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ZESTAWY ROBOTOW UR
AUTOMATYZACJA Z ZIMMER GROUP
| UNIVERSAL ROBOTS

NASZE DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

PROSTE ROZWIAZANIA DO

LR A W uZYclu AUTOMATYZACJI

Coboty Universal Robots i efektory tatwosc uzycia, szeroka gama Zestawy efektywnych rozwigzan
konncowe Zimmer Group oferujg efektorow koncowych Zimmer automatyzacyjnych, ktdre tacza w

maksymalng elastycznos¢, kompa- Group jako partnera UR+ toruj sobie dostepnosé i komplekso-

tybilnosé i tatwosc¢ obstugi. Bezwa- droge do automatyzacji i umozliwia wos$¢. Z konfiguracjami, ktore
runkowa wspotpraca przeksztatca szeroki zakres zastosowan mozna dostosowac do indywidual-
ambicje w konkretne wyniki. i rozwigzan. nych wymagan.
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PRZEGLAD ZESTAWOW ROBOTOW
SERIA GPP5000 | GPD5000

PNEUMATYCZNE CHWYTAKI ROWNOLEGLE 2-SZCZEKOWE - SERIA GPP5000
PNEUMATYCZNE CHWYTAKI KONCENTRYCZNE 3-SZCZEKOWE - SERIA GPD5000

Steel Linear Guide - dopracowana koncepcja Precyzyjne, wytrzymate, mocne i trwate

prowadnicy Chwytaki te oferujg niezawodne wsparcie dla réznych
Stalowo-stalowa prowadnica zapewnia precyzje, solidnosc¢ aplikacji, od montazu, pobierania z pojemnika, pakowania i

i trwatos¢ z okresami konserwacji do 30 miliondw cykli podawania, po automatyczny zatadunek i roztadunek maszy-
chwytania. Cechy te zapewnig wymierne korzysci i pozwa- ny. Umozliwia to redukcje réznorodnosci typdw uzywanych w
laja zwiekszy¢ ekonomicznosc i bezpieczenstwo procesowe produkcji, a tym samym obnizenie kosztéw magazynowania i
maszyny. procesu.

Szczelny i odporny na korozje - chwytak uniwersalny
Chwytak ten nadaje sie do niemal wszystkich warunkéw
otoczenia, a dzieki szczelnej prowadnicy do IP67 i ochronie
antykorozyjnej znajduje uniwersalne zastosowanie. Ten
stopien ochrony zapewnia bezpieczng prace nawet w

zapylonym i wilgotnym otoczeniu.
z . .
abezpleczc.eme P64
przed korozjg

PNEUMATYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY - GPP5006

> RSB-00-36-00001-A
Dane techniczne Szt.

GPP5006N-00-A Pneumatyczny chwytak réwnolegty 2-szczekowy o skoku 6 mm

I:'. Uszczelnienie
oo

na szczeke
APRO000001 Ptyta adaptera UR, ISO TK 50 1
UBS5006AL Szczeki uniwersalne 2
WVM5 Ztagcza pneumatyczne 2
Charakterystyka
\P/D\/razg/::adowe zastoso- Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie
Zalecany robot UR3e - UR16e
Ciezar [kg] 0,67
Sterowanie Pneumatyczne
Podtaczenie Zewnetrzne utozenie przewodow
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PRZEGLAD ZESTAWOW ROBOTOW
SERIA GPP5000 | GPD5000

PNEUMATYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY

DO WIEKSZYCH OB

CIAZEN - GPP5010

m_

GPP5010NC-00-A

APR0O00011
UBS5010AL
WV1-8x8

Przyktadowe zastoso-
wania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

Charakterystyka

» RSB-00-38-00001-A

Dane techniczne Szt.
Pneumatyczny chwytak réwnolegty 2-szczekowy o skoku 10 mm ]
na szczeke

Ptyta adaptera UR, ISO TK 80 1
Szczeki uniwersalne 2
Ztgcza pneumatyczne 2

Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie

UR20 - UR30

2,32

Pneumatyczne

Zewnetrzne utozenie przewodow

PODWOJNY PNEUMATYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
DO PODAWANIA DO MASZYN - GPP5010

m_

GPP5010NC-00-A

APR10
WFRO04
UBS010AL
WV1-8x8

Przyktadowe zastoso-
wania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

> RSB-00-38-00003-A

Dane techniczne

Pneumatyczny chwytak réwnolegty 2-szczekowy o skoku 10 mm
na szczeke

Ptyta adaptera ISO TK 80 na WFR04

Kotnierz katowy

Szt.

N

Szczeki uniwersalne
Ztacza pneumatyczne

[ O NG

Charakterystyka

Podawanie do maszyny

UR20 - UR30

4,86

Pneumatyczne

Zewnetrzne utozenie przewodow

PODWOJNY PNEUMATYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY

DO PODAWANIA DO

MASZYN - GPP5006

m_

GPP5006N-00-A

WFR000002

UBS5006AL
DUWFRO1
WVM5E

Przyktadowe zastoso-
wania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

4 www.zimmer-grou

Charakterystyka

> RSB-00-36-00003-A

Technische Daten Anzahl
Pneumatyczny chwytak réwnolegty 2-szczekowy o skoku 6 mm 5

na szczeke

Kotnierz katowy do pneumatycznych chwytakéw réwnolegtych 1
2-szczekowych GPP5006

Szczeki uniwersalne 4
Dysza przedmuchowa 1
Ztacza pneumatyczne 4

Podawanie do maszyny

UR5 - UR16

1,76

Pneumatyczne

Zewnetrzne utozenie przewodow
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PNEUMATYCZNY CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY
DO WIEKSZYCH OBCIAZEN - GPD5006

> RSB-00-36-00002-A
Dane techniczne Szt.

GPD5006N-00-A Pneumatyczny chwytak koncentryczny 3-szczekowy o skoku 6 mm ’

na szczeke
APR0O00001 Ptyta adaptera UR, ISO TK 50 1
UB5006AL Szczeki uniwersalne 3
WVM5 Ztacza pneumatyczne 2

Charakterystyka

Przyktadowe zastoso- Montaz, pobieranie z pojemnikdéw, pakowanie, podawanie

wania

Zalecany robot URSe - UR16e

Ciegzar [kg] 0,96

Sterowanie Pneumatyczne

Podtaczenie Zewnegtrzne utozenie przewodow

PNEUMATYCZNY CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY
DO WIEKSZYCH OBCIAZEN - GPD5010

> RSB-00-38-00002-A
Dane techniczne Szt.

GPD5010NC-00-A Pneumatyczny chwytak koncentryczny 3-szczekowy o skoku 10 mm ]
na szczeke

APR000011 Ptyta adaptera UR, ISO TK 80 1

UB5010AL Szczeki uniwersalne 3

WV1-8x8 Ztacza pneumatyczne 2

Charakterystyka

Przyktadowe zastoso- Montaz, pobieranie z pojemnikow, pakowanie, podawanie

wania

Zalecany robot UR20 - UR30

Ciezar [kg] 3,58

Sterowanie Pneumatyczne

Podtaczenie Zewnetrzne utozenie przewodow

PODWOJNY PNEUMATYCZNY CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY
DO PODAWANIA DO MASZYN - GPD5006

> RSB-00-36-00004-A
Dane techniczne Szt.

GPD5006N-00-A Pneumatyczny chwytak koncentryczny 3-szczgkowy o skoku 6 mm 5
na szczeke
Kotnierz katowy do pneumatycznych chwytakéw koncentrycznych
1RO S—Szczeko‘\rj/lvychyGPgSOOG e ’ e !
UB5006AL Szczeki uniwersalne 6
DUWFRO1 Dysza przedmuchowa 1
WVM5 Ztacza pneumatyczne 4

Charakterystyka

Przyktadowe zastoso- Podawanie do maszyny

wania

Zalecany robot UR5 - UR16

Ciezar [kg] 2,35

Sterowanie Pneumatyczne

Podtaczenie Zewnetrzne utozenie przewodow
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PRZEGLAD ZESTAWOW ROBOTOW

SERIA GEP2000

ELEKTRYCZNE CHWYTAKI ROWNOLEGLE 2-SZCZEKOWE - SERIA GEP2000

Maksymalny skok przy niewielkiej przestrzeni
Potrzebujesz duzego skoku, poniewaz stosujesz chwytanie
ksztattowe lub masz duzg réznorodnos¢ detali, ale dostepna
przestrzen i nosnos¢ w Twojej aplikacji sg ograniczone? Ten
chwytak bedzie idealny!

Najprostsze sterowanie
Sterowanie przez porty 1/0, jak zawér. Latwos¢ integraciji z
uktadem sterowania.

Zasilanie elektryczne
Idealne do podawania matych detali lub innych zastosowan,
w ktdrych nie ma dostepnego sprezonego powietrza.

10 mli kli

bez konserwacji | F. | Fegulowana
) AR sita chwytania

(maks.)

ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY - GEP2006

Mechaniczna samoczynna blokada

W przypadku awarii zasilania lub zatrzymania awaryjnego,
funkcja samoczynnej blokady zapewnia dodatkowe bezpie-
czenstwo.

Kompatybilne z URCap

Sprzezenie zwrotne pozycji szczek za posrednictwem
sygnatu analogowego 0-10 V, ktdéry mozna tatwo skonfiguro-
wac za pomocg URCap.

Mechaniczna
samoczynna
blokada

» RSB-01-29-00001-A
Dane techniczne

GEP200610-12-B-01

na szczeke

APR000017 Ptyta adaptera UR, ISO TK 50

Charakterystyka

Przyktadowe
zastosowania

Zalecany robot URS3e - UR16e

Ciezar [kg] 0,36

Elektryczne cyfrowe

Wewnetrzne utozenie przewoddéw

Sterowanie
Podtaczenie

ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY - GEP2010

Elektryczny chwytak réwnolegty 2-szczekowy o skoku 6 mm

Montaz, pobieranie z pojemnikéw, pakowanie, podawanie

» RSB-01-30-00001-A
Technische Daten

GEP201010-12-B-01

na szczeke

APR000017 Ptyta adaptera UR, ISO TK 50

Charakterystyka

Zg:;ic\jf;r\:?a Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie
Zalecany robot URS3e - UR16e

Ciezar [kg] 0,48

Sterowanie Elektryczne cyfrowe

Podtaczenie Wewnetrzne utozenie przewodow

Elektryczny chwytak rdwnolegty 2-szczekowy o skoku 10 mm

Anzahl
1
1
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ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY - GEP2013

GEP201310-12-B-01

APR000018

Charakterystyka

Przyktadowe
zastosowania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY - GEP2016

GEP201610-12-B-01

APR000018

> RSB-01-31-00001-A
Dane techniczne
Elektryczny chwytak rdwnolegty 2-szczekowy o skoku 13 mm

na szczeke

Ptyta adaptera UR, ISO TK 50

Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie

UR10e - UR30
0,77
Elektryczne cyfrowe

Wewnetrzne utozenie przewoddw

Charakterystyka

Przyktadowe
zastosowania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

PODWOJNY ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
DO PODAWANIA DO MASZYN - GEP2016

GEP201610-05-B

WFR000005
KAG500B5

» RSB-01-32-00001-A
Dane techniczne

Elektryczny chwytak rownolegty 2-szczekowy o skoku 16 mm

na szczeke

Ptyta adaptera UR, ISO TK 50

Montaz, pobieranie z pojemnikéw, pakowanie, podawanie

UR10e - UR16e
1,16
Elektryczne cyfrowe

Wewnetrzne utozenie przewodow

Charakterystyka
Przyktadowe
zastosowania
Zalecany robot
Ciegzar [kg]
Sterowanie

Podtaczenie

> RSB-00-33-00001-A
Dane techniczne

Elektryczny chwytak rownolegty 2-szczekowy o skoku 16 mm

na szczeke
Kotnierz katowy
Ztacze z kablem

Podawanie do maszyny

UR5 - UR16
2,43
Elektryczne cyfrowe

Zewnegtrzne utozenie przewodow

Szt.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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PRZEGLAD ZESTAWOW ROBOTOW
SERIA GEP5000 | GED5000

ELEKTRYCZNE CHWYTAKI ROWNOLEGLE 2-SZCZEKOWE - SERIA GEP5000

ELEKTRYCZNE CHWYTAKI KONCENTRYCZNE 3-SZCZEKOWE - SERIA GED5000

Poréwnywalne z chwytakami pneumatycznymi
Zblizona sita chwytania i identyczny uktad otwordow przyta-
czeniowych jak w przypadku poréwnywalnego chwytaka

pneumatycznego.

Najprostsze sterowanie

Bezszczotkowy silnik DC
Dzieki nawet 30 milionom cykli bezobstugowej pracy sa
to chwytaki, na ktérych mozna polegac przez dtugi czas.

Zintegrowany modut sterowania ACM
Regulowana sita chwytania, czas ruchu i punkty przetgczania.

Sterowanie przez porty 1/0, jak zawoér. Latwos¢ integraciji z

uktadem sterowania.

Szczelnos$¢ i ochrona antykorozyjna
Zabezpieczenie przeciwkorozyjne i szczelnos¢ o stopniu

Mechaniczna samoczynna blokada

W przypadku awarii zasilania lub zatrzymania awaryjnego,
funkcja samoczynnej blokady zapewnia dodatkowe bezpie-
czenstwo.

ochrony IP64. Ten stopien ochrony zapewnia bezpieczng
prace nawet w zapylonym i wilgotnym otoczeniu.

Zintegrowane czujniki

By

g

v

Zabezpieczenie
przed korozja

Mechaniczna samoczynna
blokada

ELEKTRYCZNY CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
DO WIEKSZYCH OBCIAZEN - GEP5010

Eﬂﬂ_

> RSB-00-34-00001-A

Dane techniczne Szt.
GEP501010-00-A Elektryczny chwytak rownolegty 2-szczekowy o skoku 10 mm 1
na szczeke
APR000011 Ptyta adaptera UR, ISO TK 80 1
UB5010AL Szczeki uniwersalne 2
KAW1000B8 Ztacze z kablem 1
Charakterystyka
Przykiadowg Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie
zastosowania
Zalecany robot UR10e - UR30
Ciezar [kg] 2,76
Sterowanie Elektryczne cyfrowe
Podtaczenie Zewnegtrzne utozenie przewodow
ELEKTRYCZNY CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY
DO WIEKSZYCH OBCIAZEN - GED5010
> RSB-00-34-00002-A
Dane techniczne Szt.
GED501010-00-A Elektryczny chwytak koncentryczny 3-szczekowy o skoku 10 mm ’
na szczeke
APR000011 Ptyta adaptera UR, ISO TK 80 1
UB5010AL Szczeki uniwersalne 3
KAW1000B8 Ztacze z kablem 1

Przyktadowe
zastosowania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

8

Charakterystyka

Montaz, pobieranie z pojemnikdw, pakowanie, podawanie

UR20 - UR30
3,89
Elektryczne cyfrowe

Zewnetrzne utozenie przewodow
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PRZEGLAD ZESTAWOW ROBOTOW
SERIA GEH6000IL

ELEKTRYCZNE CHWYTAKI ROWNOLEGLE 2-SZCZEKOWE - SERIA GEH6000IL

Serwonaped ze zintegrowanym kontrolerem
Bezszczotkowy naped oraz regulacja pozyciji, predkosci lub
sity gwarantujg maksymalng funkcjonalnosc.

Bezpieczenstwo

Dzieki funkcji samoczynnej blokady detal jest trzymany
bezpiecznie nawet w przypadku awarii zasilania. W sytuacji
awaryjnej blokade mozna zwolni¢ recznie kluczem imbuso-

% ——

wym.

Zintegrowane
czujniki

ZESTAW CHWYTAKA MATCH ADVANCED - GEH6040IL

LWR50L-22-00001-A
LWR50F-01-03-A
UB6000-B-08

Ekosystem End of Arm MATCH

Maksymalna elastycznos¢, w tym odpowiedni chwytak

IO-Link do kompleksowych zadan, takich jak montaz, jak
rowniez do zastosowan wymagajacych wysokiej precyzji i
regulacji sity.

Kompatybilne z URCap

Wszystkie ruchy chwytaka mozna zaprogramowac za pomoca
UR Teach Pendant z naszym URCap, az do bardzo ztozonych
zadan.

Ptynnie

Charakterystyka

Przyktadowe
zastosowania

Zalecany robot
Ciezar [kg]
Sterowanie
Podtaczenie

> RSB-01-40-00001-A

Dane techniczne
Chwytak MATCH o skoku 40 mm na szczeke 1
Modut robota MATCH RS485

Szczeki uniwersalne do réznych detali

Montaz, pobieranie z pojemnikéw, pakowanie, podawanie

URS3e - UR16e
1,82
Elektryczne RS485

Wewnetrzne utozenie przewoddéw

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 9



NOTATKI
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Tre$¢ i dane odpowiadajg stanowi aktualnemu w chwili oddania do druku. Wydanie 11/2024.

Broszure przygotowano z najwiekszg starannoscia, a wszelkie dane poddano weryfikacji. Nie ponosimy jednak odpowiedzialnosci za ewentualne btedne lub niepetne
dane. Zimmer Group zastrzega mozliwos¢ dokonywania zmian technicznych i ulepszen produktéw oraz ustug w ramach ich ciagtego rozwoju. Wszystkie teksty, zdjecia,
ilustracje i rysunki w tej broszurze sg wtasnoscia Zimmer Group i chroni je prawo autorskie. Wszelkie formy powielania, obrébki, modyfikacji, przektadu, filmowania oraz
zapisu i przechowywania w systemach elektronicznych bez zgody firmy Zimmer Group sa zabronione.



ZIMMER GROUP - THE KNOW-HOW FACTORY

Nr kat. MKT000108-12

NASZA KNOW-HOW FACTORY PRACUJE DLA WSZYSTKICH BRANZ | DOSTARCZA WSZYSTKO Z JEDNEJ REKI. WACHLARZ
NASZYCH MOZLIWOSCI JEST BARDZO SZEROKI, ZAROWNO POD WZGLEDEM ILOSCI, JAK | ZROZNICOWANIA ROZWIAZAN.

MAJA PANSTWO PROBLEM DO ROZWIAZANIA? JESTESMY GOTOWI POMOC! CZEKAMY NA PANSTWA WYZWANIA W DZIEDZINIE
BADAN | ROZWOJU. Z NASZEJ SPOLKI POCHODZA LICZNE INNOWACJE. ZACHWYCAMY SIE WSZYSTKIM CO NOWE |

PRZEPELNIA NAS PIONIERSKI DUCH PRZEDSIEBIORCZOSCI.

KONTAKT - CALY SWIAT

Posiadajac 17 oddziatdw na catym Swiecie oraz
partneréow w ponad 125 krajach, zapewniamy
doskonaty serwis lidera w zakresie technologii.
Zapraszamy do kontaktu!

www.zimmer-group.com/pl/kontakt

TECHNOLOGIA SYSTEMOWA ZIMMER GROUP -
NASI SPECJALISCI OD SPECJALNYCH ROZWIAZAN

Posiadajac ponad 30-letnie doswiadczenie
projektowe, dziat technologii systemowej opracowu-
je specjalne rozwigzania dla obszaru obstugi i
automatyzaciji.

www.zimmer-group.com/pl/technika-systemowa

DOSTEPNE PRZEZ CALA DOBE -
NASZE WIRTUALNE STOISKO TARGOWE

Takie imponujace funkcje, jak animowane prowadze-
nie kamery, interaktywne hotspoty informacyjne oraz
obrotowe modele 3D, moga na pewno zachwycic¢
takze w $wiecie wirtualnym.

www.zimmer-group.com/pl/expo

NASZE NOWOSCI

Firma Zimmer Group jest znana jako kuznia
pomystéw i wynalazca. Dzieki temu co roku mozemy
na nowo oferowac liczne innowacyjne i indywidualne
rozwigzania. Tutaj znajduja sie nasze nowosci
produktowe.

Www.zimmer-group.com/pl/nowosci

CENTRALA:

ZIMMER GROUP

Am Glockenloch 2

DE 77866 Rheinau

T +49 7844 9139-0

F +49 7844 9139-1199
info.de@zimmer-group.com
WWwWw.zimmer-group.com
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