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ZIMMER GROUP

COMPROMETIDOSCON

NUESTROS CLIENT

=

NUESTRO EXITO SE REMONTA A MUCHOS ANOS EN LOS QUE SIEMPRE HEMOS
INTENTADO OFRECER A NUESTROS CLIENTES SOLUCIONES INNOVADORAS Y
PERSONALIZADAS. ZIMMER CRECE CONTINUAMENTE Y HA LOGRADO UN NUEVO HITO:
LA CREACION DE THE KNOW-HOW FACTORY. ; HAY ALGUN SECRETO PARA ESTE EXITO?

Principio. El crecimiento de nuestra empresa siempre se ha basado en
productos y servicios excelentes. Asimismo, la empresa Zimmer destaca
por ofrecer soluciones ingeniosas e importantes innovaciones técnicas.
Por este motivo, sobre todo los clientes con pretensiones de liderazgo
tecnoldgico acuden a nosotros. Justo cuando algo es complicado,
Zimmer Group encuentra la mejor solucién.

Estilo. Tenemos un enfoque interdisciplinario en todo lo que hacemos.
Asi, facilitamos soluciones de proceso en veinte ambitos tecnolégicos.
Y no solo en el desarrollo sino también en la produccién. En este sentido,
la oferta de Zimmer Group estéa orientada a todas las industrias.
Facilitamos soluciones para todo tipo de problemas individuales del
cliente. En todo el mundo.

Motivacion. Quizas uno de los factores mas importantes de nuestro
éxito sea la orientacién al cliente. Somos un proveedor de servicios en
todo el sentido de la palabra. Con Zimmer Group, nuestros clientes
disponen de un contacto unico y centralizado para satisfacer sus
necesidades. Abordamos la situacion de cada cliente con un alto nivel
de competencia y una amplia gama de posibles soluciones.

www.zimmer-group.com 3



TECNOLOGIAS

COMPONENTES

Mas de 45 afios de experiencia 'y
conocimiento del sector: Somos
uno de los principales fabricantes y
distribuidores del mundo de compo-
nentes neumaticos, hidraulicos y
eléctricos en los ambitos de la
manipulacion, la amortiguacion y

la construccion de maquinaria.

TECNOLOGIAS DE
PROCESOS

¢ Metal, plastico o elastomero?
Produccion técnica y econdmicamente
optimizada de componentes en serie
para todas las industrias. Desde un
desarrollo inteligente de sistemas,
pasando por la seleccion de materiales
y tecnologia de fabricacion hasta un
producto eficiente en cuanto a costes.
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Tecnologia de manipulacion. Zimmer Group
es uno de los principales fabricantes y pro-
veedores de componentes.

Tecnologia para robots. Con una amplia
gama que va desde el cambiador de herra-
mienta hasta el sistema anticolisiones y el
compensador de ejes.

Técnica de vacio. Nuestra amplia gama de
componentes de vacio es la solucion res-
petuosa con el material para practicamente
cualquier industria.

Comunicacion industrial. Simplificacion de
la programacion de robots con médulos de
comunicacion ready-2-connect: por cable o
inaldambricos.

Tecnologia MIM. Como solucion para la
produccién de piezas metdlicas de formas
complejas mediante el proceso de moldeo
por inyeccion.

Tecnologia de inyeccidn de plasticos. El
proceso adecuado para la produccion en
serie de una amplia gama de componentes
de plastico.

Tecnologia de sujecion y frenado. Com-
ponentes innovadores para aplicaciones
lineales y giratorias de todo tipo.

Tecnologia de amortiguacion. Los amorti-
guadores elastomeros industriales y la amor-
tiguacion hidraulica caracterizan la fuerza
innovadora de la KNOW-HOW FACTORY.

Soft Close. Uno de los socios de desarrollo

y proveedor lider de la industria del mueble y
un potente socio de sistemas en el sector de
los mecanismos de soft-closing.

Tecnologia de maquina-herramienta.
Herramienta innovadora y sistemas de suje-
cion para el mecanizado de metal, madera 'y
materiales compuestos.

Elastomeros. Ideal para la produccién de
piezas de trabajo exigentes y personalizadas

de diversos elastomeros.



SISTEMAS

La integracién y puesta en marcha
mas rapidas, la maxima disponibilidad
de productos y una productividad
optimizada - unimos lo mejor del
mundo de la mecanica con la Ultima
tecnologia del IOT.

Componentes de sistema. Adaptamos

sus componentes, p. ej. compensadores de
ejes, pinzas o servomordazas de giro, de los
ambitos de la tecnologia de manipulacion,
amortiguacion, maquina-herramienta 'y de
sujecion y frenado a su aplicacion especifica.

Herramientas end of arm y sistemas de
agarre. La pieza clave de la automatizacion
robdtica. Con nuestros EOAT se solucionan
todo tipo de tareas en todas las industrias:
soldadura, agarre, comprobacion, montaje y
mucho mas.

Robética movil y sistemas de transporte.
Con nuestros AMR, sistemas de transporte
flexibles y celdas de robot moviles para tama-
flos de lote pequefos y medianos, lograra la
maxima flexibilidad y haré que su produccion
sea eficiente y segura.

Médulos y celdas. Desarrollamos celdas
para todos los mercados, y médulos listos
para instalar que se adaptan perfectamente a
su produccion. Soluciones precisas persona-
lizadas para tasas de produccion optimizadas
y los maximos estandares de calidad.

Maquinas y lineas de montaje. Nuestras so-
luciones abarcan instalaciones llave en mano,
celdas de desacoplamiento y montaje para la
industria del mueble, asi como instalaciones
altamente flexibles para lotes de tamafno 1y
soluciones de mecanizado asistidas por ro-
bot, incluida la programacién con modulos de
comunicacion ready-2-connect, con cables o
inalambricos.

Ingenieria. Nuestro mayor incentivo es poner
en servicio de la forma mas rapida su sistema
personalizado, con un manejo facil, y una
operatividad eficiente y fiable.

Seguridad y calidad. Estos dos aspectos son fundamentales para nuestra filosofia corporativa.
Mediante pruebas continuas realizadas por TUV Siid, la certificacién de Underwriters Laborato-
ries (UL) y el cumplimiento constante de las recomendaciones de la DGUV, nos aseguramos de
que nuestros productos no solo cumplen las normas mas exigentes, sino que también ofrecen
fiabilidad y seguridad a largo plazo - para soluciones que impresionan y duran.
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LA MEJOR SOLUCION PARA CADA INDUSTRIA

Desde hace mas de 45 afos, Zimmer Group ofrece
soluciones lideres en tecnologia de automatizacion,
incluyendo la tecnologia de manipulacion y vacio,
robdtica, elementos de sujecion y de frenado, tecnolo-
gia de amortiguacion y de maquina-herramienta, asf
como tecnologia de procesos.




4 NON-STOP

LOS HIGHLIGHTS DE LA TECNQLOGiA DE AGARRE
TECNOLOGIA DE MANIPULACION

SOLUCIONES DE AGARRE DE USO UNIVERSAL

Agarre con seguridad de proceso: solo se logra con la pinza
adecuada, que hace que su robot sea capaz de actuar. Desde
el ano 1980, en Zimmer Group desarrollamos nuevas y
mejores pinzas ayudandole con ello a que su produccion
sea mas flexible y eficiente. Para ello, nos orientamos de
forma consecuente a las necesidades de nuestros usuarios,
desarrollamos soluciones de pinzas adecuadas para aplica-
ciones y mercados especificos y nos esforzamos constante-
mente por conseguir precision y calidad.

Esta experiencia de muchos anos esta presente en todas
nuestras pinzas, pero sobre todo en nuestra serie Premium
5000, con proteccion anticorrosion, IP67 y 30 millones de
ciclos exentos de mantenimiento.
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SELECCIONE DE FORMA FIABLE CON UN SOLO CLIC

Con el asistente de seleccion online de Zimmer Group, puede
encontrar el producto adecuado para su aplicacion de forma
rapida y sencilla. Las funciones de calculo, asistente de
seleccion y configurador le acompanan desde el principio
hasta la decision final.

ASISTENTE DE SELECCION
MEDIANTE CLIC

Localizador de pinzas

Con unos pocos clics al producto
adecuado. Desde aqui se accede
directamente al localizador de pinzas.




FAMILIA DE PRODUCTOS 5000
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Steel Linear Guide - Un concepto de guia superior

La guia acero/acero es sinonimo de precision constante,
robustez y duracion, con intervalos de mantenimiento de
hasta 30 millones de ciclos de agarre. Beneficiese de estas
propiedades y aumente de este modo la rentabilidad y la
seguridad de proceso de su maquina.

Estancay con proteccién anticorrosion - La pinza
universal

Adecuada para practicamente cualquier ambiente. Con una
guia estanca hasta IP67 y proteccion anticorrosion de serie,
podra utilizar esta pinza de forma universal. Como resultado,
se reduce la gama de modelos en su produccion, junto con
una reduccion de costes de almacenamiento y proceso
asociados.

Aluminum Linear Guide - La alternativa

a Reducida a lo esencial, la variante de guia acero/aluminio le
Ya sea eléctrica, neumatica o neumaética inteligente. Una de ofrece un rendimiento claramente mejor que otras pinzas
las series mas versatiles de la gama - las pinzas de la familia similares con guia de ranura en T. Y ademas estd a la par

de productos 5000. , ,
P con la mayoria de las guias dentadas.

SERIE GEP2000 SERIE MGP800 SERIE GEH6000IL

Con la méaxima carrera en un espacio Esta pinza paralela ofrece la maxima Esta pinza paralela con certificacion
pequeno, se posibilita el agarre en flexibilidad y dinamica gracias a la UL combina la tecnologia de transmi-
forma positiva para manipular una gran maxima absorcion de fuerzas y de siones sin escobillas con la regulacion
variedad de piezas. momentos. de posicién, velocidad y fuerza.
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INDICE DE PINZAS ,
TECNOLOGIA DE MANIPULACION

PINZAS PARALELAS
NEUMATICAS

NEUMATICA INTELIGENTE

0
0

GP
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

GP400
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

3 mm-13 mm
8,4 N-5250 N

3 mm-30 mm
85N -19275N

GPP5000IL
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

GEP5000

3 mm-25 mm
330 N-8730 N

Peso: 0,033 kg-1,4 kg Peso: 0,45 kg-10,4 kg
Clase IP: 30 Clase IP: 64
Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos Libre de mantenimiento (méx.): 30 mill. de ciclos
# MGP800 ELECTRICAS
Carrera por mordaza: 1 mm-12 mm
: Fuerza de agarre: 6 N-400 N 0 g . GEP2000
Peso: 0,008 kg-0,46 kg L Carrera por mordaza: 6 mm-20 mm
Clase IP: 40 Fuerza de agarre: 40 N-500 N
Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos Peso: 0,18 kg-1,3 kg
Clase IP: 40/54
Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos

Peso: 0,08 kg-18,9 kg Carrera por mordaza: 6 mm-10 mm

Clase IP: 40 ] Fuerza de agarre: 540 N-1520 N

Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos Peso: 0,79 kg-1,66 kg
Clase IP: 64

GP200
Carrera por mordaza:

6 mm-40 mm

GPP5000 Libre de mantenimiento (méx.): 30 mill. de ciclos
Carrera por mordaza: 2,5 mm-45 mm
Fuerza de agarre: 140 N-26950 N (4] GEH6000IL
Peso: 0,08 kg-50 kg (U] Carrera por mordaza: 40 mm-80 mm
Clase IP: 40/64/67 Fuerza de agarre: 180 N-1800 N
Libre de mantenimiento (max.): 30 mill. de ciclos Peso: 0,7 kg-2,6 kg
Clase IP: 54
Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

Fuerza de agarre: 160 N-4500 N r _ GEH8000
Peso: 0,33 kg-8,3 kg H Carrera por mordaza: 60 mm
Clase IP: 40 i’ H Fuerza de agarre: 3200 N
Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos - Peso: 9,3 kg
Clase IP: 54
MGHS8000 Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos

Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:
Peso:

Clase IP:

Libre de mantenimiento (méax.):

GH6000

10 mm-100 mm
60 N-910 N
0,35 kg-7,3 kg
54

10 mill. de ciclos

PINZAS AUTOCENTRANTES DE TRES DEDOS

-

NEUMATICAS

GD
Carrera por mordaza:
Momento de agarre:

120°-180°
0,12Nm-9Nm

Carrera por mordaza: 20 mm-200 mm Peso: 0,08 kg-2 kg
Fuerza de agarre: 120 N-3400 N Clase IP: 40

Peso: 0,3 kg-22,7 kg Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos
Clase IP: 40

Libre de mantenimiento (méx.):

GHK6000

10 mill. de ciclos

e}

MGD800
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

1 mm-12 mm
30 N-1420 N

Carrera por mordaza: 20 mm-200 mm Peso: 0,025 kg-2 kg

d Fuerza de agarre: 120 N-3400 N Clase IP: 40
Peso: 1,7 kg-23,8 kg Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos
Clase IP: 40

oy

L}
<~
©
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Libre de mantenimiento (max.):

10 mill. de ciclos

GD300
Carrera por mordaza:

3 mm-30 mm

GH7000 Fuerza de agarre: 200 N-34700 N
Carrera por mordaza: 65 mm-100 mm Peso: 0,13 kg-24 kg
Fuerza de agarre: 8.000 N-8500 N Clase IP: 40

Peso:
Clase IP:

Libre de mantenimiento (max.):

GPH8000
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

4§ Peso:

Clase IP:

Libre de mantenimiento (max.):

31 kg-36 kg

64

10 mill. de ciclos
62 mm-220 mm
900 N-3300 N
5,7 kg-43 kg

54

5 mill. de ciclos

Libre de mantenimiento (méax.):

GPD5000

Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

Peso:

Clase IP:

Libre de mantenimiento (méax.):

GD500

Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

Peso:

Clase IP:

Libre de mantenimiento (méax.):

10 mill. de ciclos

2,5 mm-45 mm
310N-72 500N
0,14 kg-100 kg
64/67

30 mill. de ciclos

30 mm-60 mm
1.300 N-2480 N
7,4 kg-29 kg

40

10 mill. de ciclos



NEUMATICA INTELIGENTE

GPD5000IL
Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre:

3 mm-25 mm
740 N-22850 N

PINZA ANGULAR CON GIRO

NEUMATICAS
DGK
Carrera por mordaza: 90°
Fuerza de agarre: 150 N
Peso: 0,55 kg
Clase IP: 20

Libre de mantenimiento (méx.): 1,5 mill. de ciclos

PINZA AUTOCENTRANTE EN APERTURA

NEUMATICAS

LGS, LG1000, LGG
Carrera total en @:
Diametro de la pieza:

1 mm-16 mm
4 mm-135,5 mm

Peso: 0,75 kg-18,6 kg

Clase IP: 64

Libre de mantenimiento (max.): 30 mill. de ciclos
ELECTRICAS

GED5000

Carrera por mordaza: 6 mm-10 mm

Fuerza de agarre: 980 N-1520 N

Peso: 1,09 kg-2,33 kg

Clase IP: 64

Libre de mantenimiento (méx.): 30 mill. de ciclos

GEDG6000IL

Carrera por mordaza: 40 mm

Fuerza de agarre: 800 N-1700 N

Peso: 2,8 kg-4,9 kg

Clase IP: 54

Libre de mantenimiento (max.): 5 mill. de ciclos

PINZAS ANGULARES

NEUMATICAS
GZ1000
Carrera por mordaza: 8°-10°
Fuerza de agarre: 62 N-315 N

Peso: 0,015 kg-0,125 kg
Clase IP: 30

Libre de mantenimiento (max.): 2 mill. de ciclos
MGW800

Carrera por mordaza: 37,5°

Fuerza de agarre: 5N-325N

Peso: 0,01 kg-0,45 kg
Clase IP: 30

Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos
GK

Carrera por mordaza: 90°

Fuerza de agarre: 70 N-4250 N
Peso: 0,1 kg-4,1 kg
Clase IP: 20

Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos
GG4000

Carrera por mordaza: 90°

Fuerza de agarre: 430 N-4000 N
Peso: 0,25 kg-4,5 kg
Clase IP: 64

Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos
GPW5000

Carrera por mordaza: +15°--2°

Fuerza de agarre: 1330N-14500N
Peso: 0,9 kg-12,1 kg
Clase IP: 64

Libre de mantenimiento (méx.): 30 mill. de ciclos

PINZA PARALELA CON GIRO
NEUMATICAS

DGP400

Carrera por mordaza:
Fuerza de agarre: 115 N-155 N
Peso: 0,44 kg-0,48 kg
Clase IP: 40

Libre de mantenimiento (méx.): 1,5 mill. de ciclos

4 mm

ame

Peso: 0,031 kg-2,7 kg
Clase IP: 40/54
PINZA PARA MONTAJE EXTERIOR DE JUNTAS TORICAS

NEUMATICAS

@ de junta torica: 4 mm-150 mm

Fuerza de expansion: 300 N-1450 N
Peso: 0,5 kg-5,4 kg
Clase IP: 30

Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

PINZAS DE AGUJAS

NEUMATICAS
ST
Recorrido de la aguja: 0mm-2 mm
Numero de agujas: 20
Peso: 0,21 kg-0,49 kg
Clase IP: 30
Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos
SCH
Recorrido de la aguja: 0 mm-6 mm
Numero de agujas: 4
Peso: 0,35 kg-0,37 kg
Clase IP: 40

Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

IMAN DE MANIPULACION

NEUMATICAS
HM1000
Fuerza de sujecion max.: 27 N-450 N
Peso: 0,06 kg-2,2 kg
Clase IP: 30
Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

PINZA PARA PILAS

NEUMATICAS
HPM2000
Fuerza de sujecion min: 65N
Peso: 0,35 kg-0,36 kg
Clase IP: 54
Libre de mantenimiento (max.): 5 mill. de ciclos

Las series identificadas con @ tienen la
certificacion UL.

Gracias a las bajas emisiones de particulas, estan
certificadas segun la norma internacional DIN EN
ISO 14644-1 para clases de sala limpia entre @

v @.

Todas las informaciones aun clic <€ www.zimmer-group.com 13



INFORMACION

Las pinzas, disefiadas segun las recomendaciones
de la DGUYV, disponen de una deteccion integrada de

la pieza de trabajo en toda la carrera, asi como de
autorretencion mecanica - para una manipulacion
segura también en el modo de parada de emergencia.




PINZAS MRK

TECNOLOGIA DE MANIPULACION

ROBUSTAS Y TODOTERRENO

Realice usted mismo los trabajos cognitivamente exigentes -
y encargue al robot las tareas mondétonas y que requieren
mucha energia. ,Demasiado bueno para ser verdad? Gracias
a la robdtica colaborativa, hoy en dia el hombre y el robot
pueden compartir el espacio de trabajo y colaborar estrecha-
mente sin peligro. Y, de esta forma, ser mas precisos, flexibles
y eficientes.

Encontrara otros componentes HRC en el resumen de
componentes del MATCH.

Mas informacion acerca de MATCH a partir de la pagina 36

Cooperacion

Colaboracion

PINZAS PARALELAS
ELECTRICAS

HRC-03
r Accionamiento: 10/10-Link
z Forma HRC: colaborativa
*“\_, - Fuerza de agarre segun
b | . ISO/TS 15066: <140N
-y Clase IP: 40

Zonas de intervencion
Alojamiento para piezas en una zona protegida

Pinza con geometria HRC especial

vV v. vy

Sujecion segura de la pieza de trabajo también en caso
de un fallo eléctrico

Espacios de trabajo comunes
Trabajo acoplado

No es necesario el contacto

vV v vy

Velocidad reducida

v

Espacios de trabajo comunes

v

Alojamiento para piezas en una zona no protegida

v

Pinza con geometria HRC especial y limitacion segura de
la fuerza de agarre

P Fuerza de agarre limitada a un max. de 140N
segun ISO/ TS 15066

P Sujecioén segura de la pieza de trabajo también en caso
de un fallo eléctrico

» Trabajo acoplado
» Contacto necesario

P Velocidad reducida

Todas las informaciones aun clic <€ www.zimmer-group.com 15



MODULO ORIENTABLE Y DE GIRO
TECNOLOGIA DE MANIPULACION

MAXIMA VARIEDAD Y DIVERSIDAD

Gracias a las unidades individuales y altamente flexibles,

no hay limites para las aplicaciones mas diversas. Tanto si
se trata de una unidad de giro plana, una unidad de giro
angular, un rotor de laminas o mordazas de giro, el espectro
incluye tanto modulos orientables como de giro neumaticos
y eléctricos. Gracias a los distintos pares de giro y a los
angulos de giro ajustables de forma continua, de este modo
se consigue un campo de aplicacion practicamente universal.

SERIE SF
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Un rendimiento hasta el 100 % superior que el equivalente
en mercado
Una amortiguacion superior de posiciones finales le permite ) o

X , X L, , La serie SF es sindnimo de robustez y
girar mas masa en un tiempo minimo y aumentar asf la una caracteristica de amortiguacion
capacidad de produccion de su maquina. unica.

-

Gran agujero pasacables
Reduzca los cantos conflictivos de su aplicacion con los
pasos de aire integrados a través del centro de la brida.

Una carga sobre cojinete radial superior en mas del

100 % respecto al equivalente en mercado

Los rodamientos ampliamente dimensionados proporcionan
robustez y una larga vida Util a la vez que ofrecen la mayor
seguridad de procesos para su aplicacion.

SERIE MSF SERIE SWM SERIE DES

La unidad de giro plana nheumatica La construccion optimizada del
con ejecucion del fluido combina la maodulo orientable neumatico garantiza
individualidad con la flexibilidad en un un uso continuo con ahorro de espacio
tiempo de equipamiento minimo. y sin fallos.

La individualidad y la universalidad
de la unidad de giro plana eléctrica
permiten una adaptacion orientacion a
la aplicacion.

16 www.zimmer-group.com P Todas las informaciones a un clic



ROTORES DE LAMINAS UNIDAD DE GIRO ANGULAR
NEUMATICAS NEUMATICAS

4 PRN SWM1000
"w\} Angulo de giro: 90°-270° Angulo de giro: 90°

Par de giro: 0,15Nm-247 Nm Par de giro: 7Nm-150Nm
Peso: 0,04 kg-12,5 kg Peso: 0,65 kg-5,8 kg
Clase IP: 54 Clase IP: 30
Libre de mantenimiento (méx.): 1,5 mill. de ciclos Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos
SH sSwW
Angulo de giro: ajustable hasta max. . Angulo de giro: 180°

360° Par de giro: 1,5NmM-120Nm
Par de giro: 0,59 Nm-7,2 Nm Peso: 1,2 kg-48,2 kg
Peso: 0,52 kg-1,13 kg Clase IP: 64
Clase IP: 54 Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos

Libre de mantenimiento (max.): 1,5 mill. de ciclos
UNIDAD DE GIRO PLANA
NEUMATICAS

MORDAZAS DE GIRO

NEUMATICAS

SB

Angulo de giro: 90°-180°

Par de giro: 0,1Nm-1,6 Nm
Peso: 0,3 kg-2,2 kg
Clase IP: 54

Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos

MSF

Angulo de giro: 90°-180°

Par de giro: 0,3Nm-1,2Nm
Peso: 0,17 kg-0,46 kg
Clase IP: 41

Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos

SBZ
SF Angulo de giro: 90°-180°
Angulo de giro: 0°-180° Par de giro: 1,2Nm-57 Nm
Par de giro: 1,5Nm-130Nm Peso: 0,45 kg-28 kg
Peso: 0,6 kg-41,1 kg Clase IP: 54

Clase IP: 64 Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos
Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos

MODULO DE GIRO
ELECTRICO

DES

Angulo de giro: ilimitado

Par de giro: 9NmM-50Nm

Peso: 3,8 kg-15,9 kg

Clase IP: 54

Libre de mantenimiento (max.): 5 mill. de giros sin
mantenimiento
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EJES LINEALES

TECNOLOGIA DE MANIPULACION

PRECISION, DINAMICA Y VELOCIDAD

Los ejes compactos y los ejes de carrera larga son elementos
clave en la tecnologia de automatizacion moderna. El disefio
compacto del eje compacto de la serie AC permite una gran
flexibilidad de fabricacion y eficiencia en cualquier ambito
de aplicacion. Combina un movimiento lineal preciso con
accionamientos integrados potentes en un minimo espacio.

Los ejes de carrera larga ofrecen soluciones fiables para
movimientos lineales precisos para recorridos largos. Los ejes
de husillo de la serie AMS destacan por su alta precision y
fuerzas de avance y son ideales para aplicaciones que
requieren precision y capacidad de carga. Contrariamente,
los ejes de correa dentada de la serie AMB destacan por
su alta dindmica y velocidad, con lo cual son perfectos para
secuencias de movimientos rapidas y areas de trabajo
grandes.
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SERIE AC
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Activacion flexible

IO-Link para una puesta en marcha sencilla y la realizacion
de aplicaciones faciles o CANopen para la interaccion en
tiempo real con otros elementos de la maquina.

Gran capacidad de carga y duracion
Gracias a la guia lineal con patin doble y al carro de una
pieza fresado en material macizo.

Bajos costes operativos

Posibilidad de desconexién del motor en estado de parada
también en aplicaciones verticales mediante la combinacion
con elemento de sujecion.



a

Las numerosas opciones personalizadas garantizan
que sus necesidades y requisitos especificos se cumplan

de forma dptima.

PICK & PLACE

Soluciones Pick & Place eficientes para
su produccién: Los ejes lineales
garantizan movimientos Pick & Place
dinamicos, precisos y con precision
de repeticion con tiempos de ciclo
minimos.

APLICACIONES

Los ejes lineales son elementos clave en la automatizacion.
Se utilizan ampliamente en industrias como la electronica,
automocion, embalaje o industria alimentaria, asi como en
la ingenieria para las industrias farmacéuticas y médicas.
Garantizan la maxima precision en tareas como Pick & Place,
control de calidad, y mucho mas.

()
Pick & Place
(L —
 CEEEETEEE
_A .
Apilado
=)
I
Montaje de
| elementos
LI
 ——
[u] |:|L|]J_|:| Separacion
O
—
)
@ Atornillado
Ul

COOPERACION
INTELIGENTE ENTRE EJES

Interaccion coordinada y fluida
de varios ejes lineales para dominar
aplicaciones complejas con la maxima
precision, dinamismo y flexibilidad.
Eleve la eficiencia de su produccion a
un nuevo nivel.

& v
Elﬂlﬂ Paletizado
—
- ||L Aplicacion
1]

Comprobacion

IH (2=

Prensado

MOVIMIENTOS CiCLICOS
SINCRONIZADOS

Beneficiese de exactitud y precision con
ejes lineales adaptados exactamente a
los movimientos de otros componentes.
Méaxima dinamica, eficacia y precision
de repeticidn para sus procesos de
produccién automatizados.
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EJES LINEALES

TECNOLOGIA DE MANIPULACION

ACCIONAMIENTOS LINEALES PRECISOS Y POTENTES

Los ejes de carrera larga de las series AMB y AMS de Zimmer
Group sientan nuevas bases en la tecnologia de automatiza-
cion: la serie AMB con accionamiento de correa dentada
impresiona por su gran dinamica y velocidad, mientras que
la serie AMS con accionamiento de husillo ofrece la maxima
precision y elevadas fuerzas de avance.

Los ejes de carrera larga pueden suministrarse con precision
milimétrica y ofrecen opciones como elementos de sujecion
integrados, una cinta de proteccion para entornos dificiles y
powertrains completos con acoplamientos, engranajes,
motores y reguladores.

Accionamiento de correa dentada
Sistema de guia

Elemento de sujecién

Cinta de proteccion y desvio

Interfaz para el powertrain

MAXIMA POTENCIA EN UN ESPACIO MiNIMO

El disefio compacto de la serie AC permite una gran
flexibilidad de fabricacion y eficiencia en cualquier ambito
de aplicacion. Combina un movimiento lineal preciso con
potentes accionamientos integrados en los espacios mas
reducidos, es facil de integrar en los sistemas existentes y
aumenta la eficacia de los procesos automatizados.

Su gran capacidad de carga, velocidad y aceleracion
garantizan un rendimiento 6ptimo incluso en espacios
reducidos. La electrénica de regulacion integrada puede
controlarse a través de 10-Link o CANopen y contribuye
significativamente a la seguridad gracias a la funcién STO
opcional.
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SERIES AMS Y AMB
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

P> Fuerzas y momentos elevados

» Velocidades de recorrido maximas

» Tiempos de ciclo cortos

Carro

Accionamiento de husillo
Apoyo de husillo

Elemento de sujecion

Cinta de proteccioén y desvio

Interfaz para el powertrain

Dos patines
Electronica de regulacion integrada
Sistema de lubricacién

Elemento de sujecién (opcional)

Mecanismo con elementos roscados de bola con
motor sin escobillas DC

Sistema de medicion de trayectos totalmente lineal



INDICE DE LAS SERIES ,
TECNOLOGIA DE MANIPULACION

EJES DE CARRERA LARGA
ACCIONAMIENTO DE HUSILLO

EJES DE CARRERA LARGA
ACCIONAMIENTO DE CORREA DENTADA

AMBO040 AMS040

Carrera max.: 1810 mm Carrera max.: 900 mm
Velocidad méx.: 4m/s Velocidad max.: 0,5m/s
Aceleracion max.: 50 m/s? Aceleracién max.: 30 m/s?
AMB060 AMS060

Carrera max.: 5670 mm Carrera max.: 1970 mm
Velocidad max.: 5m/s - Velocidad max.: 1,5m/s
Aceleracion max.: 50 m/s? Aceleracion max.: 30 m/s?
Elemento de sujecion opcional Elemento de sujecion opcional
integrado: integrado:

Fuerza de sujecion: 400 N Fuerza de sujecion: 250N
AMBO080 AMS080

Carrera max.: 5610 mm Carrera max.: 2100 mm
Velocidad max.: 5m/s Velocidad max.: 2m/s
Aceleracion max.: 50 m/s? Aceleracion max.: 30 m/s?
Elemento de sujecion opcional Elemento de sujecion opcional
integrado: integrado:

Fuerza de sujecion: 650 N Fuerza de sujecion: 500 N
AMB120 AMS120

Carrera max.: 5550 mm Carrera max.: 2300 mm
Velocidad max.: 5m/s Velocidad max.: 3,2m/s
Aceleracién max.: 50 m/s? Aceleracién max.: 30 m/s?
Elemento de sujecion opcional Elemento de sujecion opcional
integrado: integrado:

Fuerza de sujecion: 1200 N Fuerza de sujecion: 1000 N

EJES COMPACTOS

ACCIONAMIENTO DE HUSILLO

ACS40

Carrera max.: 100 mm
Fuerza de avance max. Fx: 170N
Velocidad max.: 0,8m/s
Aceleracion max.: 20 m/s?
Precision de repeticion +/-: 0,01 mm
ACS60

Carrera max.: 150 mm
Fuerza de avance max. Fx: 270 N
Velocidad max.: 1,0 m/s
Aceleracion max.: 17 m/s?
Precision de repeticion +/-: 0,01 mm

ENCONTRARA MAS
INFORMACION

Ejes de carrera larga

Encontrara mas informacion sobre
nuestros ejes de carrera larga y mu-
chos otros componentes en nuestra
pagina web.
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INDICE DE OTRAS SERIES
TECNOLOGIA DE MANIPULACION

COMPONENTES ADICIONALES PARA APLICACIONES
ESPECIALES

Aumente su flexibilidad y amplie sus posibilidades con
componentes adicionales para aplicaciones especiales.
Alargue el brazo de la pinza con un modulo lineal colocando
un eje delante de la pinza o permita la rotacion de la pinza
en todas las direcciones con una roétula. En el tratamiento de

plasticos, por ejemplo, separe el producto y la mazarota con
unas tenazas de corte o detenga, amortigle y mantenga los
portapiezas en una posicion especifica con la ayuda de un
separador.

MODULOS LINEALES ROTULAS
NEUMATICOS MANUALES

SHX KG
Carrera: 7 mm-50 mm Angulo de giro: 30°
Fuerza: 100N Pares radiales max.: 18 Nm-124 Nm
Peso: 0,075 kg-0,24 kg Pares axiales max.: 7500 N-70000 N
Clase IP: 54
Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos
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Libre de mantenimiento (méax.):

Libre de mantenimiento (max.):

10 mill. de ciclos

10 mill. de ciclos

LI TENAZAS DE CORTE

Carrera: 15 mm-300 mm ”

Fuerza: 80 N-950 N NEUMATICAS

Peso: 0,15 kg-7,2 kg

Clase IP: 54 ZK1000

Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos Carrera por mordaza: 2,1°-6,5°
Momento de cierre: 14Nm-400Nm

LS Clase IP: 30

Carrera: 25 mm-50 mm Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

Fuerza: 30 N-100 N

Peso: 0,14 kg-0,39 kg ZK

Clase IP: 40 Carrera por mordaza: 7,5°-9°

Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos Momento de cierre: 54 Nm-110 Nm
Clase IP: 30

LSF Libre de mantenimiento (méx.): 5 mill. de ciclos

Carrera: 50 mm-100 mm

Fuerza: 265N SEPARADORES

Peso: 1,2 kg-1,3 kg =

Clase IP: 40-54 NEUMATICOS

g VEG

LSX Carrera por vastago: 10 mm-60 mm
Carrera: 50 mm-200 mm Fuerza de extension: 40 N-220 N
Fuerza: 220 N-750 N Fuerza de introduccion: 30N 170N
Peso: 0,9 kg-6,4 kg Clase IP: 40
Clase IP: 40 Libre de mantenimiento (méx.): 10 mill. de ciclos
Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos

iq b VE
HZ Carrera por vastago: 10 mm-60 mm
Carrera: 50 mm-100 mm Fuerza de extension: 40 N-220 N
Fuerza: 600 N-720 N Fuerza de introduccion: 30N 170N
Peso: 2 kg-2,4 kg Clase IP: 40
Clase IP: 40 Libre de mantenimiento (max.): 10 mill. de ciclos






COMPONENTES DE VACIO

TECNICA DE VACIO

iSOLUCIONES DE AGARRE QUE SUJETAN CON
SEGURIDAD!

Con nuestra variedad de componentes de vacio, ofrecemos
la solucion adecuada para cualquier aplicacion. Desde
componentes individuales hasta sistemas «Todo en uno»
completos. Ya sean ventosas de vacio sencillas, sistemas de
agarre complejos o sistemas de cambio rapido modulares
como Smart Cup y Magic Cup: la variedad de nuestra gama
de productos cubre todas las necesidades. Los sistemas de
cambio rapido modulares permiten una adaptacion sin
complicaciones, mientras que las soluciones «Todo en uno»
ofrecen una integracion sin problemas en procesos de
produccion existentes.

De este modo, las aplicaciones de vacio se adaptan de
forma dptima a sus requisitos individuales y garantizan la
maxima flexibilidad y eficiencia. Ademas, con el configura-
dor de productos podra encontrar la solucion perfecta para
sus requisitos.

Nuestras soluciones de vacio son personalizables
y pueden integrarse facilmente en sus sistemas
actuales

v

INFORMACION

Los sistemas modulares Magic de Zimmer Group
ofrecen una solucion sostenible con labios de
aspiracion reemplazables que reducen el trabajo y los

costes de mantenimiento y prolongan la vida util. Los
generadores de vacio con funcion de ahorro de aire
reducen el consumo de aire comprimido hasta un
85 %, conservan los recursos y reducen los costes
operativos.

AMPLIA GAMA
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Maxima eficacia
Nuestra avanzada tecnologia le permite agilizar sus proce-
sos y aumentar su productividad.

Maxima precision

Nuestros productos garantizan una manipulaciony

un procesamiento precisos, algo esencial para las tareas
mas exigentes.

Fiabilidad
Los materiales de alta calidad y la construccién innovadora
garantizan una larga vida util y un bajo mantenimiento.



Ventosa de vacio

LLas ventosas de vacio ofrecen una manipulacion precisa y
suave, también para materiales delicados. Maximice la
eficacia y la flexibilidad de su produccion con componen-
tes de vacio de ultima generacion.

Magic Cups

Las Magic Cups son ventosas de vacio modulares que
ofrecen la solucién perfecta para cada aplicacion. Uso
flexible gracias a la maxima adaptabilidad.

Magic Gripper

Soluciones de vacio innovadoras y descentralizadas con
generacion de vacio integrada para tareas de manipula-
cion flexibles y opciones de cambio rapido, de forma
sostenible y energéticamente eficiente.

Sistemas de agarre de vacio

Ya sea con ventosas de espuma o de vacio, los sistemas
de agarre de vacio se adaptan perfectamente a cualquier
producto e incluso permiten agarrar capas completas.

Generadores de vacio

Los generadores de vacio, disponibles con funcion de
ahorro de aire, garantizan un rendimiento de vacio fiable y
energéticamente eficiente. Ideales para tareas de manipu-
lacion precisas y procesos optimizados enuna amplia
gama de aplicaciones.

Smart Cups/Smart Lock

El sistema de cambio rapido Smart Cups para las indus-
trias de la automocion y la madera impresiona por su
maxima eficacia y flexibilidad. Asimismo, la productividad
puede aumentar ain mas combinando Smart Cups'y
Smart Lock.

Accesorios de vacio

Los accesorios de vacio de alta calidad no sélo garantizan
la eficacia, sino también lasupervision fiable de sus
sistemas de vacio. Optimice el rendimiento y la seguri-
dad con soluciones a medida para cada aplicacion.



MAGIC GRIPPER
TECNLOGIA DE VACIO

SISTEMA DE VACIO COMPLETO

Magic Gripper y Magic Cups son las soluciones de manipu-
lacion flexibles para practicamente todos los materiales e
industrias. Gracias al principio modular flexible, a partir de
distintos componentes puede componer la pinza de vacio
adecuada para su aplicacion. Con un facil montaje, compo-
nentes personalizables y un consumo de energia minimo,
maximizara la productividad de sus procesos. Apueste por
una tecnologia de vacio, que también agarra de forma fiable
a altas velocidades y ofrece un rendimiento estable indepen-
dientemente de las fluctuaciones de la presion del aire.

Rosca interior Rosca exterior

Sistema de perfiles
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NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

> Maxima precision, eficacia y fiabilidad gracias a los
materiales de alta calidad, una tecnologia
avanzada y una construccion innovadora

P Flexibilidad de personalizacion y facilidad de
integracion en los sistemas existentes

» Ahorro de costes a largo plazo y proteccion del
medio ambiente gracias a generadores de vacio y
sistemas de agarre de bajo consumo energético

FIJACION
CARTUCHO DE VACIiO

GENERADOR DE VACIiO

Diferentes tipos de generadores permiten tanto un flujo
de gran volumen como una funcién de soplado pasiva o
incluso activa para tiempos de ciclo elevados

FUELLE
Movimientos mecanicos precisos manteniendo
el vacio en el sistema

FILTROS

ELEMENTO DE UNION

LABIO DE ASPIRACION

Una gran seleccion de diferentes materiales
y geometrias para manipular ...

... bolsas de plastico ligeras o pesadas
... Objetos planos o curvos

... Objetos altamente deformables

... Objetos con superficies angulares

... objetos con superficies irregulares

... objetos con alta resistencia al aceite/lubricantes

... objetos con perfil antideslizante reforzado

vV Vv V. vV vV VY

... todo lo anterior, y mucho mas!



SMART CUPS
TECNLOGIA DE VACIO

SMART CUPS

El innovador sistema de cambio rapido de la serie Smart
Cup ha sido desarrollado para facilitar la seleccion de los
labios de aspiracién necesarios, permitiendo una adapta-
cion sencilla y rapida de distintos materiales y tamanos.
Esto no solo aumenta la flexibilidad en los procesos de
produccion, sino que al mismo tiempo aumenta la producti-
vidad minimizando el tiempo de inactividad al cambiar

los labios. Ademas, el sistema se ha disefiado de forma
respetuosa con el medio ambiente, ya que solo tiene que
reemplazarse una parte —el labio de aspiracién—, lo que
ahorra recursos materiales y reduce los costes de funciona-
miento.

El sistema de bloqueo fija
la carrera de la maza
amortiguada integrada

Control mediante
aire comprimido

El sistema de bloqueo
fija el angulo y la
posicion de la ventosa

Manipulacion cuidadosa de una
amplia variedad de piezas de trabajo

¥ ¥ ¥
El facil cambio de los labios de aspiracion permite adaptaciones rapi-
das y una produccion flexible.

SMART LOCK

El sistema Smart Lock se controla mediante aire comprimido
y fija la carrera de la maza amortiguada. Permite procesos
de carga y descarga precisos y sin vibraciones, asi como
flexibilidad para una amplia variedad de formas y materiales.
Compatible con las probadas Smart Cups, permite cambiar
rapidamente los labios de aspiracion. Los componentes
sustituibles reducen el trabajo y los costes de mantenimiento
y aumentan la vida Util.




VISTA GENERAL DE LAS SERIES

TECNICA DE VACIO
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VENTOSA PLANA

ZU
Diametro:
Material:

ZFCF
Diametro:
Material:

ZF
Diametro:
Material:

ZLF
Diametro:
Material:

Zou
Diametro:
Material:

REDONDA

1,5 mm-80 mm
NBR, silicona,
silicona (apta para alimentos)

30 mm-125 mm
NBR, poliuretano, silicona

15 mm-300 mm
NBR, poliuretano, silicona,
silicona (apta para alimentos)

150 mm-300 mm
NBR, silicona

4 x 10 mm-20x 60 mm
NBR, silicona,
silicona (apta para alimentos)

VENTOSA DE FUELLES

- ZB
. Diametro:
Material:

ZBU
Diametro:
Material:

ZBX
Diametro:
Material:

ZBF
Diametro:
Material:

ZBL
Diametro:
Material:

i ZFBL

) Diametro:
g mﬁ Material:

ZOBF
Diametro:
Material:

ZOBL
Diametro:
Material:

REDONDA

5 mm-150 mm
NBR, poliuretano, silicona,
silicona (apta para alimentos)

35 mm-55 mm
NBR, poliuretano, silicona,
silicona (apta para alimentos)

35 mm-55 mm
Poliuretano

25 mm-100 mm
NBR, poliuretano, silicona

10 mm-50 mm
NBR, silicona,
silicona (apta para alimentos)

50 mm
NBR, silicona,
silicona (apta para alimentos)

30 x 60 mm-55 x 110 mm
Poliuretano

35x90 mm
NBR, silicona,
silicona (apta para alimentos)
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VENTOSA TIPO CAMPANA
REDONDA

ZFC
Diametro:
Material:

ZD
Diametro:
Material:

ZDF
Diametro:
Material:

OVALADA

50 mm-100 mm
NBR, poliuretano, silicona,
silicona (apta para alimentos)

30 mm-90 mm
NBR, poliuretano, silicona,
silicona (apta para alimentos)

25 mm-100 mm
Poliuretano

N

Z0oC
Diametro:
Material:

11 x23 mm-60 x 180 mm
NBR, poliuretano, silicona

VENTOSA DE ESPUMA DENSA
REDONDA

=

zZs
Diametro:
Material:

35 mm-400 mm
EPDM

MAGIC CUP

Magic Cup
Diametro:
Material:

15 mm-85 mm

NBR, silicona, silicona
(apta para alimentos),
poliuretano, EPDM

p

e
e

=

s
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MAGIC GRIPPER

MG
Caudal:
Nivel de vacio max.:

Sistema de perfiles
4 versiones distintas

hasta 146 NI/min
hasta -94 kPa

Con guia de aire comprimido interior

SMART CUPS

H

ZSsC
Diametro:
Material:

Sistema de cambio rap
tiguada opcionales

25 mm-125 mm
Poliuretano

ido con rétula 'y maza amor-

SMART LOCK

!

ZSL

La maza amortiguada bloqueable de la carrera

puede fijarse gracias a

latecnologia Dual-Lock



SISTEMAS DE PINZAS DE VACIO

ZGA
Ancho:

'] Longitud:
Caudal:

ZGB
Ancho:
Longitud:
Caudal:

ZGM
Ancho:
Longitud:
Caudal:

80 mm, 130 mm, 200 mmy
300 mm

hasta 1200 mm

hasta 2896 NI/min

130 mm
hasta 1200 mm
hasta 2896 NI/min

16 mm, 20 mm, 40 mm
y 50 mm

hasta 600 mm

hasta 724 NI/min

GENERADORES DE VACIiO
INYECTORES DE VACIO

ZTP
Caudal:

ZK
o Caudal:

ZQ
Caudal:

Nivel de vacio max.:

ZPS

Caudal:

Nivel de vacio max.:

Con Magic Cup combinable

Nivel de vacio max.:
ZPG
Caudal: ) )
L Nivel de vacio max.:
| Nivel de vacio max.:
ZMP
Caudal:
Nivel de vacio max.:
ZTM
Caudal:
Nivel de vacio max.:

ZCS

Caudal:

Nivel de vacio max.:

Con maza amortiguada integrada

hasta 1448 |/min
hasta -92 kPa

hasta 343 I/min
hasta -94 kPa

hasta 135 I/min
hasta -92 kPa

hasta 5456 |/min
hasta -92 kPa

hasta 220 I/min
hasta -85 kPa

hasta 40 |/min
hasta -90 kPa

hasta 85 I/min
hasta -90 kPa

hasta 175 I/min
hasta -87 kPa

CARTUCHOS DE VACIO

ZVC
Caudal:
Nivel de vacio max.:

hasta 362 NI/min
hasta -95 kPa

ACCESORIOS DE VACIO

FILTROS
ZVF-IF
Tipo de filtro: Inline
Volumen: hasta 1200 cm?®
ZVF-MF
Tipo de filtro: Mega
Volumen: hasta 1200 cm?®
-
(o] ZVF-PF
Tipo de filtro: Pump
Volumen: hasta 150 cm?®
ZVF-TF
Tipo de filtro: Tank
Volumen: hasta 675 cm?®
- ZSsuU
%_ Tipo: Digital
circuitos que
pueden supervisarse: 8
Modos: 4
ZSA
Tipo: Digital
Peso: 0,135 kg
ZSB
Tipo: Digital
Peso: 0,034 kg
VALVULAS
ZsV
Tipo: Valvula magnética
Presion de servicio: 3 ... 7 bar
Peso: 0,08 kg-0,22 kg

ELEMENTOS DE UNION

& ZLC
Carrera:
Posicion del resorte:

\,

Todas las informaciones a un clic <€ www.zimmer-group.com

5 mm-70 mm
Interior y exterior
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ROBOTICA

TECNOLOGIA PARA ROBOTS

LA ROBOTICA ESTA AVANZANDO

La robdtica cada vez tiene mas importancia: los robots
ayudan a las personas realizando procesos monotonos
que se repiten con frecuencia, o llevan a cabo tareas en las
que la fuerza humana no es suficiente. También tareas con
exigencias muy elevados en cuanto a precision o tareas que
implican un gran riesgo.

El uso de robots no solo permite aumentar la productividad,
sino también la calidad de los productos y, de este modo,
lograr costes de fabricacién menores y procesos mas
efectivos. Sobre todo en los ultimos anos, el sector de la
robdtica se ha diversificado en distintas subdisciplinas.

HERRAMIENTAS UTILES
Y ASISTENTES DE
SELECCION

Asistente de seleccion para robética
Con unos pocos clics al producto
adecuado. Desde aqui se accede
directamente al asistente de seleccion
para robdtica.

Conjuntos para robots

¢ Esté buscando conjuntos persona-
lizados para su robot? Desde aqui se
accede directamente a nuestros com-
ponentes especificos para robots.

Cambiador de herramienta con una seleccién
inagotable de médulos de transmision



Robots industriales convencionales

Verdaderos "forzudos" que permiten mecanizar piezas de
trabajo muy pesadas de forma rapida y precisa. Desde el
desarrollo de la primera pinza fabricada en serie del mundo
en el ano 1980, Zimmer Group sienta las bases en el ambito
de las herramientas End Of Arm para la robdtica convencional.

Accesorios para robots a partir de la pagina 32 ->

Robética de peso ligero

Robots mas ligeros que también pueden trabajar sin vallado
de proteccion junto a las personas o con ellas. Son mas
economicos, se instalan y se ponen en marcha de forma
facil y rapida. Por lo que también son adecuados para los
que se inician en la robdtica.

Mas informacioén acerca de MATCH a partir de la pagina 36

Human-robot collaboration

La ultima tendencia en la robdtica: el humano y el robot
comparten un espacio de trabajo y colaboran en equipo.
Zimmer Group fabrica pinzas para robots colaborativos
desde 2015.

Nuestras pinzas HRC en la pagina 15 >

(4

o
I
Componentes para la
human-robot collaboration




COMPONENTES PARA ROBOTS
TECNOLOGIA PARA ROBOTS

FLEXIBLES, ESTANDARIZADOS Y SEGUROS

No se puede aprovechar todo el potencial de la aplicacion
sin las herramientas adecuadas. Por eso, ofrecemos una
amplia gama de componentes, desde compensadores de
ejes hasta bridas angulares, para que su aplicacion robdtica
sea mas eficaz y productiva. La altura constructiva reduce la
capacidad de carga de su robot, por ello, nuestros compo-
nentes son extremadamente planos y pueden combinarse
entre si sin placas adaptadoras adicionales.

ENCONTRARA MAS
INFORMACION

Cambiadores de herramienta
Desde aqui se accede a nuestros
cambiadores de herramientas de la
serie WPR5000, los detalles técnicos
y los accesorios correspondientes.
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SERIE WPR5000
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Cambiador de herramienta seguro

Con el émbolo con pretensién a través de resorte, enclava-
miento con autorretencion, asi como sensores y otros
accesorios disponibles opcionalmente, el cambiador de
herramienta garantiza la maxima seguridad y cumple un
Performance Level d, y categoria de control 3.

Cinematica de enclavamiento

Una innovadora cinematica de enclavamiento con bulones
de enclavamiento y una extrema rigidez, consigue un nuevo
benchmark en los cambiadores de herramienta. El diseno
extremadamente plano garantiza una carga minima de
momentos en el robot, lo que permite el uso de robots mas
pequenos y econdmicos.

Diversidad inagotable

Los mddulos de transmision de energia de las series
WER1500 y WERB000 permiten la transmision normalizada
neumatica, hidraulica, de sefales eléctricas, corriente de
carga, comunicaciones, asi como mucho mas.



PRODUCTO ESTANDAR ASEPTICO
PARA REQUISITOS ESPECIALES

El cambiador de herramienta aséptico de la serie WMR2000
destaca por su diseno higiénico y de conformidad con FDA
y cumple los requisitos de la clase de proteccion IP68. La
carcasa es de PET facil de limpiar y es resistente al perdxido
de hidrégeno, por lo que resulta ideal para su uso en zonas
sensibles desde el punto de vista higiénico. Admite hasta
cuatro portafluidos.

Gracias al uso de materiales innovadores es extremadamen-
te ligero y compacto. El cambiador de herramienta magnéti-
co permite un reemplazo rapido y facil de las partes sueltas.
Un electroiman permanente se encarga de que la herramien-
tay la pieza de trabajo sigan unidas de forma segura también
en estado sin corriente: un plus importante en cuanto a
seguridad.

+ Disefio de conformidad
5 con FDA

Diseio higiénico

SERIE WMR2000

El cambiador de herramienta aséptico
cumple las normas de higiene mas
estrictas y establece nuevos estanda-
res en la industria farmacéutica y de
sala limpia.

NN

BN

Resistencia frente a
productos de limpieza
agresivos

%

Emision de particulas
reducida segun GMP

SERIE XYR1000

Disefiado para movimientos de com-
pensacion de ejes en la direccion X e
Y, el compensador de ejes compensa
a la perfeccion las diferencias de
posicion.

O Proteccion
R’R/R’ ] .z
anticorrosion
24

IP 68 P68

SERIE WER1500

El accesorio mas importante para los
cambiadores de herramienta. Para
transmitir corriente de senal y corriente
de carga.
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INDICE DE LAS SERIES
TECNOLOGIA PARA ROBOTS

CAMBIAR COMPENSAR
MANUALMENTE NEUMATICA

HWR2000
Brida de union: TK31,5-TK 50
Peso de manipulacién recomendado: 5 kg-20 kg

0
Transmision de aire: 4x-8x
Transmision de energia eléctrica: opcional con mo-
dulo de transmision

XYR1000
HWR Brida de union: TK 40-TK 200
Brida de union: TK63-TK 80 Desviacion en X/Y: 3 mm-12,5 mm
Peso de manipulacion recomendado: 50 kg Fuerza de sujecion centrada: 150 N-3000 N
Transmision de aire: 6x

FGR

Brida de unién: TK40-TK 50
Peso de manipulaciéon recomendado: 10 kg-20 kg
Desviacion en X/Y: 2 mm-4 mm
Fuerza de sujecion centrada: 120 N-250 N

Transmision de energia eléctrica: opcional con mo-
dulo de transmision

ZR1000
A Brida de unién: TK 40-TK 200
CON ENCLAVAMIENTO NEUMATICO Desviacion en Z: 8 mm-20 mm
Fuerza de sujecion: 250 N-11 500 N
WPR5000
Brida de union: TK31,5-TK 200
Peso de manipulacion recomendado: 10 kg-500 kg ARP
Transmision de aire: 4x-10x Brida de unicn: TK 40-TK 160
|ntegra/ci’a,|ma§ Peso de manipulacion recomendado: 3 kg-60 kg
SO: Tno ” r?ii © Desviacion en X/Y/Z: 2mm
rans . 'S'O. . © Fuerza de sujecion centrada: 170 N-3000 N
energia adicionales
Transmision de energia eléctrica: opcional con
médulo de PROTEGER
transmision A
CIONAMIENTO NEUMATICO
WWR1000 CSR
Brida de unién: TK 160-TK 200 Brida de unién: TK 50-TK 160
Peso de manipulacion recomendado: 500 kg-1.000 kg Desviacién eje Z: 12,5 mm-28 mm
Transmision de aire: opcional con Desviacion horizontal +/- 9°-12.5°
médulo de '
transmision
Transmision de energia eléctrica: opcional con CRR
tnrq:nds%?s?gn Brida de union: TK 40-TK 80
Desviacion eje Z: 8 mm-15 mm
= Desviacién horizontal +/-: 13°-14°
MAGNETICO /

WMR2000
Brida de unién: TK 63 TRANSMITIR
Peso de manipulacion recomendado: 14 kg MANUAL
Transmision de aire: 4x
Transmision de energia eléctrica: 10x DVR
A Brida de unién: TK 40-TK 160
AUTOMATICO Par de giro continuo: TNmM-4Nm
Transmision de aire: 4x - 8x
FWR'B B Transmision de energia eléctrica: 4-12 polos
Brida de union: TK 40-TK 80
Peso de manipulacion recomendado: 13 kg-29 kg DVR1000
Transmision de aire: 4x Brida de union: TK 125
Transmision de energia eléctrica: opcional con Par de giro COﬂ'TinUO‘ 4 Nm
modulo de - .
transmision Transm!s!gn de aire: PP 8x
Transmision de energia eléctrica: 4 polos + PE
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MODULOS DE TRANSMISION ELECTRICOS

ELECTRICOS COMUNICACION
WER1500 WER1500
Corriente nominal: 1,5A-3A Rosca de conexion: M12
Tension de servicio: 30V-60V Numero de pines: 5
Numero de pines: 4-36
@ 10-Link
QERS000 WER3000
orriente nominal: 0,2 A-140 A T f ia de datos: 12 Mbit/s-100 Mbit
Tension de servicio: 24 V-2000 V R s o /s s
Numero de pines: 112 0sca de conexion:
WER4000 @10-Link T
Corriente nominal: 150A
Tension de servicio: 630V
Numero de pines: 3 ACCESORIOS

WFR
Adecuado para todos los tipos de robot con didametro de
anclaje segun ISO y combinable con muchas pinzas para

NEUMATICOS

WER1500 carga y descarga de maquinas.
Numero de pasos: 1-2
caudal por paso 270 1/min-900 I/min
Rosca de conexion: M5-G1/4* LWR50L
Solucion de brida angular eléctrica para el ecosistema
End of Arm MATCH para pinzas |O-Link.
WER3000
Ndmero de pasos: 1-4 Pinzas adecuadas: GEP2000, GEH6000,
caudal por paso 270 1/min-1100 I/min 322588?%" GEP5000,
Rosca de conexion: G1/4-G3/8" B
® =,  AR2000
WER4000 N cargny descarga do méqunas,
Numero de pasos: 6-15 w‘_%\ gay 9 quinas.
caudal por paso 150 I/min-500 I/min Pinzas adecuadas: GPP5000, GPD5000
Rosca de conexion: M5-G1/8"
AR2000
” Unidad de valvula para el accionamiento eléctrico
FLUIDICOS de pinzas neumaticas.
Pinzas adecuadas: GPP5000, GPD5000
WER3000
Numero de acoplamientos
hidraulicos: 1
Rosca de conexion: G1/4"
Presion de servicio max.: 150 bar
WER4000
Numero de acoplamientos
hidraulicos: 1-4
Rosca de conexion: G1/4"
Presién de servicio max.: 250 bar

Gracias a las bajas emisiones de particulas, estan
certificadas segun la norma internacional DIN EN ISO
14644-1 para la clase de sala limpia @.
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ECOSISTEMA END OF ARM
TECNOLOGIA PARA ROBOTS

TAN VERSATILES COMO EL SISTEMA -
LAS APLICACIONES

Tanto si se trata de la robdtica movil y colaborativa o aplicacio-
nes completamente automatizadas: con la flexibilidad de este
sistema, el usuario dispone de un campo de aplicacion
practicamente ilimitado, tanto en sus plantas de produccion,
en el montaje de piezas, en la intralogistica o la automatiza-
cion de laboratorios. Las tareas tipicas son las de Pick&Place,

Estandarizacion de la interfaz de robot

Un modulo de robot - permite el uso de todo el
espectro de efectores finales compatibles. Ya
sean cobots, robots de peso ligero o robots
convencionales.

Facil instalacion - Plug&Work

<-0—>
(—0->
<=0—>

Comunicacion de maquinas simplificada gracias
a los parametros de comunicacion necesarios.

Para todos los fabricantes de
robots comunes

El mdédulo de robot adecuado
para su aplicacion

|
@ 10-Link
|

M&TCH

comisionado de piezas, embalaje y paletizacion, verificacion y
prueba. Se pueden seleccionar varias pinzas mecanicas y de
vacio en funcién de la pieza de trabajo y la tarea de manipula-
cién. En caso de que cambien las necesidades, el sistema
podra adaptarse rapida y faciimente.

Flexible — Gran seleccion de efectores finales

v . . . . L . .

AoO Accionamiento y monitorizacion directos de las
funciones del robot mediante una solucion de
software.

I:,_I Aplicaciones de robot complejas
vy ) . .
FJJ|  Se puede realizar varias tareas sobre una misma

pieza de trabajo mediante el cambio automatiza-
do de efectores finales.

Digital I/0

Una gran seleccion [
de distintos efectores
finales

Manipulacion de un
numero casi infinito de
piezas diferentes
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EJEMPLO DE UN EQUIPAMIENTO DE
MAQUINA AUTOMATIZADO PARA
CANTIDADES PEQUENAS

El amplio ecosistema Match de pinzas y compo-

[ )
nentes de vacio permite una adaptacion sencilla, . e . e o
rapida y flexible a una gran variedad de piezas . - . - .

de trabajo. Esto significa que las aplicaciones de
carga de maquinas para lotes pequefios también
pueden realizarse de forma sencilla y econémica.

EJEMPLO DE UN MONTAJE DE PIEZAS DE TRABAJO
COLABORATIVO PARA CANTIDADES PEQUENAS

Apoyo efectivo gracias al robot colabo-

rativo y al efector final, sin necesidad

de conocimientos sobre programacion. . + @ - .
Unién de una configuracion muy sencilla

y tiempos de adaptacién muy rapidos. . + B> .
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INDICE DE LAS SERIES
TECNOLOGIA PARA ROBOTS

MODULO DE ROBOT PINZAS PARALELAS

10-LINK NEUMATICA INTELIGENTE

LWR50F-xx-04-A/05-A/06-A GPP5000IL
apropiado para el tipo de robot: ISO TK 50, ABB, apropiada para el médulo LWR50F-

Kuka, Yaskawa de robot: xx-03/04/05
Peso de manipulacion max.: 25 kg Fuerza de agarre nominal: 330 N-1080 N
Precision de repeticionen X, Y, Z: 0,05 mm Clase IP: 40
Clase IP: 40

PINZA AUTOCENTRANTE DE TRES DEDOS

E/S DIGITALES

LWR50F-xx-01-A/02-A

NEUMATICA INTELIGENTE

apropiado para el tipo de robot: ISO TK 50, ABB, GPD5000IL
Denso, Doosan, apropiada para el médulo LWRS50F-
Elite Robots, Fanuc, de robot: xx-03/04/05
Fruitcore, Hanwha, Fuerza de agarre nominal: 740 N-2370 N
Jaka, Kassow, Clase IP: 40
Kawasaki, Kuka,
Mitsubishi, Neura, PINZAS DE AGUJAS
Omron, Schneider =
Electric, Techman, NEUMATICAS
Universal Robots,
Yaskawa ST
Peso de manipulacion méx.: 25 kg apropiada para el médulo LWR50F-
Precision de repeticionen X, Y, Z: 0,05 mm de robot: xx-01/02/03/04/05
Clase IP: 40 Recorrido de la aguja max.: 1,5 mm
Numero de agujas: 20
RS485 Clase IP: 30
LWR50F-xx-03-A IMANES DE MANIPULACION
apropiado para el tipo de robot: Fanuc, Universal >
Robots NEUMATICOS
Peso de manipulacion max.: 25 kg
Precision de repeticionen X, Y, Z: 0,05 mm HM1000
Clase IP: 40 apropiada para el modulo LWR50F-
de robot: xx-01/02/03/04/05
BRIDA ANGULAR Fuerza de sujecion max.: 27N
Clase IP: 40

LWR50L
Solucién de brida angular eléctrica para el ecosistema
End of Arm MATCH para pinzas 10-Link.

GEP2000, GEH6000,
GPP5000IL,
GEP5000, HRC-03

ACCESORIOS

Pinzas adecuadas: ALWR1

Estacion de reposo estandarizada
para todos los efectores finales MATCH

PINZAS PARALELAS
ELECTRICAS

GEP2000
apropiada para el médulo LWR50F-
de robot: xx-01/02/03/04/05
Fuerza de agarre nominal: 200N
Clase IP: 40
GEH6000IL
apropiada para el médulo LWR50F-
de robot: xx-03/04/05 2
Fuerza de agarre nominal: 180 N-1000 N ASISTENTE DE SELECCION
Clase IP: 40 MEDIANTE CLIC
HRC-.OC? L modul LWRSOF Asistente de seleccion para robética
apropiada para el médulo - !
de robot: %x-01/02/03/04/05 Con unos pocos clics gl producto
Fuerza de agarre nominal: 190 N adecuado. Desde aqui se accede al
Clase IP: 40 asistente de seleccion para robdtica.
HRC-02
apropiada para el médulo LWR50F-
de robot: xx-03/04/05

™ Fuerza de agarre nominal: 165N

i Claser: 40

w
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COMPONENTES

COMUNICACION INDUSTRIAL

UNA PINZA INTELIGENTE, UNA CONEXION
INTELIGENTE

Una programacion del robot mas facil: con modulos de
comunicacion de Zimmer Group listos para conectar, que se
colocan en el controlador de robot y, segun el médulo, se
conectan mediante cables o de forma inalambrica con el
control. La Comfort App adaptada al fabricante del robot
permite accionar y operar la pinza comoda y directamente
con el panel de control del robot - facil de configurar con
todas las érdenes necesarias para un modo automatico sin
problemas.

Con las herramientas de programacion de Zimmer Group,
las aplicaciones de los robots pueden ponerse en funciona-
miento de forma rapida, sencilla'y sin necesidad de grandes
conocimientos de programacion. Para la programacion
directa en el PLC, Zimmer Group también pone a disposi-
cién modulos de funcién que pueden descargarse para
todos los fabricantes usuales.

El Smart Communication Module - La pasarela de enlace
inteligente entre la pinza y el control del robot.

v

El médulo de comunicacién 1O-Link Wireless inalambrico
estandarizado permite una comunicacion sin fallos y segura
sin ningun tipo de cableado externo. Se puede utilizar todos
los componentes de pinza |O-Link, siendo compatibles
mediante una interfaz uniforme con todo tipo de controles.
Como es usual, la alimentacion de tension se realiza median-
te la linea de conexion. La energia puede ser almacenada
segun sea necesario, pero la informacién se intercambia
directamente y sin retraso de forma inaldmbrica entre el
control y la pinza.

ASISTENTE DE SELECCION 9
MEDIANTE CLIC

Asistente de seleccién para robética
Con unos pocos clics al producto
adecuado. Desde aqui se accede al
asistente de seleccion para robdtica.



SCM

La pasarela de enlace inteligente entre
la pinza y el control del robot traduce
|0-Link a entradas y salidas digitales.

Incluye:

+ Smart Communication Module

+ Paquete de software guideZ, expertZ
monitorZ

SOLUCION COMPLETA
CONVENCIONAL

Solucidn convencional completa con
pinza'y SCM, incluido el software intui-
tivo para controlarlo la pinza.

Incluye:

+ Smart Communication Module

+ Paquete de software guideZ, expertZ
monitorZ

+ Comfort App

+ Elementos de unién
especificos para el robot

+ Pinzas convencionales

d &Il

SCM + COMFORT

Facil accionamiento y operacion de
la pinza a través del panel del robot
gracias a la Comfort App.

Incluye:

+ Smart Communication Module

+ Paquete de software guideZ, expertZ
monitorZ

+ Comfort App

SOLUCION COMPLETA
MATCH

Solucion completa con interfaz de
robot estandarizada MATCH. Incluye
el SCM, el software de control y la
herramienta.

Incluye:

+ Smart Communication Module

+ Paquete de software guideZ, expertZ
monitorZ

+ Comfort App

+ Elementos de union
especificos para el robot

+ Mddulo de robot MATCH

+ Pinza MATCH

d & BT A @

SCM + COMFORT (LISTO
PARA CONECTAR)

Facil integracion del SCM colocado en
el médulo del robot mediante un cable
y un controlador listos para conectar.

Incluye:

+ Smart Communication Module

+ Paquete de software guideZ, expertZ
monitorZ

+ Comfort App

+ Elementos de unién
especificos para el robot

d =T

Solucion completa convencional o
solucion completa MATCH

Ya sea convencional o mediante el
ecosistema end of arm MATCH - los
maodulos de comunicacion listos para
conectar de Zimmer Group permiten
una solucion completa adaptada a sus
necesidades. Gracias a la integracion
directa de una infraestructura digital,
se garantiza una comunicacion de la
pinza con la maquina segura y sin
interferencias .
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SERVICIOS DIGITALES
digitalZ

EL FUTURO DE LA AUTOMATIZACION Y DE LA
CONSTRUCCION DE MAQUINARIA E INSTALACIONES

La transformacion digital en la fabricacion estéa en boca de
todos: se trata de tecnologias digitales que pretenden reducir
los costes de produccidn, mejorar la calidad, aumentar la
flexibilidad y, finalmente, aumentar el volumen de negocio. En
la automatizacion, las soluciones rapidas y flexibles cada vez
tienen mas importancia. La ingenieria mecanica y de instala-

ZIMMER GROUP COMO SOCIO PARA
LA TRANSFORMACION DIGITAL

Zimmer Group ha detectado la tendencia de la transformacion
digital con antelacion y ya ofrece una amplia gama de compo-
nentes mecatrénicos y servicios digitales. Los modulos de
software digitales digitalZ amplian las principales funcionali-
dades de los componentes y sistemas mecatronicos de
Zimmer Group dirigiéndose a diferentes fases del ciclo de

ciones se impulsa cada vez con mayor frecuencia mediante la
innovacion de software. En este sentido, los servicios basados
en web contribuyen a implementar de forma planificable la
seguridad de produccion, la productividad y la reduccion de
costes en una Smart Factory.

vida del producto de su instalacion. Desde el disefio y el
desarrollo pasando por la operaciéon hasta la asistencia
técnica, estos modulos respaldan la funciéon de su instala-
cion y hacen que sea todavia mas ergonémica, flexible,
productiva y fiable.



LOS SERVICIOS DIGITALES DE ZIMMER GROUP

- L . virtualZ
Los servicios digitalZ le apoyan para aumentar la calidad, la
productividad, la eficienciay el valor anadido y le proporcio- » Reduccion de los tiempos de puesta
nan la capacidad de dominar procesos mas complejos y en marcha hasta un 80 %
lograr transparencia en el control y la sostenibilidad. » Mayor disponibilidad de la produccion

Tiempos de entrega mas cortos, mayor calidad

Cualificacion sin peligro y eficiente del personal operario
y de mantenimiento

» Flexibilidad al seleccionar la plataforma de simulacion

controlZ

P Independiente de la plataforma para
todos los fabricantes de robots lideres

Programacion facil y rapida

Minimizacion de errores de programacion

Programacion/parametrizaciéon también por parte de visualZ

personal sin amplios conocimientos de programacion > Interaccion sencillay rapida en

el entorno de la aplicacion

» Representacion de parametros de proceso relevantes
para la aplicaciéon

Aumento de la eficiencia

Minimizacion de errores de entrada

cloudz

P Facilitacion de parametros de

estado y proceso
Integracion simplificada de componentes

La base para el Condition Monitoring/Predictive Maintenance
supportZ

Alta flexibilidad y escalabilidad
» Soporte preventa

vV v.Vvyy

Acceso independientemente del lugar
» Soporte posventa con asistencia in situ

durante todo el ciclo de vida

> Soporte online durante la puesta en marchay
la optimizacion

P> Asistente de seleccién/Configuradores de producto
Servicio de piezas de recambio

»  Amplias ofertas de formacion
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AMORTIGUADORES INDUSTRIALES
TECNOLOGIA DE AMORTIGUACION

DE 100 A 0 CON UN AMORTIGUADOR

La tecnologia de amortiguadores mas moderna: con
PowerStop, Zimmer Group ha creado un amortiguador
industrial hidraulico que frena la energia cinética hasta
reducirla a cero. Mediante una utilizacion optima, el
PowerStop alcanza absorciones de energia maximas en
el minimo espacio: Con la exclusiva tecnologia de ranura
helicoidal - pocas vibraciones y sin perder precision.

Mediante el nuevo sistema modular en www.zimmer-group.com
es posible componer todo tipo de variantes a medida para
cada caso de aplicacioén. Esto se consigue a partir de cuatro
series, cada una con su version de carrera, su rango de
velocidad, su grado de proteccidn y su cabezal. Todo ello
disponible como estandar, siendo su disponibilidad inmedia-
ta, y a un precio muy competitivo.

MECANISMO DE ESTRANGULACION -
SOLUCION CONVENCIONAL

Superficie de

Carrera [mm]

Fuerza [N]

[“u

/ \

HlLinea ideal Carrera [mm]

H Amortiguador convencional

RESERVA DE ACEITE

Los amortiguadores de la serie High Energy se llenan de
aceite de tal forma que el muelle de la compensacion de
volumen esta bajo tension previa. Mediante el reajuste
automatico del muelle se puede compensar una pérdida de
aceite, obteniéndose asi una larga vida util.
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FAMILIA DE PRODUCTOS POWERSTOP
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Frenado preciso con pocas vibraciones
Mediante el estrechamiento continuo de la ranura helicoidal.

Larga vida util
Gracias al menor desgaste debido al guiado hidrostatico
del pistdn y a la reserva de aceite incorporada.

Proteccién anticorrosion
Mediante el uso de acero inoxidable.

TECNOLOGIA DE RANURA HELICOIDAL -
LA SOLUCION «HIGH END» DE ZIMMER GROUP

Superficie de

\..\“\

\n\“\
,,ﬂ,,,,,,,,,,,,,,, TSN ,,,I
/ \
| \

Carrera [mm]

Bl Linea ideal
PowerStop

ASISTENTE DE SELECCION
MEDIANTE CLIC

Asistente de seleccion para
amortiguadores

Con unos pocos clics al producto
adecuado. Desde aqui se accede al
asistente de seleccion para amorti-
guadores.




STANDARD ENERGY

El lider entre los amortiguadores
estandar. Amortiguacion eficiente con
la absorcion de energia usual. Esto
hace que la serie Standard Energy
sea la vencedora en cuanto a relacién
calidad-precio.

-

El PowerStop - Maxima calidad para
requisitos y cargas extremos.

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

El amortiguador ajustable para todas
las carreras combina una absorcion
sensible de energia con una reduc-

cién de potencia y una amortiguacion

suave.

Alcanzando unos nimeros de ciclo

maximos, el amortiguador High End

responde a las mas altas exigencias
con una absorcion de energia extrema.

Todas las informaciones a un clic <€ www.zimmer-group.com
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AMORTIGUADORES ELASTC')ME,ROS
TECNOLOGIA DE AMORTIGUACION

EL EFICIENTE CONSUMIDOR DE ENERGIA

El amortiguador elastomero BasicStop se utiliza cuando no es
necesario frenar con precision. Gracias a su forma especial-
mente desarrollada y al plastico de alto rendimiento TPC, el
BasicStop es capaz de frenar las masas incluso en condicio-
nes extremas y, al mismo tiempo, alcanzar altas proporciones
de amortiguacion. Ademas, ofrece una posibilidad de uso
independiente de la velocidad y puede reciclarse al 100 %
gracias a sus propiedades termoplasticas.

AMORTIGUACION VS. SUSPENSION

Los topes de caucho convencionales solo tienen una peque-
Aisima proporcion de amortiguacion y actuan mas como
muelles que como amortiguadores. Al utilizarlos practicamen-
te no se elimina energia del sistema, lo que puede provocar
dafnos en la instalacion. Es aqui donde destacan los amorti-
guadores elastémeros de la marca BasicStop, que gracias a
su alta proporcidon de amortiguacion marcan nuevas pautas
en el ambito de la amortiguacion de materiales.

FAMILIA DE PRODUCTOS BASICSTOP
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Plastico de alto rendimiento TPC

Posee una gran robustez y resistencia frente a todos
los medios. El material no se expande, resquebraja ni
desintegra, como puede pasar en topes de caucho.

Alta eficiencia
Alta proporcion de amortiguacion y gran absorcién
de energia en un espacio sumamente reducido.

Comportamiento de retorno fiable

El robusto material apenas posee comportamiento
de asentamiento.

Energia de impacto

Amorti Amorti es
industriales elastomeros

Topes de caucho Muelles

[l Amortiguacion
I Resorte

Proteccidn de parada de emergencia en el
eje de desplazamiento de un cabezal movil
de husillo
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Amortiguacion de posiciones finales en los
ejes lineales de mddulos de produccion

Amortiguacion de la puerta en un centro de
mecanizado



INDICE DE LAS SERIES ,
TECNOLOGIA DE AMORTIGUACION

AMORTIGUADORES INDUSTRIALES

@

POWERSTOP

MINI ENERGY
Tamano:

Absorcidn de energia max.:
Velocidad de impacto min.:
Velocidad de impacto max.:

Carrera max.:
Proteccion: sin proteccion,

STANDARD ENERGY
Tamano:

Absorcion de energia max.:
Velocidad de impacto min.:
Velocidad de impacto max.:

Carrera max.:
Proteccidn: sin proteccion,
de fieltro, fuelle (TPC)

HIGH ENERGY
Tamano:

Absorcion de energia max.:
Velocidad de impacto min.:
Velocidad de impacto max.:

Carrera max.:

Proteccion: sin proteccion,
de fieltro, fuelle (TPC)

ADJUSTABLE ENERGY
Tamano:

Absorcion de energia max.:
Velocidad de impacto min.:
Velocidad de impacto max.:

Carrera max.:

M4-M6
0,8J-1,8J
0,1 m/s
3,5m/s

4 mm-5mm

rascador (NBR)

M8-M36
1,56J-185J
0,1 m/s
5m/s

6 mm-30 mm

rascador (NBR), anillo

M8-M36

4 J-400J

0,1 m/s
5m/s

6 mm-50 mm

rascador (NBR), anillo

M8-M36

4 J-400J

0,1 m/s
5m/s

6 mm-50 mm

Proteccion: sin proteccion, rascador (NBR), anillo

de fieltro, fuelle (TPC)

BASICSTOP

AXIAL STANDARD
Altura:
Carrera max.:

Absorcion de energia max.:

Proporcion de amortigua-
cion max.:

Tipo constructivo:

AXIAL ADVANCED

Altura:
Carrera max.:

Absorcion de energia max.:

Proporcién de amortigua-
cion max.:

Tipo constructivo:
RADIAL STANDARD

Altura:
Carrera max.:

Absorcion de energia max.:

Proporciéon de amortigua-
cion max.:
Tipo constructivo:

AMORTIGUADORES ELASTOMEROS

7 mm-109 mm
3 mm-56 mm
0,3J-2014 J

75%
Axial

53 mm-252 mm
30 mm-198 mm
450 J-12725 J

65%
Axial

23 mm-88 mm
15 mm-60 mm
1,2 J-290J

60%
Radial

Solo mediante un tratamiento especial, el amortiguador
elastomero obtiene sus propiedades unicas.
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SISTEMAS DE AMORTIGUACION

SOFT CLOSE

SUAVE Y SILENCIOSO

Para poder cerrar con suavidad y de forma silenciosa
cajones, puertas de armario y tapas, pero también puertas
correderas grandes de cristal o asientos de WC, se equipan
con un sistema Soft Close. Zimmer GmbH Daempfungssys-
teme es uno de los socios de desarrollo y proveedor lider
de la industria del mueble en el sector de los sistemas de
amortiguacion y mecanismos de alimentacion.

Soft Close es una tecnologia de amortiguaciéon compuesta
por un muelle y una amortiguacion que ralentiza automatica-
mente el proceso de cierre y garantiza asi una valiosa
sensacion al abrir y cerrar puertas y cajones.

AMORTIGUADORES
POR AIRE

Larga vida util gracias al retorno
integrado y a la energia de friccion
resultante de ello.

PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

Labio de estanqueidad Subpresion Vastago Aceite

Manguito de frenado Junta

AMORTIGUADORES
HIDRAULICOS

La viscosidad del aceite y la modifi-
cacion de la seccion de los canales
permiten la maxima seguridad y
capacidad de carga.

Muelle de recuperacion

AMPLIA GAMA
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Facil de cerrar
Por lo general, basta con una ligera presion para cerrar el
cajon o la puerta.

Protege los oidos y el material
La amortiguacion suave permite un cierre silencioso y
poco desgaste de los muebles.

Puede reequiparse
Los cajones, las puertas y las tapas también pueden equipar-
se posteriormente con la tecnologia de amortiguacion.

UNIDAD

DE ALIMENTACION
MECANICA

Las unidades de cierre automatico
permiten un cierre suave hacia dentro,
hacia fuera o de efecto doble.

Junta Vastago Amortiguador Activador Palanca de trinquete

Muelle de compresion

Amortiguadores de friccién de aire

1. En un cilindro de madera hay un émbolo
que puede moverse hacia delante y hacia
atras. Al cerrar, el manguito de frenado
presiona contra el cilindro. De este modo,
se genera la energia de friccion necesaria
para la amortiguacion.

2. No es posible que se produzcan fugas de
aceite.

Amortiguadores hidraulicos

1. En una carcasa llena de aceite hay un
émbolo que puede moverse hacia delante
y hacia atras. La viscosidad del aceite y la
modificacion de la seccion de los canales
provocan la amortiguacion de la fuerza de
friccion necesaria.

2. Gran absorcion de energia en espacios
muy reducidos.
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Unidad de cierre automatico

1. Un cierre mecanico automatico se fija p.
€. en la caja de un cajon, un empujador
(activador) directamente en el cajon.

2. Para ello, el activador encaja en la palanca
de trinquete y el muelle de compresion re-
trae el cajon, al tiempo que se produce un
frenado suave mediante el amortiguador.



AMORTIGUACION DE CAJONES

Los amortiguadores y las alimentacio-
nes mecanicas deben tener el compro-
miso optimo entre resistencia y tamano:
discretos y con ahorro de espacio, pero
no obstante lo suficientemente robustos
para poder frenar también cargas
elevadas.

AMORTIGUACION DE TAPAS

Los amortiguadores de tapas también
pueden frenar una masa elevada en
una distancia corta, de modo que
los muebles altos de la cocina, por
ejemplo, también puedan abrirse y
cerrarse comodamente y sin peligro
para los dedos.

—;.:'F"

Zimmer GmbH Daempfungssysteme es uno de los socios de desarrollo y proveedor

AMORTIGUACION DE PUERTAS
CORREDERAS

Con los amortiguadores adecuados,
también pueden abrirse facilimente
puertas correderas pesadas. Esto
aumenta la facilidad de acceso y de
uso y también permite que los nifios o
las personas con movilidad reducida
puedan abriry cerrar la puerta
comodamente.

AMORTIGUACION DE BISAGRAS

Adios a los traqueteos de puerta: con
los amortiguadores de bisagras de
Zimmer Group es posible un cierre
suave y silencioso de las puertas. En
parte, la fuerza de amortiguacién
puede adaptarse de forma personali-
zada al peso de la puerta.

lider de la industria del mueble y un potente socio de sistemas en el sector de los
sistemas de amortiguaciéon y mecanismos de soft-closing.

i
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COMPONENTES

TECNOLOGIA DE SUJECION Y FRENADO

CALIDAD Y FIABILIDAD

Mas de 30 afios de experiencia en desarrollo y en el
mercado han dado como resultado mas de 4000 productos.
Zimmer Group ofrece la mds extensa e innovadora gama de
productos y servicios con la mayor calidad y fiabilidad. Los
elementos de sujecion y de frenado realizan tareas de
posicionamiento, sujecion y frenado de maxima importancia.
Garantizan la precision de los procesos de elaboracion,
permiten una produccion eficiente con tiempos de ciclo
cortos y proporcionan una sujecién segura para una maxima
seguridad.

MECANISMO DE CUNA - ACREDITADO DESDE
HACE MAS DE 25 ANOS

Con su mecanismo de cufia, Zimmer Group ha sido pionero
a la hora de lograr un frenado y sujecion eficientes en guias
lineales y guias cilindricas. Todos los elementos neumaticos
estan equipados con el mecanismo de cufa para la mayor
transmision de fuerza y para conseguir el mayor numero de
ciclos, llegando asi a ser lideres del mercado con mas de
5millones ciclos (valor de B10d).

Sin presion: cerrado

Con presion: abierto

MAS DE 20 000 COMBINACIONES

Para apoyarle en la busqueda de entre los mas de 4000
elementos de sujecion y de frenado, ponemos a su dispo-
sion nuestro asistente de seleccion online.
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SERIE DKPS1000
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Altos pares de sujecion sin aire adicional
Elevada seguridad mediante la proteccion del
eje de rotacion.

Facil deteccion del estado
Secuencia de proceso eficiente y rapida.

Numeros de ciclos superiores a los del mercado
Sin fugas gracias a la junta del émbolo probada.

Conexion PLUS

Perfil de
contacto

Mecanismo
de cufa

Movimiento

transversal
resultante é

UN COMPONENTE FUNCIONAL - MAXIMA
RIGIDEZ

Con la serie LBHS afirmamos nuestras competencias
tecnoldgicas. Un elemento de frenado hidraulico que consta
de un cuerpo funcional Unico, no contiene piezas moviles y
aplica las fuerzas de frenado y sujecion Unicamente a través
de la tension interior del cuerpo basico. Esto promete la
maxima rigidez y los tiempos de reaccion mas rapidos.

ASISTENTE DE SELECCION
MEDIANTE CLIC

Asistente de seleccion

Con unos pocos clics al producto
adecuado. Desde aqui se accede
directamente al asistente de selec-
cién para elementos de sujecion 'y
frenado.




-

Las sujeciones rotatorias de la serie DKPS1000 convencen por sus fuerzas
de sujecion sin presion, su larga vida util y una deteccion digital opcional.

SERIE LKE SERIE DKHS1000 SERIE AEPN

LKE hace referencia a la maxima Este elemento de sujecion hidraulico,
eficiencia energética gracias a la de la serie DKHS, especialmente El grupo proporciona presion neumati-
salida de cables flexible, la electronica duradero, impresiona por su maxima cay puede controlar varios productos
integrada y la alimentacion de tension precision, numeros de ciclos y rapido de forma independiente.
de 24 V. tiempo de reaccion.

Todas las informaciones aun clic <€ www.zimmer-group.com 51



INDICE DE LAS SERIES
TECNOLOGIA DE SUJECION Y FRENADO

PARA GUIAS LINEALES

ACCIONAMIENTO MANUAL

ACCIONAMIENTO HIDRAULICO

MINIHK KWH
Funcion: Sujetar Funcion: Sujetar
Estado: N Estado: NA
Fuerza de sujecion max.: 300N Fuerza de sujecion max.: 46 000 N
Construccion: miniatura Construccion: Estandar
HK KBH
Funcion: Sujetar Funcion: sujetar, frenar
Estado: N Estado: NA
Fuerza de sujecién max.: 2000 N Fuerza de sujecion max.: 46 000N
Construccion: Estandar Construccion: Estandar
ACCIONAMIENTO NEUMATICO . LBHS
# Funcién: sujetar, frenar
(6 MK Estado: NC
Funcion: Sujetar Fuerza de sujecion max.: 15000 N
~ Estado: NA Construccion: Estandar
Fuerza de sujecion max.: 2250 N -
Construccion: Estandar ELECTRICAS
(6] MKS LKE
o Funcion: Sujetar -~ Funcion: Sujetar
Estado: NC Estado: N
Fuerza de sujecion max.: 3300 N Fuerza de sujecion max.: 1800 N
Construccion: Estandar Construccion: Estandar
MBPS PARA GUIAS CILINDRICAS
- Funcioén: sujetar, frenar
& Estado: NC ACCIONAMIENTO MANUAL
Fuerza de sujecién max.: 4700 N
Construccion: Estandar HKR
Funcion: Sujetar
Estado: N
o ~ lFJuBnFc’;iSo'n: sujetar, frenar b Fuerza de sujecién méx.. 2000 N
| Estado: NG Construccion: Estandar
~ Fuerza de sujecion max.: 7700 N (9200 N) P
Construccion: estandar NEUMATICAS
5 LKP FMKR :
el Funcion: Sujetar R Funcion: Sujetar
Estado: NA Estado: o NA
: Fuerza de sujecion max.: 4500 N Fuerza de sujecion max.: 185,0 N
Construccidn: estrecho Construccion: Estandar
o LKPS (L} MKRS .
A Funcion: Sujetar - Funcion: Sujetar
*% Estado: NC Estado: o NC
] Fuerza de sujecion max.: 750 N Fuerza de sujecion max.: 1650 N
Construccion: estrecho Construccion: Estandar
MCP RBPS
Funcién: Sujetar Funcion: sujetar, frenar
Estado: NA Estado: NG
[ Fuerza de sujecion max.: 550 N Fuerza de sujecion max.: 52 000 N
Construccion: miniatura Construccion: Estandar
0o MCPS PARA EJES DE ROTACION
puncion: Sujetar NEUMATICAS
Fuerza de sujecion max.: 700N
Construccion: miniatura - 'FJKP.S,1 900 .
o gy " uncion: Sujetar
- - Estado: NC
LBPS,, ) Par de sujecion estatico max.. 1150 Nm
Funcion: sujetar, frenar Construccion: rotativo
Estado: NC

Fuerza de sujecién max.: 4500 N A
Construccion: estrecho ACCIONAMIENTO HIDRAULICO
. DKHS1000
. Funcion: Sujetar
Estado: NC
Par de sujecion estatico max.: 8000 Nm
Construccion: rotativo

O = disponible como variante de baja presion.
© = certificado para sala limpia clase ISO 6.
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FUERZA DE SUJECION

La fuerza de sujecion es la fuerza maxima que puede
aplicarse en sentido axial. Las fuerzas de agarre indicadas
se comprueban en cada elemento de sujecién y frenado
antes del suministro con una capa de lubricacion ligeramen-

te engrasada (ISO VG 68).
F = fuerza de sujecion max.
ESTADOS
N (biestable) NA (normalmente abierto) NC (normalmente cerrado)
Permanece en la posicion actual Abierto sin presion Cerrado sin presion
I

s




ELECTROHUSILLOS

TECNOLOGIA DE MAQUINA -HERRAMIENTA

HUSILLOS DE MOTOR

Nuestros husillos de motor, como componentes clave en
centros de mecanizado, maquinas-herramientas y aplicacio-
nes End of Arm, garantizan un valor afadido dptimo gracias
a la maxima precision, productividad, disponibilidad y vida
util. Por lo tanto, son decisivos para el rendimiento de la
maquina y la calidad de las piezas de trabajo mecanizadas.
Los paquetes de motor compactos y con alta densidad de
potencia, y rodamientos de gran precision son un requisito

SERIE HF150-003
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Maximo rendimiento

El uso exclusivo de motores de alto rendimiento fundidos al
vacio y bobinados a mano, fabricados en Alemania, permite
exigir el maximo rendimiento y potencia del husillo motor.

Maxima calidad de la pieza de trabajo

Con revoluciones de hasta 26 000 r. p. m. y un motor de
14,5 kW regulado opcionalmente por vectores, los husillos
de motor resultan perfectos para el mecanizado de distintos
materiales como madera, plastico, metal ligero o materiales
compuestos.

La maxima productividad se une a la maxima precision
La solucion de motor integrado mecanicamente es extrema-
damente compacta, muy productiva y alcanza la maxima
rigidez.

REFRIGERADO
POR AGUA

La refrigeracion por agua y unos gru-
pos de refrigeracion dimensionados
permiten husillos altamente produc-
tivos gracias al control éptimo de la
temperatura.
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REFRIGERADO
POR AIRE

El suministro de aire y un volumen de
circulacion suficiente son unos requisi-
tos ideales para electrohusillos con alta

densidad de potencia.

previo para elevadas revoluciones y unos valores de concen-
tricidad excelentes. El catdlogo de Zimmer Group incluye
husillos de motor refrigerados por aire o por agua, para el
mecanizado de madera, aluminio y plastico, asi como para
trabajos de arranque de metal. Los husillos destacan por su
elevadisima fiabilidad, la gran densidad de potencia 'y una
extensa compatibilidad.

UNIDADES DE CAMBIO
DE ROBOT

La serie WWS permite
un cambio del husillo de motor
totalmente automatizado.



INNOVADORES ELECTROHUSILLOS Y SOLUCIONES
PERSONALIZADAS

Zimmer Group es fabricante de Electrohusillos de alta
calidad que, junto con los accesorios y periféricos corres-
pondientes, ofrecen todo lo necesario para obtener la
maxima precision y rendimiento en su produccion. Nuestra
cartera no solo incluye una amplia seleccion de Electrohusi-
llos estandar, sino también el desarrollo de soluciones
personalizadas y especificas para el cliente que se adaptan
perfectamente a sus requisitos especificos. Nuestra gran
fuerza reside en nuestra capacidad para desarrollar solucio-

Caracteristicas

- Control de procesos o diagnéstico i
inteligente a través de |0-Link

- Sensores de temperatura, A
revoluciones y vibraciones

- Paso giratorio para MQL
(lubricacion cantidad minima) g
MMS e IKZ (refrigeracion interna) Y —

- Conexiones controlables ‘

Portaherramientas

Ya sea el cambio de herramienta automati-
co o manual, con HSK, interfaz ER o salida
de eje: todo es posible.

LA VENTAJA RESIDE EN NUESTRA FLEXIBILIDAD

LLa combinacion de Electrohusillos especificos para el cliente
con diversos sistemas de cambio, como nuestros cambiado-
res de herramienta WWR y WPR, abre un potencial comple-
tamente nuevo y garantiza la maxima adaptabilidad en sus
procesos de produccién. De este modo, aumentara su
eficacia y flexibilidad, ya que podra reaccionar en cualquier
momento a los cambios de requisitos.

nes innovadoras y flexibles que no solo cumplen los mas
altos estandares tecnoldgicos, sino que ademas aumentan
significativamente la eficacia y productividad de sus aplica-
ciones. Con mas de 30 anos de experiencia en la industria,
le ofrecemos productos personalizados que impresionan
por su precision y durabilidad. No importa lo complejos o
especificos que sean sus requisitos: jjuntos encontraremos
la solucion perfecta para su éxito!

Interfaz de cambio

Interfaz normalizada, fija o intercambiable
automaticamente para conectar cada
Electrohusillo a la brida del robot.

Electrohusillo de una
serie estdndar como base

Motor

Disefio de motores especificos para cada
aplicacion con diversas tecnologias de
motores, ya sean sincronos o asincronos,
refrigerados por aire o por liquido.
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ELECTROHUSILLOS
TECNOLOGIA DE
MAQUINA -HERRAMIENTA 5T

ELECTROHUSILLO PARA DESBARBADO

El tema del desbarbado de componentes mediante robots
es cada vez mas importante y se esta convirtiendo en una
tecnologia clave para muchas industrias. Para satisfacer la
creciente demanda, Zimmer Group desarrolla soluciones
eléctricas personalizadas especialmente adaptadas a los
requisitos del desbarbado moderno. Con nuestros innovado-
res sistemas, es posible procesar una amplia gama de
componentes y materiales de forma eficaz y precisa, y con
una amplia gama de herramientas.

husillo de desbarbado

Electrohusillo eléctrico refrigerado por
aire para desbarbado — puede utilizarse
de forma flexible para una amplia gama
de tareas gracias al control de revolucio-
nes variable.

Ventilador eléctrico
Refrigeracion eficaz y silenciosa
del husillo mediante ventilador
eléctrico.

Portaherramientas

Cambio de herramienta manual o automatico
con sistema de cambio rapido.

Funcion de desviacién
Eje del husillo con funcidn de desviacion -
ideal para una amplia gama de aplicaciones.

.~

e

SIN DESVIACION DESVIACION RADIAL DESVIACION AXIAL
) @) ‘)

Electrohusillo rigido sin funcion de
desviacion del eje del husillo.

+ Refrigerado por aire
+ Cambio de herramienta manual
+ Cambio de herramienta automatico

© @

Funcién de desviacion radial del eje del
husillo con grados de libertad bloquea-
bles. Opcionalmente con médulo de
amortiguacion para obtener resultados
de mecanizado aun mejores.

+ Refrigerado por aire

+ Cambio de herramienta manual
+ Cambio de herramienta automatico

V1 ® %,
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Husillo de motor con funcion de des-
viacion axial del eje del husillo.

+ Refrigerado por aire
+ Cambio de herramienta automatico

O or @) &,
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REFRIGERADO POR AGUA

ASINCRONO

HF100-010-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF100-012-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF125-002-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF125-002-002
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF150-003-003
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF150-004-003
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF150-009-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF150-005-002
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF205-006-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

SINCRONO

HF150-005-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF205-006-002
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

4 kW
30000r. p. m.
4 Nm
9 kg

4 kW

30000r. p. m.

4 Nm
10 kg

9 kW
24000r. p. m.
7,3 Nm

16 kg

12 kW
24000r.p. m.
9 Nm
16 kg

14,5 kW
26000r. p. m.
14,7 Nm

35 kg

14,5 kW
24000 r. p. m.
14,7 Nm

39 kg

14,5 KW
26000r. p.
14,7 Nm
26 kg

3

20 kW
24000 r. p. m.
14,3 Nm

36 kg

34 kW

14000 r. p. m.

83,7 Nm
136 kg

20 kW
24000r.p. m.
18,5 Nm

36 kg

48 kW
6000 r. p. m.
153 Nm

140 kg

REFRIGERADO POR AIRE

ASINCRONO

HF110-007-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF145-001-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF145-001-002
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF145-001-003
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF145-008-002
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

HF145-011-001
Potencia nominal:
Revoluciones max.:
Par de giro nominal:
Peso:

4 kW

18000 r. p. m.
3,8 Nm

15 kg

6 kW
24000r. p.
4,9 Nm

29 kg

3

7,5 kW
24000r. p.
6,1 Nm
30 kg

3

11,8 kW
24000 r. p. m.
9,6 Nm

35 kg

7,5 kW
24000r. p.
6,1 Nm

19 kg

3

7,5 kW
24000r. p.
6,1 Nm
20 kg

3

UNIDAD DE CAMBIO PARA ROBOT

(4]

WWS100F-001/
WWS100L-001

Brida de unién

segun EN ISO 9409-1:

Transmision de energia:

Peso total:

WWS100F-002/
WWS100L-002

Brida de union

segun EN ISO 9409-1:

Transmision de energia:

Peso total:

TK100
Adecuado para
HF145-001

4 kg

TK100
Adecuado para
HF125-002

4,8 kg
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SISTEMA DE SUJECION A PUNTO CERO
TECNOLOGIA DE MAQUINA -HERRAMIENTA

SISTEMA DE SUJECION A PUNTO CERO

Presencia de la pieza de trabajo
Deteccion mediante sensor inductivo

Los sistemas de sujecion a punto cero de Zimmer Group
estan disponibles en dos versiones: Ademas de funciones
estandar como apertura, conexion PLUS y soplado, la version
«AD» ofrece deteccion neumatica de estado (abierto, sujeto,
cerrado) y control de presencia a través de aire comprimido.
La version «ED» permite la deteccidn electronica de estado
(abierto y bloqueado), asi como la deteccion de presencia de
pieza.

Todos los sistemas de sujecion se bloquean en forma positiva
mediante segmentos de fijacion adaptados al contorno del
perno, lo que asegura una conexion extremadamente rigida
que soporta las fuerzas mas elevadas y garantiza la maxima
precision de repeticion. La gama de productos también
incluye placas de sujecion de diversos tamafios y configura-
ciones. Un cierre automatico protege de forma fiable el orificio
de entrada de los bulones de la penetracion de suciedad y

- ) Compatibilidad total
aumenta la durabilidad del sistema.

Compatible con todos los sistemas

de sujecion a punto cero existentes Deteccidn de estado

Deteccién mediante
detector magnético

MAYOR PRODUCTIVIDAD

Sin sistema de sujecién a punto cero

Tiempo de funcionamiento de la maquina Preparacion de la pieza de trabajo

Con sistema de sujecion a punto cero
! P Cambio de paleta

Capacidad adicional de la maquina

Tiempo de funcionamiento de la maquina

Equipamiento de la pieza de trabajo en la paleta
fuera del mecanizado

CAMBIADOR DE PALETS
SERIE SPP

PLACAS DE SUJECION

SERIE SPN

Sistemas de sujecion a punto cero
en varios disefios para resolver una
amplia gama de tareas de sujecion o
manipulacion.

Multiples posibilidades en la
carga de la maquina mediante
un disefio estrecho y la maxima
fuerza de sujecion.
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Placas de sujecion con distribucion
de aire interna - para cualquier tamano
con dos, cuatro o seis sistemas de
sujecion a punto cero integrados.




SISTEMA DE SUJECION A PUNTO CERO
DETECCION NEUMATICA

CAMBIADOR DE PALETS
NEUMATICAS

SPNO062AD

SPP138-B

= ;:E- Presién de servicio: 4 bar-7 bar 5 Presion de servicio: 4,5 bar-7 bar
[ f Fuerza de compresion: 1 kN-2 kN Peso de la paleta max.: 300 kg
:I{ Fuerza de compresion con conexion PLUS: 2,5 kN-5 kN ¢ / Funcion de soplado/
- Deteccion de la posicion del deteccion de la posicion del
émbolo/control de presencia: neumaticas émbolo: Si
SPN112AD PLACAS DE SUJECION
- - Presion de servicio: 4 bar-7 bar =
L = Fuerza de compresion: 4 kN-6 kN NEUMATICAS
!ﬁﬁf Fuerza de compresion con conexion PLUS: 10 kN-15 kN
ix Deteccion de la posicion del SPN062P2, SPN112P2,
émbolo/control de presencia: neumaticas ating SPN138P2
-t - Presién de servicio: 4 bar-7 bar
- - SPN138AD gyt Version: Standard/Advanced
2 m-f = Presion de servicio: 4 bar-7 bar Fuerza de sujecion max.: 2x M8
[ <l - Fuerza de compresion: 12 KN-18 kN 2x M10/M12
5 { Fuerza de compresion con conexion PLUS: 24 kN-36 kN 2x M12/M16
Deteccion de la posicion del
émbolo/control de presencia: neumaticas SPNO062P4, SPN112P4,
A - e SPN138P4
DETECCION ELECTRICA {‘_- .{.‘ﬂ’."i-_;. Presion de servicio: g bar-7 bar
P ot Version: tandard/Advanced
SPNO062ED = i Ay -
Presién de servicio: 4 bar-7 bar Fuerza de sujecion max. ii M?O/Mm
Fuerza de compresion: 1 kN-2 kN 4x M12/M16
Fuerza de compresion con conexion PLUS: 2,5 kN-5 kN
Deteccion de la posicion del SPN062P6, SPN112P6
émbolo/control de presencia: Eléctricas SPN138P6, ’
SPN112ED -, :fa_"-"i. Presion de servicio: 4 bar-7 bar
P i Presion de servicio: 4 bar-7 bar i , Version: s L Standard/Advanced
¥ '-; Fuerza de compresion: 4 kN-6 kN Fuerza de sujecion max.. g: M$O/M12
- Fuerza de compresion con conexion PLUS: 10 kN-15 kN 6x M12/M16

Deteccion de la posicion del

émbolo/control de presencia: Eléctricas
- - SPN138ED

Presion de servicio: 4 bar-7 bar

Fuerza de compresion: 12 kN-18 kN

Fuerza de compresion con conexion PLUS: 24 kN-36 kN
Deteccion de la posicion del
émbolo/control de presencia:

Eléctricas

SERIE SPP
NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Muiltiples posibilidades del cambiador de palets SPP
Ya sea al manipular piezas de trabajo en porticos, en
robots o0 como complemento de cambiadores de herramien-
ta con espacio y fuerza limitados.

Diseno estrecho - Maxima utilizacion

La combinacion de disefio estrecho y una estructura baja
permite, ademas de una carga de paletas muy préxima a la
mesa de la maquina, la maxima utilizacién del espacio de
la maquina.

Elevada fuerza de traccion - Manipulacion segura

Un sistema extremadamente rigido — maximas fuerzas de
sujecion y pares de giro, asi como un acople muy preciso
entre robot y paleets.
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- PRODUCCION SIN FRONTERAS
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INFORMACION

Ofrecemos la mejor tecnologia par integracion
pd maxima dis p nibilida dyp d ctividad,
combinando me cay las tecnologias loT mas






COMPONENTES DE SISTEMA
SISTEMAS

SOLUCIONES DE SISTEMA A MEDIDA NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Con mas de 45 afos de experiencia en la construccién de » Adaptabilidad: Productos adaptados
maquinas especiales y un excelente y moderno parque de especificamente a las necesidades y requisitos
magquinaria, estamos especializados en complementar de cada cliente.

nuestras soluciones de componentes estandarizados con
componentes de sistema personalizados. Esto nos convierte
en el Partner lider para soluciones innovadoras en la
construccién de maquinaria e instalaciones. Nuestra amplia
cartera de productos amplia los componentes estandar de » Innovacién: Tecnologias de vanguardia para
Zimmer Group tanto en profundidad como en amplitud, con
el fin de satisfacer las diversas necesidades de nuestros
clientes.

P Integracioén: Los componentes pueden integrarse
perfectamente en los sistemas y procesos
existentes.

soluciones eficientes y preparadas para el futuro.

Componente estandar

Pinzas autocentrantes
de tres dedos

Componente
de sistema personalizados
Pinzas autocentrantes de

tres dedos de gran recorrido

Componentes especificos para aplicaciones en los
ambitos de la tecnologia de manipulacién, amorti-
guacion, maquina-herramienta, sujecion y frenado.

v

Mordaza de giro
servomotorizada

Pinza de mandril para el aga-
rre en orificios roscados

Compensador de ejes para cargas pesadas
con una capacidad de carga de hasta 3000 kg




HERRAMIENTAS END OF ARM

Y SISTEMAS DE AGARRE

SISTEMAS

AMPLIA COMPETENCIA EN SOLUCIONES

Son la pieza central de la automatizacion robdtica: las
herramientas end of arm. Con ellas se solucionan todo
tipo de tareas en todas las industrias: agarre, verificacion,
montaje y mucho mas.

Como Partner de la industria con una larga experiencia
conocemos los requisitos de las herramientas end of arm
modernas, ya sea en la construccién de maquinaria, la
industria automovilistica y de proveedores, en plantas de
fundicion, en el sector electrénico, de los plasticos o de
los bienes de consumo. Con los sistemas de agarre de
Zimmer Group podemos equipar de forma éptima cualquier
robot y aumentar claramente la funcionalidad y eficiencia.

lhlllllllll

JI0
ELECTROMOVILIDAD

Ya sea para la produccion de celdas cilindricas, prismaticas o
tipo pouch. Las soluciones a medida permiten una automatiza-
cién eficiente en la cadena de valor afadido de la fabricaciéon de
baterias. De la celda al médulo.

LOGISTICA

Las soluciones de agarre personalizadas desempefian un papel

fundamental en la intralogistica como vinculo entre los robots y

los materiales. Ademas de precision y flexibilidad, estan disefia-

das para satisfacer los requisitos de los entornos de produccion
mas exigentes.

Posibles ambitos de aplicacion:

En plantas de fundicion

En la fabricacion de vehiculos sobre railes

En la fabricacién de ruedas, neumaticos y llantas
Para la manipulaciéon de baterias

En la fabricacion de motores de combustion interna

vV v v v VY

En la logistica

SISTEMAS DE AGARRE PARA
NEUMATICOS, LLANTAS Y RUEDAS

La produccioén de ruedas terminadas es un proceso complejo
que implica muchos pasos diferentes. Le apoyamos desde la
fase de concepcion hasta la de ejecucion y contamos con una
amplia experiencia en el campo de la produccion de neumaticos
y ruedas.

SISTEMAS PARA TRABAJAR
LA MADERA

El uso de robots industriales supone un factor decisivo de la
productividad en el mecanizado de madera automatico. Para el
creciente uso de la tecnologia para robots, ofrecemos productos
end of arm innovadores y optimizados para la aplicacion.
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EOAT PARA LA ELECTROMOVILIDAD

SISTEMAS

SOLUCIONES PARA LA ELECTROMOVILIDAD

UN SOCIO FUERTE Y EXPERIMENTADO

Zimmer Group es partner en el desarrollo de sistemas EOAT > Proyectos ejecutados:

para la produccion de baterias para vehiculos eléctricos

para multiples fabricantes premium e ingenierias de plantas

de renombre. Ya sea para la produccién de celdas cilindricas,
prismaticas o tipo pouch. Junto con usted desarrollamos la

50 proyectos, 400 pinzas, 2000 dispositivos

> Soluciones para la electromovilidad:
desde 2014

solucion adecuada: desde la manipulacion de la celda'y de » Experiencia en ingenieria:

los médulos hasta el battery pack.

Fabricacion de médulos

La produccion de médulos de ba-
terias para vehiculos eléctricos es
un area de rapido desarrollo. Las
celdas individuales se ensamblan
en mddulos. Nuestras tecnologias
de automatizacion y sistemas de
manipulacion aumentan la eficacia
y la sostenibilidad.

Montaje final

EIl montaje final es el ultimo paso en
la fabricacion de baterias. En este
paso, los paquetes de baterias se
integran en el vehiculo. Ademas de
la precision, la manipulacion segura
es crucial debido a los elevados
pesos. Las soluciones para esto
incluyen pinzas de palets, de
inversion y

de empaquetado.

PINZAS PARA CELDAS

DE BATERIAS

Una herramienta end of arm compacta
y potente que sujeta con seguridad las
celdas con una fuerza de sujecion de
65 N, incluso con grandes aceleracio-

nesy paradas de emergencia.

mas de 100 000 horas de ingenieria

PINZAS PARA MODULOS
DE BATERIAS

Disponible como pinza doble o simple,
manipula médulos de hasta 130 kg de
peso y puede adaptarse a una amplia
gama de tipos de mdédulos gracias a su
adaptabilidad.
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Fabricacion de celdas

Los procesos de produccion de
celdas eficientes y sostenibles
reducen los elevados costes de la
produccion de celdas. Le apoya-
mos con sistemas de manipulacion
probados e innovadores.

Empaquetado

El empaquetado es un proceso
complejo que requiere alta preci-
sién. En este proceso, los modulos
individuales se ensamblan en un
paquete de baterias. El empaque-
tado mejora la seguridad, el rendi-
miento y la vida util de las baterias.

MANIPULACION DE
CARCASAS

Pinzas especializadas permiten mani-
pular con precision carcasas de distin-
tos tamanos. Los sistemas de Zimmer
Group garantizan una alta fiabilidad y
eficacia de los procesos.




EOAT PARA NEUMATICOS, LLANTAS Y RUEDAS

SISTEMAS

DESDE EL CALANDRADO HASTA EL PALETIZADO DE
LOS NEUMATICOS TERMINADOS

)

Fabricacion de
neumaticos

El camino hacia la produccion de ruedas terminadas es

un proceso complejo con multiples pasos distintos. Para
mantenerse competitivo y garantizar altos niveles de produc-
cién, hoy en dia es imprescindible optimizar la produccion en
las plantas mediante soluciones de automatizacion. Nuestros
conocimientos especializados en la automatizacion abarcan
desde PCR (Passenger Cars Radial Tires o neumaticos
radiales para turismos) pasando por TBR (neumaticos radiales
para camiones y autobuses) hasta OTR (neumaticos para
equipos industriales y pesados). Sea cuél sea el reto al que
se enfrenta en su proceso de produccion, encontramos la
solucion.

o
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Almacenamiento

DESDE SOLUCIONES ESTANDAR A PERSONALIZADAS

Llantas:
- pinza doble para llantas
- pinza multiple para llantas

» Neumaticos en bruto: | 2
- pinza para neumaticos en bruto
- pinza de vacio para neumaticos

en bruto » Ruedas:

» Neumaticos terminados: - pinza de montaje para ruedas

- pinza para neumaticos terminados
Rick-Rack

- pinza doble para neumaticos
terminados Rick-Rack

- pinza apiladora para neumaticos

terminados

- pinza apiladora para ruedas

.. Y MUCHAS OTRAS SOLUCIONES

e "]
1)
e

PINZAS PARA PINZAS APILADORAS

NEUMATICOS

Flexibles y adaptables, las pinzas
para neumaticos terminados de 3 ¢
4 dedos, permiten manipular lotes

de diferentes tamanos. Clasificacion,
almacenamiento, paletizacion y alma-
cenamiento intermedio automatizados,
garantizan un proceso de vulcaniza-
cioén sin problemas.

Pinzas apiladoras ergondmicas para

neumaticos , seguras y rentables, para
celdas de clasificacion, almacenamien-
to intermedio y paletizacion. Sensores
opcionales detectan la distancia al
suelo, piezas de trabajo y distancias a
la pila de neumaticos.

Vulcanizacion

3]
=

(G

——

Acabados

©
[o—

Transporte
y envio

PINZAS PARA LLANTAS

Soluciones estandar para una manipu-
lacion con seguridad de los procesos
de diferentes tamanos de llantas co-
munes de automavil con un tiempo de
preparacion minimo. Pueden utilizarse
de forma flexible como sistema de
agarre simple, doble o multiple.
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EOAT PARA LA LOGISTICA
SISTEMAS

TRANSFORME SUS PROCESOS LOGISTICOS

Las crecientes expectativas de los clientes y los ajustados celdas de robot flexibles y AMR inteligentes. Reduzca costes
calendarios ponen a prueba su logistica todos los dias. operativos y aumente la produccién de forma sostenible y con
Compruebe como Zimmer Group supera sus retos y alcanza garantia de futuro. Descubra con nosotros nuevas posibilida-
la eficiencia con innovadores sistemas de manipulacion, des para preparar su logistica de hoy para mafana.

MANIPULACION DE KLT

PINZAS PARA SACOS MANIPULACION DE KLT

Las soluciones EOAT especiales para la
manipulacion de KLT y cajas de carton
optimizan los procesos (intra)logisticos.
Especialmente importante en la industria
del automdvil, la produccion electrénica
y otras industrias de piezas pequefias.

Un sistema end of arm para manipular
sacos de gran variedad de productos.
El movimiento sincronizado de las
mordazas y la autoretencion mecanica
mantienen la pieza de trabajo centrada.
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Descarga de Despaletizacion Manipulacion

camiones de KLT

PINZAS PARA SACOS

MULTI-ITEM GRIPPER

Bin picking

= * s
- :
;) G Hm e
1 =
Pick & Place Paletizado Cargaen
camion

MILES (AMR)

INFORMACION

En un mundo en constante cambio, las empresas se
enfrentan al reto de optimizar sus procesos intralogis-

ticos. Nuestras soluciones de automatizacion a
medida garantizan una integracion perfecta en los
procesos existentes y le proporcionan una verdadera

ventaja competitiva.

Todas las informaciones a un clic 4 www.zimmer-group.com
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EOAT PARA TRABAJAR LA MADERA
SISTEMAS

UNIDAD MULTIFUNCION NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS
Desde hace mas de 25 afios, Zimmer Group es una de las » Herramientas end of arm modulares para la
empresas mas innovadoras del sector de la carpinteria 'y ya implementacion de todo tipo de funciones en
desde los afos 90 y 2000 revolucionamos sobre todo como el mddulo de mecanizado

‘think tank’ y proveedor OEM el mercado con soluciones pio-
neras, como la primera interfaz eléctrica del mundo en el
cabezal de mecanizado. Actualmente, suministramos en la
cadena de procesos alta tecnologia sofisticada con un
enfoque en la maxima flexibilidad, escalabilidad y productivi- » Las multiples opciones de montaje ofrecen
dad.

» Diseno especifico del proyecto para una
necesidad de espacio minimay un esfuerzo
de cambio de herramientas minimo

la méaxima flexibilidad y libertad

Para lograrlo, nos basamos en tecnologias de desarrollo y

métodos de simulacion de Ultima generacion, como el gemelo

digital. Para el creciente uso de la tecnologia para robots en

el mecanizado de madera, materiales similares a la madera

y compuestos, Zimmer Group ofrece productos end of arm

innovadores y optimizados para la aplicacion. En este sentido, Motor de accionamiento
la flexibilidad es practicamente ilimitada. para movimientos potentes.

Cabezal de taladro

— parala perforacion uniforme de multi-
ples orificios, lo que aumenta la eficacia
y reduce el tiempo de mecanizado.

Pinza para piezas de trabajo
para posicionar y manipular
con precision diferentes piezas
de trabajo.

Moadulos de fijacion
para la colocacion y fijacion precisas
de placas de montaje y zécalos.

Médulo de atornillado
para procesos de atornillado
automaticos y uniformes.

MFU176580 MFU148795 MFU059104

Unidad multifuncional con husillos
de taldros horizontales y verticales,
sierra de ranuras, grupo Clamexy de
herrajes, husillo de fresado, aspiracion
y pisadores

Unidad multifuncional con husillos de Unidad multifuncional con husillos de
taladros horizontales y verticales, sierra taladros horizontales y verticales, sierra
de ranuras, grupo de herrajes, husillo de ranuras, grupo Clamex y husillo de

de fresado, aspiracion y pisadores fresado
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EOAT PARA TRABAJAR LA MADERA
SISTEMAS

CABEZAL DE TALADROS CON HUSILLOS RIGIDOS NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Desarrollamos engranajes de perforacion rigidos para la
perforacion en serie con el fin de maximizar el rendimiento
de su taladro. La configuracion y disposicion de cada uno
de los husillos de perforacion puede elegirse libremente. » Tratamiento de madera, materiales compuestos y
Un accionamiento central a través de todas las interfaces plasticos

estandar de la maquina acciona simultaneamente todos los
husillos de perforacion mediante engranajes.

» Engranajes de perforacion rigidos especificos para
el cliente en distintas variantes

> Engranajes de perforacion para reparacion y
sustitucion para todos los fabricantes de maquinas
habituales

» Numero y disposicién de los husillos variable

Portaherramientas
Alojamiento del taladro Weldon
Revoluciones hasta 3000 r. p. m.

-
Disposicion de las brocas ‘
Sistema modular estandarizado
con numero y disposicion varia-

bles de los husillos

Interfaces

Varias interfaces de maquina
para acoplar a accionamientos
existentes

BKT117477 BKT143372 BKT143365

Engranaje de perforacién en linea en
disposicion en L con 5 husillos de
perforacion y 32 mm de medida
de la muesca

Engranaje de perforacién en linea con
11 husillos de perforacién en paso de
32 mm

Engranaje de perforacion con una
distancia de husillo de 10 mm
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ENGRANAJES DE PERFORACION CON HUSILLOS
ABATIBLES

Nuestros engranajes de perforacion de alta calidad con
husillos abatibles alcanzan las precisiones mas exactas
gracias a su disefio monobloque. Las pinolas de perforacion
abatibles individualmente se bloquean en forma positiva en
la posicién extendida para lograr fuerzas y velocidades de
mecanizado maximas. Ademas de las pinolas de perfora-
cion intercambiables en estado montado, estos husillos
ofrecen muchas otras mejoras en esta area de producto.

Disefio

El disefio monobloque garan-
tiza la maxima precision y una
facil sustitucion de las pinolas
de perforacion una

vez montadas

Accionamiento
Un motor de accionamiento
controlado de forma centralizada
con convertidor de frecuencias
acciona las pinolas de perforacion
y los grupos mediante engranajes

EDG141365

Engranaje de perforacion con unidades
de perforacién horizontales en direc-
cion X e 'Y, pisadores y aspiracion

EDG174208

Engranaje de perforacién con husillos
de perforacion horizontales y vertica-
les, pisadores y aspiracion

NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

» Engranajes de perforacion ajustables a medida en
todo tipo de variantes

» Tratamiento de madera, materiales compuestos y
plasticos

P Varios grupos para todo tipo de mecanizados
(unidad de perforacion horizontal, sierra de
ranuras, Clamex, banda de cazoleta)

» Numero y disposicion de los husillos variable

Pinolas de perforacion

Pinolas de perforacion con alojamiento
Weldon, medida de la muesca de 32 mm,
revoluciones hasta 7500 r. p. m.

Carrera de apertura
Pinolas de perforacion
con carrera de apertura
de 60 mm y enclavamiento
en estado abatido

EDG174196

Engranaje de perforacion con unidades
de perforacién horizontales, pisadores
y aspiracion
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EOAT PARA TRABAJAR LA MADERA
SISTEMAS

CABEZAL DE TALADRO
CON HUSILLOS RIGIDOS

CON HUSILLOS ABATIBLES

BKT148416

& I
3 ¥ PR Morbidelli EDG141365
o, , 4 pierfaz mecanica: @10h6 Weldon Husillos de taladros horizontales: 16 ud.
E’&w - Husillos de taladroé : gsupdécffico para el é?sgé%crg)sh: g:
Disposicion del husillo: cliente
BKT117477 EDG114392
Interfaz mecanica: Morbidelli Husillos de taladros verticales: 7 ud.
Portaherramientas: @10h6 Weldon Aspiracion: Si
Husillos de taladros : 11 ud. Pisadores: Si
Disposicion del husillo: En forma de R Grupo de herrajes : Si
BKT143372
. I EDG113234
Interfaz mecanica: Morbidelli ) . .
Portaherramientas: @5h6 Weldon igsnllrc;sc%ent.aladros verticales: g: ud.
Husillos de taladros : 2 ud. Pis%doreS'. Si
Disposicion del husillo: En formade R ’
BKT143365 EDG174196
Interfaz mecanica: Morbidelli Husillos de taladros verticales: 10 ud.
Portaherramientas: @10h6 Weldon Husillos de taladros horizontales: 10 ud.
Husillos de taladros : 5ud. Aspiracion: Si
Disposicion del husillo: Enformade L Pisadores: Si
E BKT117458 EDG174208
Interfaz mecénica: Morbidelli Husillos de taladros verticales: 17 ud.
&y Portaherramientas: @8h6 Weldon Husillos de taladros horizontales: 4 ud.
e Husillos de taladros : 2 ud. Aspiracion: Si
vl - Disposicion del husillo: Enformade R Pisadores: Si
- BKT127041
- Interfaz mecanica: Biesse EDG174806
= g Portaherramientas: @10h6 Weldon Husillos de taladros verticales: 3 ud.
\ Husillos de taladros : 4 ud. Aspiracion: Si

Disposicion del husillo:

|
-
% BKT117460

Interfaz mecanica: MFU059104
oy Portaherramientas: 210h6 Weldon Husillos de taladros verticales: 31 ud.
<l Husillos de taladros : 3 ud. Husillos de taladros horizontales: 10 ud.
- Disposicion del husillo: En forma de L Sierra de ranuras: s
Clamex: Si
i BKT143364 Husillo de fresado: Si
- ﬁ. Interfaz mecanica: Morbidelli MFU148795
) t Portaherramientas: @10n6 Weldon Husillos de taladros verticales: 23 ud
i Husillos de taladros : . 4 ud. Husillos de taladros horizontales: 2 ud.
e Disposicion del husillo: En forma de R Aspiracion: Si
Pisadores: Si
Sierra de ranuras: Si
4 BKT143371 L - Grupo de herrajes : Si
i Interfaz mecanica: Morbidelli Husillo de fresado: si
By Portaherramientas: @10h6 Weldon
4 Husillos de taladros : 3 ud.
Disposicién del husillo: Enforma de R MFU085433
Husillos de taladros verticales: 10 ud.
Husillos de taladros horizontales: 1 ud.
BKT143368 : ! . ‘
. igﬁ Interfaz mecénica: Morbidelli Unidad de manipulacion: Si
= % Portaherramientas: @10h6 Weldon
I Husillos de taladros : 6 ud.
h ) . MFU176580
$ Disposicion del husillo: Enformade Vv Husillos de taladros verticales: 21 ud.
Husillos de taladros horizontales: 4 ud.
Aspiracion: Si
Pisadores: Si
Sierra de ranuras: Si
Clamex: Si
Grupo de herrajes : Si
Husillo de fresado: Si
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En forma de R

Morbidelli
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Marco de sujecion para médulos de baterias

Estacién de volteo manual
para blogues de motor

Utillaje para machos de arena

.

CONSTRUCCION DE UTILLAJES
SISTEMAS

SU EXPERTO EN CONSTRUCCION DE UTILLAJES

La construccion de utillajes es el complemento perfecto
para nuestros sistemas de agarre EOAT para robots. Con
un parque de maquinaria de Ultima generacion y amplios
conocimientos de ingenieria, creamos soluciones personali-
zadas que satisfacen las mas altas exigencias.

Nuestro planteamiento se basa en la eficacia y la sinergia: los
sistemas de agarre y la construccion de utillajes suelen ir de
la mano. Al obtener ambos servicios de un unico proveedor,
se beneficiara de una integracion perfecta, la maxima
precision y una funcionalidad ¢ptima.
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE

SISTEMAS

LA CELDA DE ROBOT MOVIL - ZIMO

ZiMo es la solucién para una automatizacién rentable y
sencilla de procesos para empresas pequefas y medianas.
La celda de robot flexible de Zimmer Group ofrece una
puesta en marcha maovil y sencilla 'y convence por la rapida
integracion en sus procesos. Ya sea para el montaje, tareas
Pick & Place o fines de formacidn, ZiMo le ayuda justo alli
donde necesita una mano que le sea Util. Elija libremente
de entre multiples opciones y reciba el paquete completo
adaptado a sus necesidades.

Robot
Independiente del fabricante gracias
a la plena compatibilidad con todos
los robots de peso ligero usuales.

Estaciones de reposo
para 4 pinzas MATCH
Cambio automatizado de
los efectores finales a
medida de cualquier
aplicacion.

Interfaz mecanicay eléctrica
Acoplamiento para un posicionamiento
flexible y diversas opciones de comunicacion
con la maquina.

SOLUCIONES ZIMO

ZiMo puede montarse modularmente a partir de una amplia
gama de opciones. Ya sea como kit de plataforma basica
para su propia celda de automatizacion, como combinacion
de varias opciones o como celda completa con funciona-
miento «easy to use» de Zimmer Group. Con ZiMo usted
elige. Informese sobre sus opciones en la pagina siguiente.
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Ideal para tamanos .
AOO | ge lote pequeios °/j'- Aumento de la
9000 pea QN ’|  productividad

y cambiantes

% Optimizacion de
Uso flexible G los procesos
de produccién

Rapido retorno de
la inversion (ROI)

aoo Estacion de reposo
oad configurable de
oOoo

forma personalizada

Portacargas

Suspension mecanica para
contenedores para cargas
pequenas, cajas o portapiezas.

Panel de control

Manejo y programacion intuitivos del
robot gracias a la Human Machine
Interface de Zimmer Group.

s @

Sensores

Ajustes de seguridad integrados
graduales para tareas colaborativas
y cooperativas.

ENCONTRARA MAS
INFORMACION

Robética movil

Encontrara mas informacion sobre
robdtica movil, ZiMo y muchos otros
componentes en nuestra pagina web.




VARIABLE PARA TODAS LAS SITUACIONES

DE PRODUCCION

Pick & Place

Los tiempos de adaptacion
rapidos y los procesos de
produccion optimizados

y automatizados alivian

a sus empleados en los
procesos monotonos.

e
EEEE—
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e
-
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Retirada de piezas de trabajo

Carga y descarga de maquinas 24/7, tiempos
de adaptacion rapidos y un mantenimiento
simplificado aumentan los tiempos de funcio-
namiento de la maquina.

Manipulacion de piezas de trabajo
Adaptacion flexible a la respectiva
pieza de trabajo gracias al amplio
ecosistema de pinzas de carrera nor-
mal a grande, asi como componentes
de aspiracion y vacio.

Aseguramiento de la calidad

ZiMo resulta de gran ayuda durante la

comprobacion, el recorte o el marcado
para una mayor calidad.

Montaje colaborativo

Asistencia en tareas de montaje com-
plejas: la seguridad en tareas coope-

rativas y colaborativas se garantiza en
todo momento gracias a los estanda-

res de seguridad integrados.

CONTROL INTUITIVO MEDIANTE LA HUMAN

experimentados.

m Manejo
intuitivo

No se necesitan
conocimientos de
programacion

Simulacion
mediante el
gemelo digital

MACHINE INTERFACE DE ZIMMER

Dificil de superar en términos de versatilidad. Con nuestra Human
Machine Interface Zimmer, tiene la opcion de iniciarse en la automatiza-
cién de forma sencilla y sin complicaciones. Ademas, el control ofrece

ventajas y posibilidades convincentes incluso a los programadores

Colaborativo o
cooperativo

Tiempo de puesta
en marcha corto

Ampliable para
programadores
experimentados

Todas las informaciones a un clic <€ www.zimmer-group.com
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE

SISTEMAS

DIFERENTES VERSIONES PARA CADA REQUISITO

Ya sea una pequefa, mediana o gran empresa, le ofrecemos
la solucion de automatizacion adecuada para cada requisito.
Desde el inicio sencillo sin conocimientos de programacion
hasta la automatizacion para fabricantes de maquinaria e
integradores: nuestras soluciones son flexibles, escalables y
crecen con sus necesidades. Una celda de automatizacion
lista para usar que puede utilizarse sin ningun esfuerzo de

EASY AUTOMATION - PARA PEQUENAS Y
MEDIANAS EMPRESAS

Nuestra celda de automatizacion totalmente lista para usar
ofrece la maxima flexibilidad y puede integrarse facilmente
en su produccion. Un control versatil facilita los primeros
pasos en la automatizacion, sin necesidad de conocimientos
de programacion. De este modo, se beneficiara de una
solucidn intuitiva y de uso inmediato que optimizara sus
procesos de forma eficaz. Incluso los programadores
experimentados sacaran partido a su dinero gracias a

las amplias opciones de personalizacion.

e )
.

51

&

MODELO BASICO S
0,

+ ZiMo + ZiMo
+ Robot GoFa 5 kg

+ Human Machine Interface Zimmer

MODELO BASICO M

)

+ Robot GoFa 5 kg
+ Human Machine Interface Zimmer

+ 2x SICK Safetyscanner

+ Estacioén de reposo para portacargas

+ Distribuidor pasivo

+10-Link

+ Sistema neumatico sin seguridad
(1x valvula/1x eyector)

& &
N N
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programacion es ideal para empezar rapidamente. Y quien
desee mas libertad, puede optar por una version con
solucién abierta. La flexible combinacion de mddulos ofrece
Sus propias opciones e interfaces para una maxima perso-
nalizacion, ideal para fabricantes de maquinaria e integrado-
res que deseen implantar soluciones a medida.

DE LA AUTOMATIZACION FACIL A LA
AUTOMATIZACION ABIERTA -
PARA GRANDES EMPRESAS

Con la ampliacion a la celda Open Automation, tiene
la posibilidad de ampliar sus propias opciones e
interfaces para su maquina en el PLC y adaptarlas a
cualquier requisito con los conocimientos adecuados.

MODELO BASICO L
0

+ ZiMo

+ Robot GoFa 10kg

+ Human Machine Interface Zimmer

+ 2x SICK Safetyscanner

+ 2x estacion de reposo para
portacargas

+ Estacion de reposo para pinzas MATCH

+ Distribuidor pasivo

+10-Link

+ E/S digitales (32 E/S)

+ Sistema neumatico con seguridad
(2x vélvulas/2x eyectores)

+ 2 rieles de acoplamiento adicionales

cARFGIE

=IO

) oo

—o
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KIT DE PLATAFORMA PARA FABRICANTES
DE MAQUINARIA E INTEGRADORES

El kit de plataforma le ofrece total libertad y flexibilidad.
Puede componer su combinacion perfecta a partir de toda
la gama ZiMo y todos los demas productos del catalogo de
Zimmer Group. Usted elige e integra el robot que desee, de
modo que puede personalizar el ZiMo para adaptarlo a sus
necesidades.

Gracias a su disefio modular, puede decidir gué componentes,
funciones o ampliaciones tienen sentido para su aplicacion.
Con ello lograra la maxima libertad de disefio y podra
desarrollar su solucidon de automatizaciéon para que encaje
a la perfeccion. Su propia légica de programacion puede
integrarse a la perfeccion.

Si se decide por nuestro actual PLC ZiMo, se beneficiara de
una gran ventaja: hemos definido un intercambio estandar a
través de una interfaz Profinet o Ethercat con la que podra
conectar facilmente el control de su robot al PLC.

ZiMo como médulo adicional para nuestro AMR de la serie Miles

v

NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS
P Libertad y flexibilidad plenas
» Programacion independiente

» Disefo integral segun sus deseos




Opcionalmente con un mecanismo de elevacion
para una amplia gama de soluciones

La seguridad ocupa un lugar central gracias
a los escaneres de alta precision

ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE
SISTEMAS

SERIE MILES - SISTEMAS DE TRANSPORTE NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

PERSONALIZADOS Y SIN CONDUCTOR , . )
» Estructuras a medida especificas para el cliente

Los robots mdviles auténomos (AMR) revolucionan la industria
y aumentan la eficiencia en multiples industrias. Los AMR son
vehiculos inteligentes con navegacion autonoma disefados

» Solucion de automatizacion colaborativa con
esquema de disefo libre

para llevar a cabo tareas sin la intervencion humana directa. » Movimiento parcialmente omnidireccional para
Combinan las tecnologias mas modernas para navegar por una necesidad de espacio minima (circulo de giro
entornos complejos, interactuar con objetos y ejecutar tareas de 0 m)

de forma precisa. .
» Navegacion natural

El robot moévil autonomo Miles de Zimmer Group optimiza > Seguridad basada en la tecnologia Sick (nivel de
su intralogistica y hace que el transporte de mercancias y rendimiento d)

materiales sea mas eficiente que nunca. jLleve su logistica

al siguiente nivel! » Bateria de iones de litio de serie

» Normas de seguridad europeas (CE) para
la solucion de automatizacion completa

P Gestion de flotas (opcional: ordenador central)
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ADAPTADOS ENTRE Si

El sistema ERP, la tecnologia de control (0 MES) y la gestion
de flotas, éptimamente armonizados, son cruciales para el
control y la supervision eficaces de su flota y sus procesos
operativos. Un sistema completo formado por hardware,
software y servicio a través de Zimmer Group permite:

» Conceptos y estructuras personalizados para el cliente

» Planificacion de la flota AMR en la nave mediante
simulacion

» una cadena de procesos completamente automatizada
en distintas areas de la logistica y la produccion

P> puesta en marcha mediante Zimmer Group, incluida una
integracion completa en el sistema ERP

ARQUITECTURA DE UNA PRODUCCION
BASADA EN AMR

Servicios

> Tecnologia de
ERP control/MES

Sistema

i

MILES CON
MODULO ROBOT

g

MILES COMO MECANISMO

DE ELEVACION

Los Miles con mecanismo de elevacion

estan disponibles en todas las catego-

rias de capacidad de carga y permiten

una carrera de hasta 80 mm para diver-
sos portacargas.

VDA 5050

De uso versatil y personalizable. Miles
con moédulo de robot integra robots de
hasta 50 kg de peso y puede instalar
convertidores de tension y paquetes
de baterias ampliados. El cerramiento
se ajusta durante la marcha.

CONCEPTO DE SEGURIDAD INTELIGENTE

La seguridad se halla en el centro de los robots mdviles
autonomos (AMR). Los escdaneres de seguridad garantizan
un entorno seguro para el hombre y la maquina. Los
escaneres de 360° detectan obstaculos de forma precisa 'y
previsible y se encargan de una adaptacion de la velocidad
automatica hasta la parada inmediata para evitar posibles
colisiones y garantizar un trabajo colaborativo, incluso en
trayectos de curvas. También permiten una determinacion
de la posicién muy precisa.

Estructuras

J [ Especifico para el clientej

®

Vehiculos @

500 kg

( Estandarizadas

Software de
navegacion
integrado

1500 kg 2000 kg 3500 kg

MILES ESPECIFICO
PARA EL CLIENTE

Estructuras AMR personalizadas para
satisfacer los requisitos de la intra-
logistica mas diversos. Gracias a su

estructura modular, Miles puede adap-

tarse con precision a sus necesidades
individuales.
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE

SISTEMAS

USO CON MECANISMO DE ELEVACION

Miles con unidad de elevacion ofrece una amplia gama de
opciones de adaptacion personalizadas para el cliente, que
pueden superar practicamente cualquier reto. Las piezas
que deben transportarse pueden adaptarse de forma muy
flexible. A pesar del tamafno pequeno y la compacidad, el
sistema, equipado con una carrera, puede transportar
cargas portantes de hasta 3500 kg.

» (Euro)paletas
» Off-Cut
» Trolleys

» Carros de puesta en servicio

> etc.

EN USO EN COMBINACION
CON UN MODULO DE ROBOT

Maxima disponibilidad y flexibilidad mediante la integracion
de su AMR con un robot. El concepto de estantes modular
garantiza una gran diversidad de piezas de trabajo. Desde el
desplazamiento a través del almacén central, pasando por el

llenado de estantes mediante el robot, hasta el montaje, donde

el robot suministra las piezas necesarias a las estaciones de
montaje, su automatizacion no tiene limites. Encontrara
ejemplos de aplicacion, por ejemplo, en la manipulacién vy el
transporte de:

» depdsitos Kanban
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VENTAJAS DEL PRODUCTO

>

>
>

hasta 80 mm de carrera para elevar los portadores
de carga

hasta 3500 kg de carga portante

Posibilidad de combinacién de distintas
estaciones de reposo

Adaptaciones del disefio personalizadas para el
cliente en cualquier momento

Un sistema para muchas aplicaciones

VENTAJAS DEL PRODUCTO

>
>
>

Robot con hasta 50 kg de peso de manipulacion
400 V de fuente de tension disponibles

Opcionalmente con vallado de proteccion de
apertura automatica

Concepto de estantes modular para distintas
piezas de trabajo

Paquete de baterias opcional para tiempos de
funcionamiento prolongados

Diseno compacto, sin cantos conflictivos
adicionales durante el desplazamiento

Posicionamiento al lugar de entrega mediante
camara



-

Con nuestra combinacion de Miles y ZiMo ofrecemos una solucion
flexible y rentable para multiples tareas logisticas.

EN COMBINACION CON NUESTRA VENTAJAS DEL PRODUCTO

CELDA DE ROBOT MOVIL ZIMO
» El ZiMo es recogido, transportado y depositado

En esta configuracion, el AMR se encarga de la recogida, através del AMR
el transporte y el posicionamiento de la celda de robot flexible
ZiMo. Gracias a su disefio modular y al suministro eléctrico
mediante baterias, ZiMo puede utilizarse de forma versatil en
distintas aplicaciones. La Human Machine Interface (HMI) se » Accionado a bateria
ha disefado neutra en cuanto al robot, con lo cual es posible
el manejo y el control de distintos modelos de robot. Encon-
trara ejemplos de aplicacion, por ejemplo, en el uso durante:

P> A continuacion, el AMR puede encargarse de
otras tareas, como el transporte de paletts.

» Gracias a su disefio variable son posibles multiples
aplicaciones

» Human Machine Interface neutra en cuanto
P la cargay descarga de maquinas al robot

P trabajos de montaje

> controles de calidad
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE
SISTEMAS

AMR PARA CUALQUIER REQUISITO

El desarrollo de un concepto éptimo para los respectivos
requisitos del cliente se realiza mediante un software de
simulacion. El disefo del sistema de automatizacion se crea
segun el disefio de la instalacion del cliente. La simulacion
se realiza en tiempo real y se adapta mediante parametros.
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Integraciéon del AMR y del médulo de robot
Gracias al depdsito de material y al uso de un robot se automatizan
almacenes Kanban y se llenan en el minimo tiempo.

Seguro y compacto

Garantiza un funcionamiento sin fallos, también en entornos
concurridos. Mediante el accionamiento omnidireccional (si
esta disponible), los trayectos de transporte estrechos tampoco
suponen ningun obstaculo.

AMR y celda de robot mévil ZiMo
En combinacion con nuestra celda de robot altamente
flexible ZiMo, permite multiples opciones de aplicacion
como el montaje, la extraccion de piezas y controles de
calidad.

AMR como unidad de elevacion
Elevacion y transporte de cargas portantes hasta 3500 kg
como paletas, trolleys y carros de puesta en servicio.

GESTION DE FLOTAS

La gestion de flotas controla, planifica y supervisa la
flota AMR de una empresa. El sistema de gestion de

flotas que utilizamos ofrece un paquete completo:
desde la simulacion hasta la integracion perfecta en
sistemas ERP/MES.
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE
SISTEMAS

TRAMOS DE TRANSPORTE A MEDIDA NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS
Desarrollamos sistemas de transporte y tramos de transpor- » Todo de un mismo proveedor: desde la
te personalizados y escalables para todas las industrias, planificacion hasta el servicio posventa

que pueden integrarse perfectamente en su instalacion
de produccion. Nuestras soluciones completas incluyen
tecnologias de transporte como transportadores de rodillos, » Estandarizado y modular: integracion sencilla
transportadores de cinta, transportadores de correay
transferencia angular, que se caracterizan por su gran
adaptabilidad y flexibilidad. Gracias a nuestras soluciones
modulares, agilizamos la creacion de disefos, reducimos el » Amplia gama de accesorios: adaptacion éptima
esfuerzo de planificacién mecanica y eléctrica y aceleramos

la produccion, el montaje y la puesta en marcha. De este

modo, nos aseguramos de que su flujo de materiales siga

siendo no solo eficiente, sino también flexible y sostenible,

para cualquier tipo de mercancia transportada.

P> Flexibilidad: disefio especifico para el cliente

> Materiales de alta calidad y piezas adquiridas
de buena reputacion: duraderos y fiables

Mercancias pesadas

Tanto si se trata de transportadores de rodillos,
transportadores de cinta, transportadores de
correa o transferencia angular, nuestros sistemas
ofrecen una gran capacidad de carga y un rendi-
miento fiable para un flujo de materiales eficiente.

Transportadores de cinta

Para el transporte seguro y continuo
de mercancias en piezas, productos
delicados o irregulares.

Transportadores de rodillos

Un transportador robusto y eficiente
energéticamente, que mediante rodillos
accionados o no accionados permite un
transporte de materiales sin problemas.
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TAMANOS DE LAS CINTAS TIPO DE CINTA

TRANSPORTADORAS TRANSPORTADORA

Tamano

Dimensiones de la

cinta transportadora: 3200 x 1500 mm
La placa de madera

mas pequena: 240 x 100 mm
La placa de madera

mas grande: 2800 x 1300 mm

Transportadores
de rodillos

Transportadores
Medio de correa
Dimensiones de la
cinta transportadora: 2800 x 1000 mm
La placa de madera
mas pequena: 240 x 100 mm
La placa de madera
mas grande: 2500 x 850 mm

Transportadores
de cinta

Pequeio

Dimensiones de la

cinta transportadora: 2600 x 1000 mm Transferencia
La placa de madera angular

mas pequena: 240 x 100 mm

La placa de madera

mas grande: 2300 x 850 mm

Transferencia angular

Permite cambios de direccion rapidos
y un tramo de transporte flexible. Ideal
para sistemas automatizados de flujo
de materiales.

Transportadores de correa

Precisos, silenciosos y de bajo desgaste
para transportar productos con gran
precision de posicionamiento.
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ROBOTICA MOVIL Y SISTEMAS DE TRANSPORTE

SISTEMAS

SERIE ZRM - ZIMMER ROBOT MOVER

El Robot Mover (serie ZRM) es necesario cuando los robots
tienen que desplazarse en paralelo a lineas de produccién
o cargar varias maquinas. La serie ZRM esta adaptada a

robots de 4 tamafnos y ofrece capacidades de carga de hasta

2500 kg por carro. Gracias a los segmentos modulares, se
pueden realizar diferentes longitudes de forma flexible.
Opcionalmente, la oferta se completa con recubrimientos
resistentes a la soldadura, sujecion segura de la posicion
del carro y un carro adicional para el uso de dos robots
enun 7.2 gje.

> Robustez
carga de momento un 20 % superior al equivalente
en mercado

» Flexibilidad
gracias a la carrera configurable y a las numerosas
opciones

» Durabilidad
la mayor vida util del mercado

» Personalizable
adaptable para cada aplicacion

Libre seleccion de robots
Libre seleccion del robot y del
motor de accionamiento

Sistema de lubricacion
supervisado por sensores
Larga duracion gracias a

la lubricacion permanente

Guiado de la
cadena portacables
Posicion configurable
(derecha, centro, izquierda)

I

ZIMMER ROBOT MOVER

ZRM 250

Capacidad de carga max.: 250 kg

Longitud total min./max: 2000... 100000 mm
Precision de posicionamiento:  +/- 0,05 mm
Aceleracion max.: 4 m/s?

Velocidad max.: 1,6 m/s

ZRM 1000

Capacidad de carga max.: 1000 kg

Longitud total min./max: 2000... 100000 mm
Precision de posicionamiento:  +/- 0,05 mm
Aceleracion max.: 4 m/s?

Velocidad max.: 1,6 m/s

ZRM 1500

Capacidad de carga max.: 1500 kg

Longitud total min./max: 3500... 100000 mm
Precision de posicionamiento:  +/- 0,05 mm
Aceleracion max.: 4 m/s?

Velocidad max.: 1,5m/s

ZRM 2500

Capacidad de carga max.:. 2500 kg

Longitud total min./max: 3500... 100000 mm
Precision de posicionamiento:  +/- 0,05 mm
Aceleracion max.: 3 m/s?

Velocidad max.: 1,5 m/s

Fijacion opcional

Gran rigidez gracias a la sujecion

de la posicion del carro

Gran capacidad de carga

Cuatro capacidades de carga para un
peso maximo del robot de 250 kg,

Longitud total configurable

1000 kg, 1500 kg y 2500 kg.

Proteccion opcional
Proteccidén contra las influencias
medioambientales

Las longitudes estandar pueden combinarse libremente entre
si o personalizarse (carrera en incrementos de 1000 m)
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MODULOS Y CELDAS
SISTEMAS

FLEXIBILIDAD, EFICIENCIA Y SOSTENIBILIDAD

En un mercado cada vez mas agil como el de la fabricacién
de maquinas e instalaciones, los proyectos se caracterizan
por la complejidad de los procesos de las instalaciones, los
plazos ajustados, los elevados requisitos de calidad y la
necesidad de finalizar los proyectos dentro del presupuesto
y los plazos previstos. Desarrollamos celdas independientes
e intersectoriales y médulos listos para instalar que se
adaptan perfectamente a su instalacién de produccion
existente. Cada modulo es una solucion precisa y personali-
zada para optimizar los ritmos de produccién y alcanzar los
maximos niveles de calidad.

UN SOCIO FUERTE Y EXPERIMENTADO

» Proyectos realizados:
mas de 1000 proyectos, mas de 3000 pinzas

P> Soluciones en la construccion de utillajes:
desde 1995

» Competencia en ingenieria:
mas de 1 000 000 h de ingenieria

» Lo mas destacado:
socio de desarrollo de Premium Automotive,
OEM e ingenierias de plantas, lider del mercado
en el equipamiento de robots de portico

Sistema de apilado para contenedores para cargas pequefas
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MAQUINAS E INSTALACIONES

SISTEMAS

ROBOT DE MECANIZADO RAPTOR

Raptor, el corazén de la celda de mecanizado, se desarrolld
especialmente para la industria de la madera y realiza
trabajos precisos de corte, moldeado, lijado y lacado. Su uso
contribuye a aumentar la eficacia y reducir los costes, ya que
realiza tareas complejas con rapidez, precision y ahorrando

El Interfaz de cambio

Especialmente disefiada para el cambio automatico de mdodu-
los de hasta 100 kg de peso con el fin de realizar una amplia
gama de tareas de mecanizado de la madera.

El Husillo de fresado giratorio

Equipado con un potente husillo de fresado de 15 kW refrige-
rado por agua, el sistema garantiza un mecanizado de 5 caras
preciso y eficaz.

1| Cabezal multihusillo giratorio

Gracias al mecanizado mdultiple simultaneo en un solo paso de
trabajo, puede reducir los tiempos de produccion y aumentar
la eficacia.

H  Estacion de reposo

La estacion de reposo permite cambiar rapidamente una am-
plia gama de efectores finales. Garantiza que las herramientas
se alojen y depositen de forma segura durante el proceso.

E Estacion de grupos

Ademas del cambiador de herramientas, la celda dispone de
una estacion de grupos para cambiar los grupos de mecaniza-
do completos.

1 Pintable

Un componente importante de la celda de mecanizado que
mantiene la pieza de trabajo sujeta mediante vacio. Las vento-
sas ajustables y retractiles individualmente pueden adaptarse
a la forma de la pieza de trabajo y a la aplicacion. La mesa de
pines esta disponible en diferentes versiones para garantizar
la maxima flexibilidad en la aplicacion.

B cCelda de mecanizado

El disefio compacto de la celda permite su encapsulado total,

lo que reduce la contaminacion acustica y por polvo, garantiza
una extraccion optimizada con un bajo consumo de energia y

permite procesar materiales contaminantes del aire.
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mas espacio que las maquinas de portico. Raptor tiene un
cabezal multifuncional con 2 bridas, una interfaz de cambio
para cambios de la herramienta rapidos e impresiona con su
sistema interno de suministro de energia.




NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Interfaz de cambio > Diferentes tareas con una sola maquina:
nidificacion, fresado, premontaje, manipulacion
de piezas

» mecanizado en 6 caras sin intervencion manual

ni equipamiento técnico aparte
Husillo de fresado

giratorio » alto rendimiento de corte y carga Util

» disefio modular y facil de mantener = alta

disponibilidad
Husillo de fresado P separacion de corte y manipulacion = tiempos
giratorio cortos de viruta a viruta

P eliminacion espacial de componentes propensos
a la suciedad del punto de corte
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MAQUINAS E INSTALACIONES
SISTEMAS

MAQUINA DE MECANIZADO ROBOTIZADA

La linea de produccién robotizada permite taladrar con gran precision. Ademas, los herrajes metalicos y de plastico se
flexibilidad componentes de muebles en lotes de tamano 1. colocan automaticamente desde bandejas preequipadas.
Una innovadora circulacion de shuttles sirve como sistema Un sistema integrado de retorno de componentes también
de transporte y sujecion de piezas que garantiza un mecani- permite un mecanizado eficaz de la parte posterior de las
zado eficaz y preciso. La carga y descarga automaticas piezas de trabajo sin necesidad de intervencion manual. La
estan perfectamente conectadas a los sistemas de transpor- integracion directa en el sistema de control de produccion
te sin conductor (AGV) del cliente, con lo que se consigue del cliente garantiza un control de la produccion sin fisuras.
una automatizacion de extremo a extremo. El potente A pesar de su alto rendimiento, el sistema requiere un
cabezal de taladro dispone de husillos de taladro verticales y espacio minimo e impresiona por su alta disponibilidad y
horizontales, asi como de grupos Clamex, de fresado y de sencillo mantenimiento.

ranurado, que permiten un mecanizado versatil y de alta

Linea de producciéon muy flexible para el mecanizado
de componentes en lotes de tamaio 1

Modulo para la
fijacion de herrajes
Modulo para
la descarga

Retorno de las piezas

por encima de la maquina
para su mecanizado por la
parte posterior
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Para los procesos de mecanizado se utilizan
robots industriales de precision compensada
equipados con un potente cabezal de taladro.

Médulo para la carga
desde la pila

Modulo de medicion éptica de
las dimensiones y la posicion
Modulo de mecanizado de las piezas

desde la parte delantera con

dos robots
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MAQUINAS E INSTALACIONES

SISTEMAS

MAQUINA DE MECANIZADO ROBOTIZADA

La innovadora y altamente flexible linea de produccion para
el mecanizado de frentes de muebles para tamano de lote 1
combina un circulacion de shuttles altamente flexible como
sistema de transporte y sujecién de piezas de trabajo, con
robots industriales de precision compensada. La circulacién
de shuttles es un sistema eficaz de transporte y sujecion de
piezas de trabajo, y permite un mecanizado preciso y suave.
Los robots industriales de precision compensada se encar-
gan del proceso de taladrado y garantizan la maxima
precision. Un potente cabezal de taladro con 17 husillos
verticales, un husillo de fresado y un grupo de ajuste del

Linea de produccién altamente flexible para el mecanizado

de frentes de muebles en lotes de tamano 1

Modulo para carga
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tope garantizan la maxima capacidad de mecanizado.
También hay un cabezal de taladro integrado para el mecani-
zado del lado posterior, lo que permite el mecanizado
completo en un solo paso del proceso. Los herrajes y las
bisagras se colocan eficazmente con vibradores y cargadores
de barras, lo que favorece la automatizacion de principio a fin.
Los frentes de muebles se cargan y descargan automatica-
mente en carros , con sistemas seguros de almacenamien-
to que garantizan cambios de carros sin interrupciones. La
integracion directa en el sistema de control de produccion del
cliente garantiza un proceso de produccion sin fisuras.

Médulo para el
mecanizado

Modulo para la
medicion de piezas




Robots industriales de precision compensada
para procesos de mecanizado de alta precision.
Gracias al uso de robots industriales, el sistema
ofrece alta disponibilidad y facil mantenimiento,
lo que se traduce en una reduccion significativa
de los tiempos de inactividad y los costes de
mantenimiento.

Modulo para
Maquina base la descarga
con sistema de

transporte modular

Médulo para la fijacién
de herrajes
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MAQUINAS E INSTALACIONES

SISTEMAS

CELDAS DE CLASIFICACION Y DESACOPLAMIENTO
ROBOTIZADAS

Ademas de trabajos de taladro, Zimmer Systems también
lleva a cabo aplicaciones para la clasificacion de piezas de
muebles. Estas celdas se integran en un proceso global;
alternativamente, también pueden utilizarse como aplicacion
independiente. Los modernos conceptos de clasificacion
permiten un control del flujo de materiales de alto rendimien-
to y personalizable. Las instalaciones estan disefiadas para
rendimientos de 2,0 a 25,0 piezas por minuto y garantizan
una clasificacioén eficaz. El almacenamiento y la recupera-

Clasificacion en versién de eje movil

La clasificacion de componentes en la celda con eje movil es
particularmente adecuada para soluciones con una dinami-
ca media y un volumen elevado. El rendimiento minimo con
una celda es de 4-5 ciclos por minuto, por lo que se puede
conseguir una mayor potencia con varias celdas una al lado
de la otra.

Unidades de almacenamiento para
el almacenamiento de frentes
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cion se realizan a través de niveles de cinta transportadora
independientes, o que garantiza un flujo de materiales
fluido. Las celdas robotizadas pueden manipular varias
piezas simultaneamente, o que aumenta la velocidad del
proceso y reduce los tiempos de inactividad. El volumen de
almacenamiento de la instalacion puede adaptarse de forma
flexible a los requisitos respectivos, de modo que las necesi-
dades individuales puedan satisfacerse de forma ¢ptima.

Trayecto de transporte central



Carga / Descarga

Las unidades para la carga y la descarga garantizan la
alimentacion automatica de piezas. Las celdas de clasificacion
pueden cargarse y descargarse en distintas configuraciones
(desde la pila, desde carros, otras tecnologia de transporte,

etc.). La siguiente imagen muestra la alimentacién desde la pila. :
Maddulo para escaneo
y medicion

Mddulo para carga

Clasificacion en version de celda redonda

La celda redonda permite una clasificacion
eficaz y automatizada de los componentes.
Las celdas de clasificacion se integran
perfectamente en el flujo de materiales.
LLa celda redonda es ideal para soluciones y y
N Unidades de almacenamiento de las celdas
con una dinamica elevada y un volumen de clasificacion y desacoplamiento
limitado. El rendimiento minimo de una
celda es de 5-5,5 ciclos por minuto,
por lo que una mayor necesidad de
rendimiento se cubre utilizando varias
celdas una al lado de la otra.

Maodulo para el transporte de piezas
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INGENIERIA
SISTEMAS

INGENIERIA

Nuestra exigencia en cuanto a madurez tecnoldgica, grado
de integracion, calidad, duracion del proyecto, alcance de
funciones y de servicios de nuestros productos no ha dejado
de crecer en las Ultimas décadas. Le ofrecemos una amplia
gama de modulos de sistema de baja complejidad desde
sistemas personalizados para el cliente hasta instalaciones
de produccion de primera calidad, que con el gemelo digital
y la conexién a la nube sientan la base de los servicios en la
industria. Nuestra elevada eficiencia de implementacion esta

n Analisis

- Datos

- Proceso
& - Requisitos
'ﬁ - Desarrollar
= soluciones

Diseio

- Planificacion
de proyectos

- Programacion

- Planificacién
detallada

n Aplicacion

/ - Adquisicion
- Produccion
& - Montaje

- Puesta en marcha

- Productos
- Evaluacion

Busqueda de ideas

- Temas creativos
- Posibles variantes

- Evaluar y aprobar

comparativa

fundada en el paralelismo de pasos de proceso mediante el
uso de las herramientas mas modernas. Entre nuestras
referencias se cuentan practicamente todos los fabricantes
de automoviles de todo el mundo y un amplio espectro de
conocidos grandes grupos de todas las industrias, desde la
industria de la alimentacion pasando por la construccion de
maquinaria hasta la industria de los bienes de consumo.
Nuestro objetivo es convertirnos en un fabricante lider a nivel
mundial de soluciones de sistemay su socio.

NUESTRO KNOW-HOW - SU VENTAJA

> Mas de 30 afos de experiencia

P 40 empleados en desarrollo y simulacion

» Competencia en todas las industrias

P Socio para soluciones mecanicas, mecatrénicas

y de software en automatizacion

» Socio de desarrollo de OEM de renombre

- Utilizacion del

sistema modular

- Reconocimiento

de riesgos

- Serie piloto
- Inicio de la

produccion

CONTROL DEVELOPMENT COMPETENCES

E-CONSTRUCTION
> EPLAN

M-CONSTRUCTION
> CREO PRO ENGINEER

SIMULATION

» ISG Virtuos

» ABB RobotStudio
P Tecnomatix

USER INTERFACES

»  Beckhoff HMI

Siemens WinCC

Custom Ul (C#)

Custom Ul (Angular / Node.js)

vyvyy

HIGH-LEVEL LANGUAGE
DEVELOPMENT

> C#

»  Python

» Angular/ Node.js

DATABASES
> SQL
» MongoDB

PLC PROGRAMMING
» Beckhoff (TC3)
> Siemens (TiA)

ROBOT PROGRAMMING
> ABB
> Fanuc (special projects)
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DRIVE ENGINEERING
Beckhoff

Siemens

SEW

KEB

ELMO

VVvyyvVYyyvyy

BUS SYSTEMS / COMMUNICATION
> EtherCAT

> ProfiNET

> 10-Link

> MQTT

VISION SYSTEMS
> Ensenso

» Cognex
> Keyence
> Baumer
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LOGISTICA Y TRATAMIENTO DE LA MADERA

Nuestro know-how en la logistica y el tratamiento de la
madera se extiende a sistemas llave en mano, celdas
de desacoplamiento y montaje para la industria del
mueble, asi como instalaciones altamente flexibles —
1| paralotes de tamano 1y soluciones de mecanizado
| asistidas por robots.
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INFORMACION

La produccién en serie de piezas moldeadas por
inyeccion se realiza de forma completamente
automatizada, incluyendo la extraccion y colocacion
del molde. En la imagen: retirada de piezas verdes
para el moldeo por inyeccion de metal (MIM).




YA SEA PLASTICO O METAL

y




EL SISTEMA DE SUJECION MANUAL
TECNOLOGIA DE PROCESOS

PROCESO DE PREPARACION REDUCIDO SIN
HERRAMIENTAS ADICIONALES

En los procesos de produccion modernos, factores como

la eficienciay la flexibilidad desempefan un papel cada vez
mas importante. Para las empresas de moldeo por inyeccion,
esta demanda de flexibilidad se traduce en el reto constante
de tamanos de lote cada vez mas pequenos, el deseo de
disponer de inventarios cada vez mas reducidos y de entre-
gas dentro del plazo.

Un factor clave en este tipo de procesos de produccion
flexibles es la minimizacion de los costes de preparacion de
las maquinas y con ello un importante ahorro de tiempo en
el proceso de reequipamiento para garantizar aun mas
productividad y, por tanto, valor anadido en un proceso
seguro.

REEQUIPAR EN EL MENOR TIEMPO POSIBLE

Solo se necesita una llave inglesa para el reequipamiento
con nuestro sistema de sujecion rapida. Una sola persona
puede realizar la instalacién en unos sencillos pasos. El
centraje se realiza con precision mediante los pernos de
sujecion de la herramienta, por lo que no se necesita ni
anillo centrador ni otros accesorios.

NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

P> Tiempos cortos de parada de las maquinas
gracias a la considerable reduccién del proceso
de equipamiento

P> Proceso de equipamiento por una sola persona,
incluso con herramientas de gran tamano

» Se puede utilizar la placa completa de la maquina

P> No se necesitan placas de aislamiento térmico ni
anillos centradores en la herramienta

» Posibilidad de uso para todos los tipos de maquinas

P> Elevada estabilidad, capacidad de cargay poco
desgaste

P Asegurados mecanicamente




VISTA GENERAL DE LOS

SERVICIOS

TECNOLOGIA DE PROCESOS

LIBERTAD DE GEOMETRIA, LIBERTAD DE
MATERIALES, PRODUCCION EN SERIE

¢ Metal, plastico o elastomero? Desarrollamos y fabricamos
sus componentes en serie con la mejor tecnologia y la mayor
rentabilidad. Para ello, la maxima calidad, la rapidez y la
fiabilidad son nuestros factores de impulso y tienen siempre
la maxima prioridad. Las ideas innovadoras, las soluciones
personalizadas y los anos de experiencia son las piedras
angulares de nuestro éxito. Desde el desarrollo de sistemas

NUESTRO KNOW-HOW - SUS VENTAJAS

Desarrollo de sistemas/modulos/componentes
Desarrollamos, disefiamos y construimos sus sistemas,
maodulos o componentes y optimizamos el disefio

para nuestras tecnologias de produccion.

iEnvienos su pliego de condiciones!

inteligentes pasando por la seleccion optimizada de materiales
y las tecnologias de fabricacion asociadas hasta un producto
rentable: gracias a su equipo de expertos con ideas y solucio-
nes sofisticadas, Zimmer Group es el socio de confianza a su
lado. En este sentido, no hay ningun reto que sea demasiado
grande.

pesarrollo
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Aseguramiento de la calidad
Nuestra maxima prioridad es la satisfaccién del cliente, que
logramos mediante una mejora continua de nuestros procesos.

ENCONTRARA MAS

INFORMACION

Tecnologia de procesos

En nuestra pagina web encontrara
mas informacion sobre temas como
los sistemas de sujecion, la tecnolo-
gia MIM, la tecnologia de inyeccion
de plasticos o la tecnologia de inyec-
cion de elastomeros.

Todas las informaciones a un clic <€ www.zimmer-group.com 101



TECNOLOGIAS DE PROCESOS
TECNOLOGIA DE PROCESOS

PROCESO MIM

Gracias al proceso Metal Injection Moulding de Zimmer
Group, no hay limites para la produccién de piezas de
trabajo sofisticadas. Los componentes de serie de formas
complejas fabricados en metal suelen ir acompanados de
un esfuerzo de produccion de varios niveles. El proceso MIM
contrarresta esta situacion y permite fabricar piezas metali-
cas de casi cualquier forma mediante el moldeo por inyec-
cién, combinando la libertad geométrica del moldeo por
inyeccién de plastico con la resistencia y las propiedades

de desgaste de los metales.

VENTAJAS DEL PROCESO MIM

Produccion en serie rentable
a partir de 5000 unidades al ano

() Libertad casi total en el disefio de formas
E Piezas metélicas complejas en cuanto a su geometria, con
gran libertad de disefo al desarrollar las piezas en serie
—

(peso de la pieza hasta 250 g)

, Variedad de materiales
? Seleccién entre una amplia gama de aceros, aleaciones
/]

&

Calidades de la superficie excelentes
Ra<3pum

EL PROCESO DE MOLDEO POR INYECCION DE METAL

Materia prima
Polvo de metal, aglomerantes

Moldeo por inyeccion
Pieza verde

@‘i' :

Mecanizado posterior
como en el material macizo

Integracion
de roscas interiores y exteriores

Tolerancias estrechas
pueden lograrse sin mecanizado posterior

&S U

Sinterizado
Pieza metalica

A=
' @

Desaglomerado
Pieza marrén

El material original se compone
aprox. de un 60 % de volumen
del polvo metalico correspon-
diente y un 40 % de volumen de
un aglomerante, una mezcla de
polimeros y ceras.

La parte del aglomerante se
derrite a elevadas temperaturas,
y la masa viscosa resultante de
polvo de metal y aglomerante
se inyecta a continuacion en el
molde de inyeccidn correspon-
diente.

A unas temperaturas de entre
400 °C y 900 °C, se evapora el
aglutinante restante de la pieza.
Las particulas de metal se unen
formando los llamados cuellos
de sinterizacion y aportan a la
pieza la suficiente estabilidad.

* La produccion MIM comparada con la produccién por desprendimiento de virutas
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Las piezas se compactan

a altas temperaturas,

que superan normalmente los
1000 °C. La temperatura nece-
saria del horno de sinterizado
depende en gran medida del
material y de la geometria de la
pieza.



PROPIEDADES DE LOS MATERIALES

» Aceros de baja aleacion

FNO2 260 85 (45HRB) 600 (55HRC)
4605 415 110 (62 HRB) 1100 490-590 (48-55 HRC) Alta resistencia,
Resistencia a la fatiga,
alta dureza superficial y
FNO8 380 120 (69HRB) excelente calidad de la superficie
FN0805 700 150 (79HRB) 1300 300-510 (30-50 HRC)
100Cr6 1,3505 900 230 (97HRB) >700 (60 HRC) Elevada resistencia al desgaste y dureza
8620 1,6523 650 190 (90HRB) 650-800 (58-64 HRC) Elevada dureza superficial en combinacion con consistencia
Alta consistencia y dureza, el endurecimiento por nitruracion
42CrMo4 1,7225 700 130 (71 HRB) 1450 450 (45HRC) aporta una dureza superficial > 600 HV10
4340 1,6565 700 130 (71 HRB) 1450 450 (45HRC) Elevada consistencia y dureza

Aceros inoxidables

Martensitico, ferromagnético, elevada resistencia a
1,4542 800 320 (32HRC) 370 (38HRC) la corrosion, endurecimiento por precipitacion

Acero inoxidable austenitico, con excelente resistencia a la
1,4404 450 120 corrosion, no magnético, dureza moderada, alta ductilidad,
y excelente capacidad de pulido de superficie

1,4028 800 600 (55HRC) 1560 730 ?gﬁgs%iza’ resistencia al desgaste, buena resistencia a la

Aleaciones de titanio

Tigrade 2 Biocompatible, gran resistencia a la corrosion, buena resistencia quimica, baja densidad

Ti6AI4V (grade 5) 37165 850 Eia?:%r:ﬁ;gg?, gran resistencia a la corrosion, buena resistencia quimica, muy buenas propiedades mecanicas,

Metales duros

WCO0,8Co10 Muy buena resistencia a la compresion y a la flexion, dureza extremadamente alta

WC0,8C013,5 4000 1440 Muy buena resistencia a la compresion y a la flexion, dureza extremadamente alta

MATERIAL ESPECIAL

En caso necesario, se pueden desarrollar materiales
especiales en colaboracion con el cliente para la fabricacion
mediante moldeo por inyeccion de metal en polvo (MIM)

Todas las informaciones a un clic <€ www.zimmer-group.com 103



TECNOLOGIAS DE PROCESOS
TECNOLOGIA DE PROCESOS

TECNOLOGIA DE INYECCION DE PLASTICOS

Cuando se trata de la exigente tecnologia de inyeccion de
plasticos, podemos aportar toda nuestra experiencia en
estrecha colaboracion entre el desarrollo, la construccion,
el disefio de la herramienta, la fabricacion por inyeccion y
el montaje. La produccion en serie de componentes de
plastico se realiza de forma completamente automatizada,
incluyendo la extraccion del molde y su colocacion. Esto nos
permite lograr una optimizacion del proceso para series
grandes, lo que se refleja en los resultados del control de
calidad integrado.

Casquillo roscado
Material: PEI GFSOPPS GF40

Pindn

Material: PC
Soporte magnético
Material: LCP GF15

INFORMACION

Las piezas marrones se calientan en un horno de

sinterizacion hasta alcanzar aproximadamente el
80-90 % de la temperatura de fusion del material
correspondiente.

NUESTRO KNOW-HOW - SU VENTAJA

>

>

Produccion en serie de componentes de plastico
complejos

Todos los plasticos habituales, incluidos los
reforzados con fibras y particulas (POM, PE, PP,
PA, PBT, PET, ABS, PC, PEEK, PMMA, PS, SAN y
todas las mezclas habituales)

Desarrollo y asesoramiento para la optimizacion
de geometrias de la tecnologia de procesos

Modificacion de los grados de dureza 'y
coloraciones

Tratamiento de mezclas especiales para mejorar
las propiedades quimicas, mecanicas o térmicas

Fabricacion de piezas hibridas mediante, p. €j., el
sobremoldeo de insertos

Instalacion, montaje y prueba de la capacidad de
funcionamiento



TECNOLOGIA DE ELASTOMEROS

Zimmer Group fabrica piezas complejas de elastomeros
utilizando los procesos de produccién mas modernos,
especialmente aquellas con geometrias complejas En este
sentido, la complejidad de las piezas es practicamente
ilimitada. Podemos suministrar practicamente todo lo que se
puede fabricar en el moldeo por transferencia (TM) o en el
moldeo por inyeccion-transferencia (ITM o Injection Transfer
Molding), incluidos insertos, como casquillos roscados,
resortes u otras piezas de plastico o metal.

Membrana de goma para pinza de orificios
Material: caucho de cloropreno CR

Ventosa de labios
Material: elastémero termoplastico TPU

NUESTRO KNOW-HOW - SU VENTAJA

>
>

Juntas especiales y de serie de un solo proveedor

Una amplia gama de elastdmeros como NBR,
silicona, EPDM, FPM, CR, TPU o poliuretano

Todas las variaciones técnicamente posibles en
grados de dureza, coloracion o mejora de la
resistencia

Es posible reproducir las geometrias mas
complejas

> Flexibilidad en el nimero de unidades

» Variabilidad del tamafio de las piezas

Desarrollo y asesoramiento para la optimizacion
geomeétrica orientada al proceso de fabricacion

Instalacién, montaje y prueba de la capacidad de
funcionamiento

Membrana de goma
Material: Caucho nitrilico NBR




UN SOCIO POTENTE
ASISTENCIA TECNICA

o
SOPORTE TECNICO
En caso necesario, puede recurrir a los conocimientos
especializados y a la experiencia de nuestros empleados de
asistencia técnica. Los innovadores productos de servicio
contribuyen a ejecutar diagndsticos y solucionar averias de
forma rapida y eficiente. De este modo, todos los mensajes
de error pueden analizar de forma precisa y en poco tiempo.

Para la reparacion y mantenimiento de sus productos de
Zimmer Group aproveche los conocimientos e de nuestros
especialistas. Nuestro servicio de reparacion incluye:

SERVICIO DE REPARACION

» Andlisis de los dafos encontrados previamente

» Reparacion mediante sustitucion de las piezas
defectuosas

» Subsanaciones completas
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APOYO IN SITU

» Apoyo para la puesta en marchay la instalacién
P Instruccién del producto e inspeccion

P Localizacion y solucion de averias

P Sustitucion de componentes

P Reparaciones, modificaciones y ampliaciones

G

Las piezas de repuesto y de desgaste originales de Zimmer
Group se han adaptado de forma dptima a sus sistemas y
satisfacen los maximos requisitos de calidad. Nuestra red
de logistica a escala mundial se encarga de que las piezas
necesarias le lleguen en el menor tiempo posible.

PIEZAS DE REPUESTO



Los contenidos y datos se corresponden al estado en el momento de la impresion. Ediciéon 07/2025.

Este folleto se ha creado con el méximo cuidado y se ha comprobado la exactitud de todas las indicaciones. No obstante, no puede asumirse ninguna responsabilidad
por indicaciones incorrectas o incompletas. Zimmer Group se reserva el derecho de realizar modificaciones técnicas y mejoras mediante el perfeccionamiento constan-
te de los productos y servicios. Todos los textos, imagenes, representaciones y dibujos incluidos en este folleto son propiedad de Zimmer Group y estan protegidos por
derechos de autor. Se prohibe cualquier tipo de reproduccion, ediciéon, modificacion, traduccion, filmacion, asi como el tratamiento y el almacenamiento en sistemas
electronicos sin el consentimiento de Zimmer Group.



ZIMMER GROUP - THE KNOW-HOW FACTORY

Referencia MKT000019-03-G

COMO KNOW-HOW FACTORY, TRABAJAMOS PARA TODOS LOS SECTORES Y LO SUMINISTRAMOS TODO DE UNA MANO.
NUESTRA CARTERA ES MUY AMPLIA TANTO EN CUANTO A PROFUNDIDAD COMO ANCHURA.

¢TIENE UN PROBLEMA DE DESARROLLO? jSE LO SOLUCIONAMOS! EXiJANOS EN LA INVESTIGACION Y EL DESARROLLO.
MULTIPLES INNOVACIONES PROCEDEN DE NUESTRA EMPRESA. NOS APASIONA TODO LO NUEVO Y APOSTAMOS POR EL

ESPIRITU PIONERO EMPRESARIAL.

CONTACTO - EN TODO EL MUNDO

Con 19 delegaciones en todo el mundo y partners
en mas de 125 paises, le ofrecemos un servicio
excelente como lider tecnoldgico. jPéngase en
contacto con nosotros!

www.zimmer-group.com/es/contacto

TECNOLOGIA DE SISTEMA DE ZIMMER GROUP -
LOS ESPECIALISTAS PARA SOLUCIONES ESPECIALES

Con mas de 30 afos de experiencia en desarrollo,
nuestro departamento de tecnologia de sistemas
desarrolla soluciones especiales para el sector de la
manipulacion y la automatizacion.

www.zimmer-group.com/es/tecnologia-de-sistemas

ESTAMOS A SU DISPOSICION LAS 24 HORAS -
NUESTRO STAND FERIAL VIRTUAL

Con unas caracteristicas impresionantes, como
sobrevolar el stand virtual con una camara, con
acceso a los puntos de informacién y los modelos
3D, seguro que también le sorprenderemos
virtualmente.

WWW.zimmer-group.com/es/expo

NUESTRAS NOVEDADES

Zimmer Group es conocido como grupo de expertos
y por su espiritu inventivo. Esto nos permite ofrecer
cada ano muchas soluciones innovadoras y
personalizadas. Encontrara lo méas destacado de

los productos aqui.

www.zimmer-group.com/es/novedades

SEDE CENTRAL:
ZIMMER GROUP

Am Glockenloch 2

DE 77866 Rheinau

T +49 7844 9139-0

F +49 7844 9139-1199
info.de@zimmer-group.com
WwWw.zimmer-group.com
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