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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung durch, bevor Sie das Produkt einbauen bzw. damit arbeiten.

Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre personliche Sicherheit. Sie muss von allen
Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder

zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite www.zimmer-group.com zum Download
bereit:

* Montage- und Betriebsanleitung

* Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
e Informationen zum Zubehdr

¢ Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung.
= Nur die aktuell Uber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Gultigkeit.

~Produkt” ersetzt in dieser Montage- und Betriebsanleitung die Produktbezeichnung auf der Titelseite.

Y

.1 Hinweise und Darstellungen in der Montage- und Betriebsanleitung

Dieser Hinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesundheit und das Leben von Personen.
Die Missachtung dieser Hinweise fiihrt zu schweren Verletzungen, auch mit Todesfolge.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur die Gesundheit von Personen. Die
Missachtung dieser Hinweise flhrt zu schweren Verletzungen oder gesundheitlichen Schaden.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

VORSICHT

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur Personen oder Sach- und Umweltschaden.
Die Missachtung dieser Hinweise fuhrt zu leichten, reversiblen Verletzungen, Schaden am Produkt oder der
Umwelt.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Allgemeine Hinweise enthalten Anwendungstipps und besonders nitzliche Informationen, jedoch keine
Warnungen vor gesundheitlichen Gefahrdungen.

INFORMATION

In dieser Kategorie sind nitzliche Tipps fur einen effizienten Umgang mit dem Produkt enthalten. Deren
Nichtbeachtung flhrt zu keinen Schaden am Produkt. Diese Informationen enthalten keine gesundheits- und
arbeitsschutzrelevanten Angaben.

IN
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2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Das Produkt ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige Verdnderung und
innerhalb der vereinbarten Parametergrenzen und Einsatzbedingungen zu verwenden.

Eine andere oder darliber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemas.
» Betreiben Sie das Produkt nur unter Beachtung der zugehdrigen Montage- und Betriebsanleitung.

» Betreiben Sie das Produkt nur in einem technischen Zustand, der den garantierten Parametern und
Einsatzbedingungen entspricht.

= FUr eventuelle Schaden bei einer nicht bestimmungsgemaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht.
Das Risiko tragt allein der Betreiber.

Das Produkt ist fur die Installation und den Betrieb auf dem Roboterbedienteil iPendant der Robotersteuerung R-30iB Plus
vorgesehen.

3 Personenqualifikation

Montage, Inbetriebnahme und Wartung dirfen nur von geschultem Fachpersonal durchgefliihrt werden. Voraussetzung
hierfir ist, dass diese Personen die Montage- und Betriebsanleitung vollstandig gelesen und verstanden haben.
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4 Produktbeschreibung

Das Smart Communication Module (SCM) dient als Gateway zwischen den Greifern und der Robotersteuerung. Das SCM
kann Uber die HMI-Software oder die MATCH Comfort App konfiguriert. Uber die MATCH Comfort App auf dem Roboterbe-
dienteil kdnnen die Greifer gesteuert werden.

Die Abbildung zeigt vereinfacht den Aufbau des gesamten Systems. Alle Teile zur elektrischen Verbindung eines Greifers
mit dem Roboter sind enthalten oder sind als optionales Zubehor bei der Zimmer GmbH erhéltlich.

0

HMI-Software

LAN-Verbindung

T

0000000

SCM-Ausgang

»

Robotereingang

lalallalale
00|00¢)

10-Link DIO

v

SCM-Eingang

A

o
Roboterausgang Robotersteuerung

5 Funktionsbeschreibung

Die MATCH Comfort App wird auf dem Roboterbedienteil zur Steuerung von Greifern verwendet.

Abhangig von Konfiguration und verwendeter Verbindung stehen verschiedene Roboterauftrége fur die Interaktion
zwischen Robotereingdngen und Roboterausgangen mit dem Greifer zur Verfligung.

Die Namen der dynamisch erstellten Roboterauftrage bleiben unverandert. Dadurch muss bei Konfigurationsédnderungen
oder Neuverteilung der Robotereingédnge und Roboterausgdnge das Basisprogramm nicht ge&ndert werden.

6 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION

Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehor, kann die
Funktion des Produkts nicht gewahrleistet werden. Das Zubehdr der Zimmer GmbH ist speziell auf die einzelnen
Produkte zugeschnitten.

» Entnehmen Sie Informationen zu optionalem und im Lieferumfang befindlichem Zubehdr unserer Internetseite.

6 Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany * RL +49 7844 91380 « WWw.zimmer-group.com



L}
BEDIENUNGSANLEITUNG: MATCH Comfort App fiir Fanuc Industrie ZIMMER
Qroup

7 Installation

7.1 MATCH Comfort App installieren

» Achten Sie darauf, dass das Roboterbedienteil bereits mit der Robotersteuerung verbunden ist.
» Schalten Sie die Spannungsversorgung am Tool-I/O des Roboters liber den Not-Aus-Taster aus.
» Stecken Sie den USB-Speicher mit den Installationsdateien fir die MATCH Comfort App in das Roboterbedienteil.
» Tippen Sie auf die Taste MENU. UTILITIES Hints
» Wahlen Sie das Menu FILE. ;
. . . 1 UTILITIES ingTool R
» Tippen Sie auf die Taste ENTER. 2 TEST CYCLE 2 File Memory
» Wahlen Sie im Men FILE die Option File. 3 MANUAL FCTNS if”tfffik:’p 1 Rights Reserved
4 ALARM ’| FANUC CORPORATION
5 I/0 PANUC America Corporation
6 SETUP » Software: Your use constitutes
ptance. This product protected
9 USER
0 -- NEXT --

> Tippen Sie auf den Button |UTIL|.

- ® &
> Wihlen Sie im Menii UTIL 1 die Option Set T T ——
Device. 27k KL (all KAREL source)
3 * CF (all command files)
| 2 Tippen Sie auf die Taste ENTER. 4 2 TX (all text files)
5 * LS (all KAREL listings)
6 * DT (all KAREL data files)
7 * PC (all KAREL p-code)
8 * TP (all TP programs)
9 = MN (all MN programs)
10 * VR (all variabl
L

) UTIL 1
SV (all system
Press DIR to generate directo[REStiiias

2 Format
3 Format FAT32

4 Make DIR

LOAD [BACKUP)

» Wahlen Sie im MenU 17 die Option USB Disk FILE
(UD1:).

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

MC:\*_* 1/32

(all KAREL source)
n TP (UT1:) (all command files)

1 FROM Disk (FR:)

(all text files)
2 Backup (FRA:) (all KAREL listings)
3 RAM Disk (RD:) (all KAREL data files)

(all KAREL p-code)
(all TP programs)

4 Mem Card (MC:)

5 Mem Device (MD:) (all MN programs)

6 Console (CONS:) (all variable files)
. . (all system files)

7 USB Disk (UD1:) t page-- erate directory

8 --next page--
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» Tippen Sie auf den Button LOAD.

= Die Abfrage Load UD1:\*.*? wird angezeigt.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button

=

YES.

Die Daten des USB-Speichers werden auf
das Roboterbedienteil geladen.

Tippen Sie auf die Taste MENU.

Waébhlen Sie im Menl MENU 2 die Option
- NEXT -.

Tippen Sie auf die Taste ENTER.

Wahlen Sie im Meni MENU 2 die Option
SYSTEM.

Wahlen Sie im Menl SYSTEM 1 die Option
Variables.

Tippen Sie auf die Taste ENTER.

FILE

UD1:\*.* 1/32
2 x KL (all KAREL source)
3 * CF (all command files)
4 * TX (all text files)
5 * LS (all KAREL listings)
6 * DT (all KAREL data files)
T * PC (all KAREL p-code)
g * TP (all TP programs)
9 = MN (all MN programs)
10 * VR (all variable files)
11 * SV (all system files)

Press DIR to generate directory

LOAD

[BACKUP]

[UTIL )

FILE

UD1:\* *
] L 3
2k KL
3= CF
4 X
5 * LS
6 * DT
7] - PC
8 * TP
9 MN
10 * VR
11 * sV

(Load uD1:\*.*2]

(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all

1/32

. (all files)

KAREL source)
command files)
text files)

KAREL listings)
KAREL data files)
KAREL p-code)

TP programs)

MN programs)
variable files)
system files)

SYSTEM 1

1 SELECT licock =
2 EDIT 72 Variables
3 DATA b[3 o7 Release [
4 STATUS b4 Axis Limits ﬁ
5 4D GRAPHICS b5 config 11
6 SYSTEM N s Motion 3
7 USER2 VR (all
8 BROWSER » sV (all
to generate
0 -- NEXT --

files)

KAREL source)
command files)
text files)

KAREL listings)
KAREL data files)
KAREL p-code)

TP programs)

MN programs)
variable files)
system files)
directory

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany * RL +49 7844 91380 « WWw.zimmer-group.com



ZIMMER

BEDIENUNGSANLEITUNG: MATCH Comfort App fiir Fanuc Industrie

Qroup
> Navigieren Sie mit den Tasten zu dem
Eintrag 749 $TX_SCREEN. 749/836
. . . 747 STX TX T
» Tippen Sie auf die Taste ENTER. 748 $TXRAM TXRAM T
749 STX SCREEN [10] of TXSCREEN T
750 SUALRM MSG [10] of STRING[29]
751 SUALRM SEV [10] of BYTE
752 5UD1_PATH 'C:\Users\Dell\Docu>
753 $UD2_PATH 'C:\Users\Dell\Docu>
754 SUECEG UECFG T
755 SUEGRP UEGRP_T
756 $UI_BBL_NOTE BBL_NT WND_T
757 $UI_CONFIG UI_CONFIG T
» Wahlen Sie den ersten Eintrag. SYSTEM Variables + [H
. . ) STX SCREEN 1/10
» Tippen Sie auf die Taste ENTER. 1 [1]
2 [2] TXSCREEN T
3 [3] TXSCREEN T
4 [4] TXSCREEN_T
5 [5] TXSCREEN_T
6 [6] TXSCREEN_T
7 [7] TXSCREEN T
8 [81 TXSCREEN_T
9 [9] TXSCREEN_T
10 [10] TXSCREEN T
» Legen Sie die Werte fur die Variablen SYSTEM Variables + [H
$DESTINATION und $SCREEN_NAME fest: $TX SCREEN[1] 1/2
. 1 $DESTINATION
e $TX_SCREEN[1].$DESTINATION: / 2 SSCREEN NAME N o o
FR/Z_Comfort_App.stm
e $TX_SCREEN[1].$SCREEN_NAME: Z
Comfort App
= Die Installation wurde abgeschlossen.

» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des Roboterbedienteils aus.

» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des Roboterbedienteils nach einigen Sekunden wieder

ein.

» Schalten Sie die Robotersteuerung und das Roboterbedienteil ein.
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8 Inbetriebnahme

» Schalten Sie den Roboter an, um die MATCH Comfort App nutzen zu kénnen.

» Tippen Sie auf die Taste MENU.

» Wahlen Sie im Ment MENU 2 die Option
- NEXT -.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Wahlen Sie im Meni MENU 2 die Option
BROWSER.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Wahlen Sie im Menl BROWSER 1 die
Option Z Comfort App.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

8.1 Vorhandene Einrichtung gefunden

UTILITIES Hints

BROWSER 1

gTool
7DF5/09

fre—zovzx7mrx Rights Reserved
FANUC CORPORATION

ANUC America Corporation

Your use constitutes
rptance. This product protected

JESFIFCT

2 EDIT 2 Z Comfort App

3 DATA b | 3 Panel setup

4 STATUS »

5 4D GRAPHICS »

6 SYSTEM > Software:

7 USER2 hl U.S. patents.
8 BROWSER »

0 -- NEXT --

Der folgende Bildschirm wird nur angezeigt, wenn ein bestehendes Setup flir zwei Greifer gefunden wird.

Wenn das vorhandene Setup nur fir einen Greifer gefunden wird, wird dieser Bildschirm nicht angezeigt. In diesem Fall

wird direkt der nachste Bildschirm angezeigt.
» Tippen Sie auf den Button des gewlinschten
Greifers.

= Der Bildschirm Manual control fir die
manuelle Steuerung wird angezeigt.

Match Comfort App + [H

Select a gripper

M&TCH

Gripper 1 Gripper 2

Existing setup found

N

REFRESH

10 Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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Im Bildschirm Manual control ist es mdglich,
den Greifer manuell zu bedienen und den
Status anzuzeigen.

» Tippen Sie auf den Button view config.

= Der Bildschirm View configuration zum
Bearbeiten der Greiferkonfiguration wird
angezeigt.

» Tippen Sie auf den Button delete.

4

Die bestehende Einrichtung ist geléscht.

= Die Bildschirmabfolge zum Konfigurieren
neuer Greifer wird angezeigt.

Qroup

Match Comfort App + [H

Robot Outputs

Release DO101
Grp DO102
Reset DO103
MotorOn  DO104
Homing DO105
WP_Bt0 DO106
WP_Bt1 DO0107
WP_Bit2 -
WP_Bit3 -

P
[}

FORWARD

Robot Inputs

Is_Opened
Is_Gripped
Is_Closed
Is_Undef_Pos
Is_Error DI10S
Is_Motor_On DI106
Is_Homing_Ok =

DI101
DI102
DI103
DI104

FORWARD

Gripper 1. Manual control M 0 TCH
Grip | Release ‘

Reset | x;, Homing | Wp_Bitd Wp_Bit1 | - |
| 1sciosed | 1meleased __| onTeachpos __| onundefinedpos
J Efror J MotorOn _I
_|ac_we_sro | act_we_sr1 Hl- -

view config

~

HOME

M&TCH

Robot Inputs

Act_WP_BR0

DI107
Act_WP_Bitl DI108

Act_WP_Ba2 =

Act_WP_Bit3 -

REFRESH
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8.2 Greiferkonfiguration erstellen

12

Anschlusstyp
wahlen

GRIPPER

Y

Anzahl der Greifer
wéahlen

Y

Greifertyp wahlen

JAWS GRIPPER

MATCH

v

Greiferserie wahlen

v

Manuelle Steue-
rung

VACUUM
GRIPPER

Befehlsanschlisse
wéahlen

Y

Statusverbindun-
gen wahlen

Y

Greiferkonfigurati-
on speichern
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8.2.1 Anschlusstyp wahlen

» Tippen Sie auf GRIPPER, wenn Sie einen
Greifer angeschlossen haben.

» Tippen Sie auf MATCH, wenn Sie einen
MATCH-Greifer angeschlossen haben.

» Tippen Sie auf den Button next.

8.2.2 Anzahl der Greifer wahlen

» Tippen Sie auf die gewiinschte Anzahl an
Greifern, die Sie in Ihrer Roboteranwendung
haben wollen.

» Tippen Sie auf den Button next.

Qrou

P

Match Comfort App + [H

Select SCM to Gripper connection type

GRIPPER

FORWARD

MATCH

REFRESH

M&TCH

next

Match Comfort App + [H

M&TCH

How many grippers in the configuration

Gripper 1 and 2
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8.2.3 Greifertyp wahlen

» Tippen Sie auf den entsprechenden
Greifertyp.

» Tippen Sie auf den Button next.

8.2.4 Greiferserie wahlen

INFORMATION

Match Comfort App + [H

Gripper 1. Select the gripper type M QTC H

JAWS VACUUM

N

FORWARD REFRESH

Basic und Advanced bezeichnen verschiedene Klassen von Greifern der Zimmer GmbH.

» Tippen Sie auf die Klasse Ihres Greifers.

» Tippen Sie auf den Button next.

14

Match Comfort App + [H
Gripper 1. Select a series M OTC H
BASIC ADVANCED

GEP2xxxIL GEPSxxxIL GEH6XxXIL HRC-01

GEDSxxxIL GPPSXXxIL GED6XxXIL HRC-02

GPDSxxxIL HRC-03

HRC-04 HRC-05

next

&

N
FORWARD REFRESH HOME

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany * RL +49 7844 91380 « WWw.zimmer-group.com
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8.2.5 Manuelle Steuerung

Qroup

Der Funktionstest setzt voraus, dass die Verdrahtung zwischen Roboter und SCM vorhanden ist und dass
Roboter, SCM und Greifer eingeschaltet sind.

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers testen und bedienen, sowie dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms

ansehen.

Anschlusstyp: Gripper

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers
testen und bedienen, sowie dessen Status im
unteren Bereich des Bildschirms ansehen.

» Klicken Sie auf den Button °x:z, um die
Befehlsanschlisse und Statusverbindungen
zu wahlen.

Anschlusstyp: MATCH

Sie kdnnen die Funktionalitat des Greifers
testen und bedienen, sowie dessen Status im
unteren Bereich des Bildschirms ansehen.

In dem Drop-down-MenU kénnen Sie zwischen
den Greifern wéahlen.

» Tippen Sie auf den Button next.

Match Comfort App + [H

Gripper 1. Manual control MOTC H
Grip | Release |
Reset | ot Homing | wp_Bit0 Wp_Bit1 | - |
_I IsClosed _] IsReleased _] OnTeachPos J OnUndefinedPos
_I Error J MotorOn _I— B
| Act_we_gro | Acwe st Hl- Bl -

FORWARD

REFRESH

(2]

(rvve

Gripper 1. Manual control M o TCH

1
1 Basic Grip Advanced | Release
2 Advanced
3 Vacuum

Eﬂl:}?frf Homing Wp_Bitd Wp_Bit1 | - |
ed J IsReleased J OnTeachPos J OnUndefinedPos
J MotorOn |—
J Act_WP_Bit0 J Act_WP_Bit1 J = J =
view config

FORWARD

HOME
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8.2.6 Befehlsanschliisse wahlen

Die Greiferverdrahtung muss mit der in der MATCH Comfort App vorgenommenen Greiferkonfiguration tberein-
stimmen.

Wenn dieser Bildschirm zum ersten Mal angezeigt wird, wird eine Standardbelegung angezeigt.
» Nehmen Sie die Verdrahtung genau nach diesem Bildschirm vor.

Um auf die Standardwerte zuriickzusetzen, bearbeiten Sie die Werte oder gehen Sie zurlick zur Auswahl der
Anzahl der Greifer (siehe Kapitel ,,Anzahl der Greifer wahlen®).

P Stellen Sie die Korrespondenz der Roboterausgangsnummer mit der digitalen Eingangsfunktion des SCM her.

Sie kénnen die Standardzuordnung Match Comfort App + [H
tibernehmen oder andern. Gripper 1. Select command connections M OTC H
» Tippen Sie auf den Button next, wenn Sie | I |
. . Release (DO[101]) WP_Bit0 (DO[106]) RO[1] I DO[lOl]I |
die Standardzuordnung beibehalten wollen. | | | ] |
. Grip (DO[102]) WP_Bit1 (DO[107]) RO[2) DO[102]
Befehlsanschluss bearbeiten = I
» Tippen Sie auf den Button des gewiinschten Reset ©1103) | oo | row1| |l soties | |
Signa|s_ MotorOn (DO[104]) | WP_Bit3 (0) | Ro[4]| I DO[104] I |
* z.B. Release Homing (DO[105]) | RO[S]l I DO[105) I |
» Tippen Sie auf den gewlinschten Ausgang. R0[6]| l DO[106] ] |
* z.B.DO[107] rotr)| ] ootion | |
= Der Aulsgang wurde dem Signal “°“’]| pof106] I |
zugewiesen.
= Der Button des Signals wird um den

Ausgang erganzt. &) & A
* z. B. Release (DO[107]) ACK FORWARD REFRESH
» Tippen Sie auf den Button next.
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8.2.7 Statusverbindungen wahlen

Qroup

» Stellen Sie die Ubereinstimmung der Robotereingangsnummer mit der digitalen Eingangsfunktion des SCM her.

Wenn dieser Bildschirm zum ersten Mal angezeigt wird, wird eine Standardbelegung angezeigt.

» Nehmen Sie die Verdrahtung genau nach diesem Bildschirm vor.

Sie kbnnen die Standardzuordnung
Ubernehmen oder &ndern.

» Tippen Sie auf den Button next, wenn Sie
die Standardzuordnung beibehalten wollen.

Statusverbindung bearbeiten

» Tippen Sie auf den Button des gewlinschten
Signals.

e z. B.Is_Closed
» Tippen Sie auf den gewlinschten Ausgang.
e z. B.DI[107]
Der Eingang wurde dem Signal zugewiesen.

4

= Der Button des Signals wird um den
Eingang erganzt.

e z B.Is_Closed (DI[107])
» Tippen Sie auf den Button next.

8.2.8 Greiferkonfiguration speichern

Match Comfort App + [H

Gripper 1. Select status connections M OTC H
1s_Openea QI{101) | 1s Homing 0k () | rips | ] orwson | |
Is_Gripped (DI[102]) | Act_WP_Bitd (DI[107]) I RI[2] | I DI[102] l |
Is_Closed (DI[103]) | Act_WP_Bit1 (DI{108]) | RI[3] | I DI[103] I |

[s_l.hdef_Pos(Dl[iO4]}| Act_WP_Bit2 (0) I Rl[e.]l I DI{104] I ‘
Is_Error (DI[108]) | Act_WP_Bit3 (0) | RI[S) | I DI{105) I |
Is_Motor_On (DI[106]) | RI[6] | I DI[108] I |
mml I DI[107] | |

RI[8] | I DI[108] | |

FORWARD

REFRESH

Die Einstellungen sind temporar.
» Speichern Sie die Einstellungen in der Installationsdatei.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button
Save.

= Die Greiferkonfiguration wurde gespeichert.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok.

= Die Greiferkonfiguration ist abgeschlossen.

Save Installation

The gripper is configured temporarily.

save the current gripper

Please press the “Save” button to

configuration into the installation file.

Nor

REFRESH

FORWARD

Match Comfort App + [H

M&TCH

Gripper Configuration Saved !

= Die Funktionsbausteine/Unterprogramme wurden erzeugt und stehen

zur Programmierung zur Verfligung.

OK
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BEDIENUNGSANLEITUNG: MATCH Comfort App fiir Fanuc Industrie

9 Bedienung
9.1 Steuerungsprinzip des Greifers

» Bereiten Sie Advanced Greifer flr die Steuerung vor:
» Fuhren Sie, falls erforderlich eine Referenzfahrt durch (ZHOMING).
» Prifen Sie, ob die Referenzfahrt durchgefiihrt wurde (ZISHOMINGOK oder ZISHOMINGSUCCESS).
» Schalten Sie den Motor ein (ZMOTORON).
» Priifen Sie, ob der Motor eingeschaltet ist (ZISMOTORON).
= Der Greifer ist flr die Steuerung vorbereitet, wenn kein Fehler vorhanden ist (ZISERROR).

» Stellen Sie ein mit der HMI-Software ZG_IO_LINK_HMI konfiguriertes Werkstiick ein (ZCHANGEWP(Nummer)), wenn
mehr als ein Werkstiick verwendet wird.

» Prifen Sie, ob sich ein Werkstiick gedndert hat (ZISWPCHANGED(Nummer)).
» Greifen (ZGRIP) oder I6sen (ZRELEASE) Sie das Werkstlck.
» Priifen Sie die Position der Greiferbacke (ZISONTEACHPOS , ZISOPENED, ZISCLOSED oder ZISONUNDEFPOS).

9.2 Ubersicht der generierten Roboterauftrige

Nach erfolgreicher Konfiguration der Greifer Gber die HMI-Software ZG_IO_LINK_HMI werden im Roboterbedienteil
Roboterauftrage fur verschiedene Funktionalitdten erzeugt. Die Roboterauftrage kdnnen aus Anwenderauftragen
aufgerufen werden. Die folgenden Roboterauftrage kdnnen mit der MATCH Comfort App erstellt werden.

Nicht alle der Roboterauftrage werden nach erfolgreicher Konfiguration der Greifer erzeugt. Der Auftrag wird nur erstellt,
wenn der entsprechende Befehl oder Status verdrahtet ist und von dem/den ausgestatteten Greifer(n) verwendet wird.

ZGRIP1 1: Greifer 1 ansprechen Greifen
ZGRIP2 2: Greifer 2 ansprechen
ZRELEASE1 1: Greifer 1 ansprechen - Loslassen
ZRELEASE?2 2: Greifer 2 ansprechen
ZMOTORONT1 1: Greifer 1 ansprechen - Motor einschalten flr
ZMOTORON2 2: Greifer 2 ansprechen Advanced Greifer.
ZMOTOROFF1 1: Greifer 1 ansprechen - Motor ausschalten,
ZMOTOROFF2 2: Greifer 2 ansprechen wenn Greifer
vorhanden.
ZHOMINGH1 1: Greifer 1 ansprechen - Referenzfahrt fahren,
ZHOMING2 2: Greifer 2 ansprechen far Advanced Greifer.
ZRESET1 1: Greifer 1 ansprechen - Zurlcksetzen, wenn
ZRESET2 2: Greifer 2 ansprechen Greifer vorhanden.
ZCHANGEWP1 WpNumber = Werkstiick- |- Werkstiicknummer
ZCHANGEWP2 nummer (1 bis 15) (n) setzen, bei
Verwendung mit
SCM.
ZISWPCHANGED1 1: Greifer 1 ansprechen  Register No. Uberpriift, ob
ZISWPCHANGED?2 2: Greifer 2 ansprechen = 1. TRUE Werkstiicknummer (n) Werkstiicknummer
akt;viert (n) aktiviert ist.
= 2, FALSE Werkstlicknummer (n)
nicht aktiviert
= -1, wenn Fehler aufgetreten ist
ZISOPENED1 1: Greifer 1 ansprechen  Register No. Uberprift, ob der
ZISOPENED2 2: Greifer 2 ansprechen = 1. TRUE Greifer offen Greifer offen ist.
= 2, FALSE Greifer geschlossen
=-1, wenn Fehler aufgetreten ist
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ZISCLOSED1
ZISCLOSED2

ZISONTEACHPOSH1
ZISONTEACHPOS2

ZISONUNDEFPOS1
ZISONUNDEFPOS2

ZISERROR1
ZISERROR2

ZISMOTORONI1
ZISMOTORON2

ZISHOMINGOK1
ZISHOMINGOK?2

ZISHOMINGSUCCESS1
ZISHOMINGSUCCESS2

ZERRORWARNINGON1
ZERRORWARNINGON2

ZERRORWARNINGOFF1
ZERRORWARNINGOFF2

ZISPARTDETACHED1
ZISPARTDETACHED2

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com

1:
2:

Greifer 1 ansprechen
Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

-~

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

-

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

~

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen
2:

Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen
: Greifer 2 ansprechen

Register No.

= 1, TRUE Greifer geschlossen
= 2, FALSE Greifer offen

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

Register No.

= 1, TRUE Greifer auf TeachPosition

= 2, FALSE Greifer nicht auf TeachPo-
sition

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist
Register No.

= 1, TRUE Greifer auf UndefinedPo-
sition

= 2, FALSE Greifer nicht auf Undefine-
dPosition

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

Register No.

= 1, TRUE Greifer im Fehlerzustand
= 2, FALSE Greifer nicht im Fehler-
zustand

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

Register No.

= 1, TRUE Motor eingeschaltet

= 2, FALSE Motor ausgeschaltet

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, Basic Greifer fihr Befehl aus
Register No.

= 1, TRUE Referenzierung des Greifers
in Ordnung

= 2, FALSE Referenzierung des
Greifers nicht in Ordnung

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, Basic Greifer fihr Befehl aus
Register No.

= 1, TRUE Referenzierung des Greifers
erfolgreich

= 2, FALSE Referenzierung des
Greifers nicht erfolgreich

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, Basic Greifer flihr Befehl aus

Register No.

= 1, TRUE Teil vom Greifer getrennt
= 2, FALSE Teil nicht vom Greifer
getrennt

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

Uberpriift, ob der
Greifer geschlossen
ist.

Uberpriift, ob der
Greifer auf TeachPo-
sition ist.

Uberpriift, ob der
Greifer auf Undefine-
dPosition ist.

Uberpriift, ob der
Greifer im Fehler-
zustand ist.

Uberpriift, ob der
Motor eingeschaltet
ist.

Uberpriift, ob die
Referenzierung des
Greifers in Ordnung
ist.

Uberpriift, ob die
Referenzierung des
Greifers erfolgreich
ist.

Aktiviert Error/
Warning fur Roboter,
wenn Greifer
vorhanden.

Deaktiviert Error/
Warning fur Roboter,
wenn Greifer
vorhanden.

Uberpriift, ob das Teil
getrennt ist.
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ZISPARTPRESENT1
ZISPARTPRESENT2

ZISREADY1
ZISREADY?2

ZMSTARTCHANGE1
ZMSTARTCHANGE2

ZISMCHGDONE1
ZISMCHGDONE2

20

1:
2:

-~

Greifer 1 ansprechen
Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

: Greifer 1 ansprechen

2: Greifer 2 ansprechen

Register No.

= 1, TRUE Teil am Greifer vorhanden

= 2, FALSE Teil nicht am Greifer
vorhanden

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist
Register No.

= 1, TRUE Greifer bereit

= 2, FALSE Greifer nicht bereit
= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

Register No.

= 1, TRUE Greifer erfolgreich
verbunden

= 2, FALSE Greifer nicht erfolgreich
verbunden

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

Uberpriift, ob das Teil
vorhanden ist.

Uberpriift, ob der
Greifer bereit ist.

Wird ausgegeben,
bevor bei MATCH der
Greifer gewechselt
wird.

Uberpriift, ob der
Greifer erfolgreich
verbunden ist.
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9.3 Programm erstellen

» Tippen Sie auf die Taste EDIT.

» Tippen Sie auf den Button CREATE.

» Wahlen Sie im MenU Alpha input 1 die
Option Options/Keybd.

» Tippen Sie auf den Button KEYBOARD.

» Geben Sie einen Namen fur das Programm
ein.

» Tippen Sie auf den Button EDIT.

= Das Programm wurde erstellt.

Qroup

[ TYPE ] CREATE DELETE MONITOR [ATTR ]

-—— Create Teach Pendant Program -——-—
Program Name:

— End —-

Alpha input 1

Enter program name Words

Upper Case

Lower Case

Options/Keybd

OVRSTRK INSERT CLEAR SPACE KEYBOARD

——— Create Teach Pendant Program ———
Program Name :

I0
— el -

Select function

DETAIL

1Ll
[End]

TOUCHUP

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 « @ 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com 21
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9.4 Befehle zum Programm hinzufiigen

» Tippen Sie auf den Button >.
» Tippen Sie auf den Button [INST].

» Tippen Sie im Menti Instruction 1/3 auf
CALL.

== Tnetogction 3/3
r—-~s—iction 2/3
Instruction 1/3 | Offset

1 Registers 5 PREG

21/0 ion Detect
t/Frames

3 IF/SELECT [TCR/MON. END
ple control

4 WAIT Detect
am control

5 JMP/LBL
(0]

tINOSE

ENDFOR

7 Miscellaneous t page--
t page--

8 --next page--

» Wahlen Sie im MenU CALL statement 1/1 10 & =[H
die Option CALL program. 1/1
» Tippen Sie auf die Taste ENTER. CALL statement 1/1
1 CALL program
2 END
t item
10 & =[H

» Tippen Sie auf den Button COLLECT. -

PROGRAM MACRO

COLLECT INDIRECT STRINGS

DE / 29.11.2022

DDOC01775/ a
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» Wahlen Sie KAREL Progs. 10
» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

[oeeemese

ZIMMER

Qroup

1/2

PROGRAM MACRO COLLECT INDIRECT

STRINGS

+

= Alle KAREL Programs werden aufgelistet. 10

COMSET

GEMDATA

GET_HOME

IPRNGSET

TPRNGSHO
TRC_COUNTER
IRC_MSG
IRC_STATUS
IRC_STLABEL
TESNAR

VCMRINIT
ZCHANGEWP1
ZERRORWARNINGOFF1
ZERRORWARNINGOFE2
ZERRORWARNINGONL
ZERRORWARNINGON2
ZGRIP1

ZGRIP2

1/2

9.4.1 ZGRIP1

» Wahlen Sie ZGRIP1. 10
» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

COMSET

GEMDATA

GET_HOME

IPRNGSET

IPRNGSHO
TRC_COUNTER
IRC_MSG
IRC_STATUS
IRC_STLABEL
TESNAR

VCMRINIT
ZCHANGEWP1
ZERRORWARNINGOFF1
ZERRORWARNINGOFE2
ZERRORWARNINGONL
ZERRORWARNINGON2
Pl

ZGRIP2

1/2

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 « @ 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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= Der Befehl wurde zum Programm
hinzugeflugt.

9.4.2 ZISONTEACHPOS1

» Wahlen Sie ZISONTEACHPOST.
» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Tippen Sie auf den Button [CHOICE].

24

S
+
]
0

2/2
1: CALL ZGRIP1
[End]

ZERRORWARNINGON2
ZGRIP1

ZGRIP2

ZHOMING1

ZHOMING2
ZISCLOSEDL
ZISCLOSED2
ZISERROR1
ZISERROR2
ZISHOMINGOKL
ZISHOMINGOK2
ZISHOMINGSUCCESS1
ZISHOMINGSUCCESS2
ZISMATCHCHANGEDONEL
ZISMOTCRONL
ZISMOTORON2

ZISONTEACHPOS2

1: carL z1soNTEACHPOSI}
[End]

(—]

=

[CHOICE]
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» Wahlen Sie im MenU Parameter select 1/2
die Option Constant.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Tippen Sie auf die Taste der gewiinschten
Registernummer.

* Taste 7 = Register R7
» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

= Der Befehl wurde zum Programm
hinzugefugt.

2 Constant

3 String

Parameter select 1/2

4 AR[ ]

5 <None>

6 <Insert>

7 SR[ ]

8 --next page--

e IrEacHPos 1l

10 =I[H
1/2
1: CALL ZISONTEACHPOS1 (g
[End]
== =
e [CHOICE]
12 =[H
2/2
1: CALL ZISONTEACHPOS1 (7)
[End]
25
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9.5 Programm liber Texteingabe erstellen

Sie kdnnen das Programm zum Greifen eines Werkstlicks selbst schreiben.

Wenn Sie nur einen Greifer nutzen, beinhaltet dieses Programm die Anweisung zum Andern der Werkstiicknummer.

In diesem Beispiel beschreibt Zeile 1 die 10
Anweisung zur Auswahl der Werkstuck-
nummer 2.

Zeilen 2 bis 6 Uberprifen die Werkstlck-
nummer. Sobald die richtige Werkstiicknummer
zurlckgegeben wird, startet der in Zeile 7
definierte Greifvorgang.

Zeile 8 bis 12 werden durchlaufen, bis die
Greiferbacken die TeachPosition erreicht
haben.

2:
3=
4:
5:
6:
/=
8:
9:
10:
11:
12:
[End]

1/13
CALL ZCHANGEWP1 (2)
R[4]=2
LBL[1]
CALL ZISWPCHANGED1 (2,4)
WAIT .10 (sec)
IF R[4]<>1,JMP LBL[1]
CALL ZGRIP1l

R[4]=2

LBL[2]

CALL ZISONTEACHPOS1(4)
WAIT .10 (sec)

IF R14]<>1,JMl LBL|2]

Diese Anweisungssatze kdnnen in separate Programme umgewandelt werden. Diese Programme kdnnen fir den

Greifvorgang aufgerufen werden.

INFORMATION

Die Zeitiberschreitung (Timeout) kann auch unter Berticksichtigung der realistischen Werte fir die Greif- und

Losezeit programmiert werden.

26
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10 MATCH Comfort App deinstallieren

» Tippen Sie auf die Taste MENU.

» Wahlen Sie das Menu FILE.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Wahlen Sie im MenU FILE die Option File.

» Tippen Sie auf den Button |UTIL].

» Wahlen Sie im Ment UTIL 1 die Option Set
Device.

» Tippen Sie auf die Taste ENTER.

» Wahlen Sie im MenU 7 die Option Mem Disk

(MD:).
» Tippen Sie auf die Taste ENTER.
= Der Ordner MD:\*.* wird aufgelistet.

UTILITIES Hints

1 UTILITIES

2 TEST CYCLE

2 File Memory

ingTool
7DF5/09

3 MANUAL FCTNS

3 Auto Backup

1 Rights Reserved

4 ALARM

h 4

51/0

6 SETUP

|

9 USER

0 -- NEXT --

FANUC CORPORATION

ANUC America Corporation
Software:
ptance. This product protected
1l U.S. patents.

Your use constitutes

Qroup

Do asWwN

10
11

1 FROM Disk (FR:)

&
&
&
*
-
&
&
L
*
&

OD1:\*_*

. (all

KL
CF
X
LS
DT
PC
oy
MN
VR
S5V

Press DIR to generate

1/32
files)
KAREL source)
command files)
text files)
KAREL listings)
KAREL data files)
KAREL p-code)
TP programs)
MN programs)

variablgd o 1
system
directoREId =]

2 Format

3 Format FAT32

|

(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all
(all

4 Make DIR

LOAD [BACKUP]

KAREL source)

(all command files)

2 Backup (FRA:)

(all text files)

3 RAM Disk (RD:)

(all
(all

KAREL listings)
KAREL data files)

4 Mem Card (MC:)

5 Mem Device (|

6 Console (CONS:)

(all KAREL p-code)

(all
(all
(all

TP programs)
MN programs)
variable files)

7 USB Disk (UD1:)

(all system files)

8 --next page--

t page--

erate directory

[ TYPE ]

[DIR]

LOAD [BACKUP] [UTIL ]

2 [H
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» Navigieren Sie zu dem Eintrag PC. FILE + [H
. . . MD:\*_* 7/32
» Tippen Sie auf die Taste ENTER. 1 % *  (all files)
2R KL (all KAREL source)
3 * CF (all command files)
4 % TX (all text files)
5 *% LS (all KAREL listings)
(7 5 = iles)
7T * (all KAREL p-code)
8 TP programs)
9 * MN (all MN programs)
10 * VR (all variable files)
11 * SV (all system files)

[ TYPE ] [ DIR ] LOAD [BACKUP] [UTIL ]

> Navioen S u dom Eitreg 2
COMFORT_APP. MD:\*_PC 43/76

33 ZISWPCHANGED1 PC 0

» Tippen Sie auf den Button >. 34 ZMATCHSTARTCHANGE1 PC 0
35 ZMOTOROFF1 PC 0
36 ZMOTOROFF2 PC 0
37 ZMOTORON1 PC 0
38 ZMOTORON2 PC 0
39 ZRELEASEL PC 0
40 ZRELEASEZ2 PC 0
41 ZRESET1 PC 0
42 ZRESET2 PC 0
43 Z COMFORT APP PC 0

[ DIR ] LOAD [BACKUP] [UTIL ]

» Tippen Sie auf den Button DELETE. FILE 4 [H
MD:\*.PC 43/76
33 ZISWPCHANGED1 PC 0
34 ZMATCHSTARTCHANGE1 PC 0
35 ZMOTOROFF1 PC 0
36 ZMOTOROFF2 PC 0
37 ZMOTORON1 PC 0
38 ZMOTORON2 PC 0
39 ZRELEASE1 PC 0
40 ZRELEASE2 PC 0
41 ZRESET1 PC 0
42 ZRESET2 PC 0
43 7Z COMFORT APP PC 0

DELETE COPY DISPLAY [INSTAL] [VIEW ]
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» Tippen Sie auf den Button YES.

33
34
35
36

= Die Deinstallation wurde abgeschlossen. FILE

33
34
35
36
21y
38
39
40
41
42

ZISWPCHANGED1
ZMATCHSTARTCHANGE1
ZMOTOROFF1
ZMOTOROFF2
ZMOTORON1
ZMOTORON2
ZRELEASE1
ZRELEASE2
ZRESET1
ZRESET2

Zz COMFORT APP

Delete MD:\Z COMFORT APP.PC?

PC
PC
PC
PC
PC
Pe
PC
PC
PC
PC

43/76

=l CcCOoOO0cC0COoOO0CC

Qroup

FILE + [H

MD:\*_PC

MD:\*.PC

ZISWPCHANGED1
ZMATCHSTARTCHANGE 1
ZMOTOROFF1
ZMOTOROFF2
ZMOTORON1
ZMOTORON2
ZRELEASE1
ZRELEASE2

ZRESET1

ZRESET2

DELETE COPY DISPLAY

PC
PC
PC
PC
PC
PC
PC
PC
PC
PC

[INSTAL]

43/75

ocoCcocooccooooC

43 <Deleted>

Deleted file MD:\Z COMFORT APP.PC

[VIEW ]
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» Deinstallieren Sie ebenfalls die folgenden Dateien aus dem Ordner MD:\ *.PC:
e ZCHANGEWP1.PC
e ZERRORWARNINGOFF1.PC
e ZERRORWARNINGOFF2.PC
e ZERRORWARNINGON1.PC
¢ ZERRORWARNINGON2.PC
e ZGRIP1.PC
e ZGRIP2.PC
e ZHOMING1.PC
e ZHOMING2.PC
e ZISCLOSED1.PC
e ZISCLOSED2.PC
e ZISERROR1.PC
e ZISERROR2.PC
e ZISHOMINGOK1.PC
e ZISHOMINGOK2.PC
e ZISHOMINGSUCCESS1.PC
e ZISHOMINGSUCCESS2.PC
* ZISMATCHCHANGEDONE1.PC
e ZISMOTORON1.PC
* ZISMOTORONZ2.PC
e ZISONTEACHPOS1.PC
e ZISONTEACHPOS2.PC
e ZISONUNDEFPOS1.PC
e ZISONUNDEFPOS2.PC
e ZISOPENED1.PC
e ZISOPENED2.PC
e ZISPARTDETACHED1.PC
e ZISPARTDETACHED2.PC
e ZISPARTPRESENT1.PC
e ZISPARTPRESENT2.PC
e ZISREADY1.PC
e ZISREADY2.PC
e ZISWPCHANGED1.PC
e ZMATCHSTARTCHANGE1.PC
e ZMOTOROFF1.PC
e ZMOTOROFF2.PC
e ZMOTORON1.PC
e ZMOTORON2.PC
e ZRELEASE1.PC
e ZRELEASE2.PC
e ZRESET1.PC
¢ ZRESET2.PC
e Z VAR.PC
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Deinstallieren Sie ebenfalls die folgenden Dateien aus dem Ordner MD:\ *.VR:

ZCHANGEWP1.VR
ZERRORWARNINGOFF1.VR
ZERRORWARNINGOFF2.VR
ZERRORWARNINGON1.VR
ZERRORWARNINGON2.VR
ZGRIP1.VR

ZGRIP2.VR

ZHOMING1.VR
ZHOMING2.VR
ZISCLOSED1.VR
ZISCLOSED2.VR
ZISERROR1.VR
ZISERROR2.VR
ZISHOMINGOK1.VR
ZISHOMINGOK2.VR
ZISHOMINGSUCCESS1.VR
ZISHOMINGSUCCESS2.VR
ZISMATCHCHANGEDONE1.VR
ZISMOTORON1.VR
ZISMOTORONZ2.VR
ZISONTEACHPOS1.VR
ZISONTEACHPOS2.VR
ZISONUNDEFPOS1.VR
ZISONUNDEFPOS2.VR
ZISOPENED1.VR
ZISOPENED2.VR
ZISPARTDETACHED1.VR
ZISPARTDETACHED2.VR
ZISPARTPRESENT1.VR
ZISPARTPRESENT2.VR
ZISREADY1.VR
ZISREADY2.VR
ZISWPCHANGED1.VR
ZMATCHSTARTCHANGE1.VR
ZMOTOROFF1.VR
ZMOTOROFF2.VR
ZMOTORON1.VR
ZMOTORON2.VR
ZRELEASE1.VR
ZRELEASE2.VR
ZRESET1.VR

ZRESET2.VR

Z_VAR.VR
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» Deinstallieren Sie ebenfalls die folgenden Dateien aus dem Ordner MD:\ *.STM:
e CMD1GRADVANCED.STM
¢ CMD1GRBASIC.STM
e CMD1GRVACUUM.STM
e CMD2GRADVANCED.STM
¢ CMD2GRBASIC.STM
¢ CMD2GRVACUUM.STM
¢ CONFIG.STM
¢ CONFIGMODIFY.STM
e CONNTYPE.STM
¢ CONNTYPEGRIPPER.STM
e CONNTYPEMATCH.STM
* GRIPPERQUANTITY.STM
* GRIPPERQUANTITY1.STM
* GRIPPERQUANTITY2.STM
e GRPTYPE.STM
* GRPTYPEJAWS.STM
¢ GRPTYPEVACUUM.STM
¢ MAINFORM.STM
¢ MANUALDELETEQUERY.STM
* MANUALGRIPPERCONTROLS.STM
¢ MANUALMATCH.STM
* MANUALMATCHDELETEQUERY.STM
¢ MANUALMODIFYQUERY.STM
e OKBOX.STM
e SAVE.STM
e SELECTSERIES.STM
e SELECTSERIESADVANCED.STM
e SELECTSERIESBASIC.STM
e STAT1GRADVANCED.STM
e STAT1GRBASIC.STM
e STAT1GRVACUUM.STM
e STAT2GRADVANCED.STM
¢ STAT2GRBASIC.STM
e STAT2GRVACUUM.STM
e Z COMFORT_APP.STM

» Deinstallieren Sie ebenfalls die folgenden Dateien aus dem Ordner MD:\ *.JPG:
LOGO_WHITESMOKE.JPG

SAVE.JPG

e SETUP2.JPG

SETUPNIL.JPG

» Deinstallieren Sie ebenfalls die Datei MD:\ZIMMERCONFIGDATA.TXT.

11 Fehlerdiagnose

INFORMATION
» Entnehmen Sie die Informationen der Montage- und Betriebsanleitung des Greifers.
» Wenden Sie sich bei Fragen an den Zimmer-Kundenservice.
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