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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung durch, bevor Sie das Produkt einbauen bzw. damit arbeiten.

Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre personliche Sicherheit. Sie muss von allen
Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder

zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite www.zimmer-group.com zum Download
bereit:

* Montage- und Betriebsanleitung

* Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
¢ Informationen zum Zubehdr

e Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung.
= Nur die aktuell Uber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Gultigkeit.

~Produkt” ersetzt in dieser Montage- und Betriebsanleitung die Produktbezeichnung auf der Titelseite.

—

.1 Hinweise und Darstellungen in der Montage- und Betriebsanleitung

Dieser Hinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesundheit und das Leben von Personen.
Die Missachtung dieser Hinweise fiihrt zu schweren Verletzungen, auch mit Todesfolge.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur die Gesundheit von Personen. Die
Missachtung dieser Hinweise flhrt zu schweren Verletzungen oder gesundheitlichen Schaden.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

VORSICHT

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur Personen. Die Missachtung dieser Hinweise
fUhrt zu leichten, reversiblen Verletzungen.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.

= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor moglichen Sach- oder Umweltschaden. Die Missachtung dieser Hinweise flhrt zu
Schaden am Produkt oder der Umwelt.

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

INFORMATION

In dieser Kategorie sind nutzliche Tipps fur einen effizienten Umgang mit dem Produkt enthalten. Deren Nichtbe-
achtung fuhrt zu keinen Schaden am Produkt. Diese Informationen enthalten keine gesundheits- und arbeits-
schutzrelevanten Angaben.

IN
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2 BestimmungsgemaéBe Verwendung

Sachschaden und Funktionsstorung bei Nichtbeachten

Das Produkt ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige Verdnderung und
innerhalb der vereinbarten Parametergrenzen und Einsatzbedingungen zu verwenden.

Eine andere oder darliber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemas.
» Betreiben Sie das Produkt nur unter Beachtung der zugehdrigen Montage- und Betriebsanleitung.

» Betreiben Sie das Produkt nur in einem technischen Zustand, der den garantierten Parametern und Einsatzbe-
dingungen entspricht.

= FUr eventuelle Schaden bei einer nicht bestimmungsgemaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht.
Das Risiko tragt allein der Betreiber.

Das Produkt ist fir die Installation und den Betrieb auf dem Roboterbedienteil FlexPendant der Robotersteuerung
OmniCore vorgesehen.

3 Personenqualifikation

Verletzungen und Sachschaden bei unzureichender Qualifikation
Wenn unzureichend qualifiziertes Personal Arbeiten am Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

» Lassen Sie alle Arbeiten am Produkt nur von qualifiziertem Personal durchfiihren.

» Lesen Sie das Dokument vollstédndig und stellen Sie sicher, dass Sie alles verstanden haben, bevor Sie mit
dem Produkt arbeiten.

» Beachten Sie die landesspezifischen Unfallverhiitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitshinweise.

Die folgenden Qualifikationen sind Vorausssetzung fur die verschiedenen Arbeiten am Produkt.
3.1 Elektrofachpersonal

Elektrofachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufiihren, mégliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen
und Bestimmungen.

3.2 Fachpersonal

Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen Arbeiten
auszuflihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

3.3 Unterwiesenes Personal

Unterwiesenes Personal wurde in einer Schulung durch den Betreiber Gber die Aufgaben und méglichen Gefahren bei
unsachgemaBem Verhalten unterrichtet.

3.4 Servicepersonal

Servicepersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen
Arbeiten auszufihren und mégliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

3.5 Zusitzliche Qualifikationen

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, miissen mit den gultigen Sicherheitsvorschriften und Gesetzen sowie den in
diesem Dokument genannten Normen, Richtlinien und Gesetzen vertraut sein.

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, missen die betrieblich erteilte Berechtigung besitzen, dieses Produkt in Betrieb
zu nehmen, zu programmieren, zu parametrieren, zu bedienen, zu warten und auch auBer Betrieb zu nehmen.
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4 Produktbeschreibung

Uber die MATCH Basic App auf dem Roboterbedienteil kdnnen die Greifer gesteuert werden.

Die Abbildung zeigt vereinfacht den Aufbau des gesamten Systems. Alle Teile zur elektrischen Verbindung eines Greifers
mit dem Roboter sind enthalten oder sind als optionales Zubeh&r bei der Zimmer GmbH erhaltlich.
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5 Funktionsbeschreibung

Die MATCH Basic App wird auf dem Roboterbedienteil zur Steuerung von digitalen Greifern verwendet.

Die Namen der neu parametrierten Roboterauftrage bleiben unverédndert. Dadurch muss das Basisprogramm bei Konfigura-
tionsdnderungen nicht geandert werden.

6 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION

Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehdr kann die
Funktion des Produkts nicht gewahrleistet werden. Das Zubehér der Zimmer GmbH ist speziell auf die einzelnen
Produkte zugeschnitten.

» Entnehmen Sie Informationen zu optionalem und im Lieferumfang befindlichem Zubeh&r unserer Internetseite.
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7 Montage
7.1 ZUBO000034 montieren

» Verbinden Sie die Anschlussleitung mit der
Robotersteuerung.

» SchlieBen Sie den Stecker am Anschluss
X2 an.

» SchlieBen Sie den Steckverbinder XG1
am Anschluss X1 an.

» SchlieBen Sie den Steckverbinder XG2
am Anschluss X2 an.

» SchlieBen Sie den Steckverbinder, der
mit XG1 und XG2 verbunden ist, am
Anschluss X19 an.

ZIMMER

Qroup
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Installation

Laden Sie das entsprechende ADP Uber unsere Internetseite auf den USB-Speicher.
Stecken Sie den USB-Speicher in das Roboterbedienteil.

Tippen Sie im Startmeni auf den Button Add-in Installer.

Tippen Sie auf den Button + Add Add-in.

Wahlen Sie die Installationsdatei aus.

Die Datei wird im Bereich Add-Ins angezeigt.

Tippen Sie auf den Button next.

Die Anzeige wechselt auf den MenUpunkt Select Features.

Navigieren Sie im Ausklappmenu ggf. zur Ebene Wizard Configuration.
Prifen Sie, ob die Option /O Gripper aktiviert ist.

Tippen Sie auf den Button next.

Die Anzeige wechselt auf den Menupunkt Install.

Tippen Sie auf den Button Apply.

Das Roboterbedienteil fihrt einen Neustart
durch.

Uberpriifen Sie nach dem Neustart, ob die
App korrekt installiert ist. ABB Robotics

Die App wurde korrekt installiert, wenn
im Startmenu der Button Match Basic

erscheint. @ {:} @

Operate Calibrate File Explorer
=&
&
Match Basic SafeMove

Virtual Controller / CRB15000_5_95

R ® Dwsx

/A A safety configuration must be created using SafeMove - ASI buttons deactivated

E &w -
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Betrieb

Wahlen Sie Uiber den Button ggf. die
gewiinschte Sprache aus.

Wahlen Sie im Bereich Signal Status den
entsprechenden Greifer aus.

Um den Greifer zu schlieBen, tippen Sie auf
den Button Greifen.

Handelt es sich um ein Produkt ohne
Sensor, erscheint im Bereich Outputs bei
SchlieBen eine 1.

Handelt es sich um ein Produkt mit Sensor,
erscheint sowohl im Bereich Outputs bei
SchlieBen als auch im Bereich Inputs bei
Finger geschlossen eine 1.

Um den Greifer zu 6ffnen, tippen Sie auf
den Button Loslassen.

Handelt es sich um ein Produkt ohne
Sensor, erscheint im Bereich Outputs bei
Offnen eine 1.

Handelt es sich um ein Produkt mit Sensor,
erscheint sowohl im Bereich Outputs bei
Offnen als auch im Bereich Inputs bei Finger
gedffnet eine 1.

Bei Fragen zur Bedienung, tippen Sie auf
den Reiter Hilfe.

Scannen Sie den QR-Code oder folgen Sie
dem angegebenen Link.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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9.1 Wizard function blocks

Mit den Wizard function blocks sind die Greifer Wizard | wizard B Fle v Applied B Data @ Help
leicht zu programmieren. Die Parameter |

o 24 Prog ard Message
kénnen Uber Dropdown-Kombinationsfelder

eingestellt werden. Move m

e Mit dem Wizard function block Release Stop & Wait

kann der Greifer gedffnet werden.
Procedures

¢ Mit dem Wizard function block Grip kann
der Greifer geschlossen werden. Loops

Uber den Wizard Signals kénnen die Signale Signals
Inputs und Outputs gepruft werden.
e DO1 =SchlieBen

+ DO2 = Offnen Variables

* DI1 = Finger getffnet

* DI2 = Finger geschlossen

Logic

INFORMATION

» Entnehmen Sie weitere Informationen zu Wizard function blocks der Hersteller-Dokumentation.

10 Fehlerdiagnose

INFORMATION
» Entnehmen Sie die Informationen der Montage- und Betriebsanleitung des Greifers.
» Wenden Sie sich bei Fragen an den Kundenservice.
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