STANOWISKO ODKLADANIA
ALSR1-63-B

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty mogace oddziatywac
na stanowisko odktadania w zwiazku z elementem luznym.
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» Konstrukcja pozioma » Konstrukcja pionowa
Wskazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od odlegtosci Wskazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od odlegtosci
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
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TECHNIKA SENSOROWA @ Q TECHNIKA SENSOROWA
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T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewéd 5 m Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ALSR1-63-B
Pasuje do rozmiar WWR63L-B
Masa [kg] 1.9
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