OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
SERIA CRR

> ZALETY PRODUKTU

» Nastawiana czutos¢ wyzwalania

Za pomocg sterowania cisnieniem powietrza mozna
optymalnie dostosowac czutosé do swojego zastosowa-
nia.

» Zintegrowana technika sensorowa

W przypadku zderzenia zintegrowany czujnik podaje
do ukfadu sterowania sygnat do wywotania zatrzymania
awaryjnego.

» Cofniecie automatyczne

Po zatrzymaniu awaryjnym mozna cofng¢ ochrone przed
zderzeniem z bezpiecznej odlegtosci. Jest to przydatne
przede wszystkim w sytuacji, gdy wchodzenie na urza-
dzenie nie jest pozadane ani bezpieczne lub jest bardzo
utrudnione.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Kotnierz montazowy robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola pozycji ttoka
- Czujnik wytwarza sygnat, ktéry moze zosta¢ przeanalizowany w celu
rozpoznania przecigzenia
- W zakresie dostawy czujnika pola magnetycznego

Naped
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu
- Czutos$¢ wyzwalania nastawiana za pomoca cisnienia roboczego
- Z wbudowang sprezyna
Rozpoznawanie przecigzenia
- W kierunku Z

- Przechylenie w kierunku poziomym
- Skret wokot osi Z

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1
@ Cofnigcie
- Za pomoca ttoka kotnierz przytaczeniowy zostaje ustawiony
w pozycji wyjsciowe]

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Wychylenie osi Z Doktadnos¢ powtarzania osiowo +/-
Rozmiar [mm] [mm]
TK 40 8 0.01
TK 50 12 0.01
TK 63 15 0.01

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CRR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty
Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
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» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
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» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Czutos¢ reakcji osiowej [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Doktadnos$¢ powtarzania promieniowo +/- [min]
Czutosc¢ reakcji radialnej [°]

Skret wokot osi Z [°]

Doktadnos¢ powtarzania obrotowa +/- [min]
Czutos¢ reakcji rotacyjna [°]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy wokoét osi Z [kgem?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
CRR63N-A
TK 63
15
0.01
0.5
13.0
4
1.5
22
4
1
05..6

5..+80
82.80
21.30
1.8

@4x M6x11.5

@ 630.1 f. M6
+ 0.01f6DHT7

0} (Do -

o = — 2 (14
@ 1T i @/
L1 e
i ®£ muu_ﬂ\\l_ﬂlﬂ o
=gl =
M\‘j{;,i, : -
< 15"‘

4192

@DIN6325 6m6x12

@DIN7991 M6x14, 12.9

63+0.1 f.M6
+0.01 f.6m6

@ Mocowanie CRR
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Ptytka posredniczaca
@ Wychylenie maksymalne
@ Czujnik pola magnetycznego/Czujnik
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