ROZDELOVAC OTACOK
SERIA DVR

» VYHODY VYROBKU

» Kompaktny prenos médii

Pomocou tohto rozdelovaca médii nie su prerusené
kable a nedefinované rusivé obrysy v désledku napaja-
cich vedeni ziadnym problémom

» Plocha konstrukcia

Tato konstrukcia zniZzuje momentoveé zatazenie pre vas
robot na minimum a umoznuje pouzitie mensich, menej
nakladnych konstrukénych velkosti

» Pozlatené kontakty

Umoznuju vam flexibilitu pri prenose, pretoze pri velmi
jemnych prudoch az do 250 voltov a 6 ampérov mbzete
prenasat vSetko bez chyb

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
Www.zimmer-group.com
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» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

zachytenie momentu otacania
- podopretie rotora pri ota¢avom pohybe

Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym poviakom
- nitridovand ocel

priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

@ priame pripojenie vzduchu
- na konstrukénom rade WWR

systém pruzin
- od DVR63, pripojeny dvojnasobne

@ zberny kriuzok
- s povlakom Hartgold
- schopny prenasat jemné prudy

az 8 - nasobne integrované pripojenie vzduchu
- pre prenos tlakového vzduchu bez hadic
- sUprava hadic nemusi byt nata¢ana spolu

az 12 - polovy prenos energie
- pre bezkablovy prenos signalov
- Ziadne kable nie s namahané na kruitenie

Konstrukéna
vel'kost

DVR40
DVR50
DVR63
DVR80
DVR100
DVR125
DVR160

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80
TK 100
TK 125
TK 160

Pneumaticky prenos energie

[Pocet]
4 4-polovy
4 4-polovy
6 6-polovy
6 B-polovy
4/8 8-polovy
4/8 12-pdlovy
4/8 12-pdlovy

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Elektricky prenos energie

Vsetky informécie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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ROZDELOVAC OTACOK
KONSTRUKCNA VELKOST DVR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu péSObif na oto¢né rozdelovade.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
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» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE NAPAJANIE

= é GVM5 WVM5
ﬁ‘ Priame skrutkovania - uhlové vykyvné skrutkovania
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. DVR63I16

4x90°

+0.02 P 6H7

=

63 4x M6

DIN 7984

6H7x8 @

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63

Pneumaticky prenos energie [Pocet]* 6

Elektricky prenos energie 6-polovy

Max. intenzita pradu [A] 6

Max. napatie [V] 250

Max. zrychlenie [m/s2] 22

Pocet otacok max. 120

Pocet otdacok max. [°/s] 720

Otacanie +/- [mm] 0,03

Pohyb v rovine +/- [mm] 0,03

Trvaly to¢ivy moment [Nm] 2

Volny toc¢ivy moment [Nm] 3

Prevadzkovy tlak max. [bar] 10

Prevadzkova teplota [°C] 5..+80

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgecm?] 10,5

Druh krytia potem IEC 60529 P64

Hmotnost [kg] 1,3

*Moznost vakua
@ Upevnenie (na strane robota)
@ integrované vzduchoveé vedenie
@ Upevnenie na strane nastroja

80h8 @ Zachytenie to¢ivého momentu

Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

1N/

O-Ring

07 @3x1

M3[/W\I

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)
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