ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA FWR

> ZALETY PRODUKTU

» Zautomatyzowany zmieniacz narzedzi bez zewnetrz-

nego sterowania

W potaczeniu ze stacjg do odtozenia zmieniacz po
wsunieciu jest aktywowany mechanicznie, dzieki czemu
do procesu wymiany nie jest wymagane dodatkowe
zasilanie energia.

Reczny zmieniacz narzedzi

Wielkosci FWR40 i FWR50 mozna otworzyc¢ tylko jedng
reka. Jesli nie jest to pozgdane, mozna zablokowac recz-
ne aktywowanie.

Opcjonalne przesytanie mediow

Nalezy dopasowac zmieniacz narzedzi do danego
zastosowania. Dzieki elementom energii serii WER1000
i WER2000 mozna przesyta¢ rézne media za pomoca
standardowych przytaczy!

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

-

» DANE TECHNICZNE

Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola obecnosci czesci luznej

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

(6) Blokada
- reczna aktywacja

Zintegrowany przepust powietrza
- Przepust powietrza i prézni

@ Mocowanie elementu zasilajacego
- bezposrednie potaczenie, bez ptyt adaptera

- Za pomocg indukcyjnego czujnika zblizeniowego

- automatyczna aktywacja za pomocg stacji do odtozenia

Blokada recznej aktywaciji (wybierana)
- zabezpieczenie przed niepozadanym poluzowaniem

- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

Kotnierz montazowy wg EN
1SO 9409-1

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80

Masa manipulacyjna maks. *

Waga narzedzia maks.* *

[kal [kal
13 5
16 7
20 10
29 12

*Masa manipulacyjna to maksymalny cigzar, jaki moze znajdowac si¢ na zmieniarce narzedzi.

Masa manipulacyjna = efektor koricowy + obrabiany przedmiot

* *Waga narzedzia to maksymalny ciezar chwytaka, ktéry moze znajdowac sie w magazynie (bez przedmiotu obrabianego).

Waga narzedzia = chwytak + luzna czgs¢

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Przeniesienie energii
pneumatyczne
[Liczba]

4

4
4
4

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

< www.zimmer-group.com



ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR FWR80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE PRZYLACZA/POZOSTALE

P é GVM5
Q‘ Ztacze $rubowe proste

WV1-8X8 ’ AFWR1-80-A
K Ztacze skrecane katowo-wychylne Stanowisko odkfadania

E i Q TECHNIKA SENSOROWA

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi

=T 0 =

NJRO4-E2SK
0_// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0.3 m —

wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

i NJ5-E2SK-01
/ Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk
v M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

Masa manipulacyjna maks. [kg]

Waga narzedzia maks. [kg]

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy M5
Przeptyw na element przenoszacy G1/8"
Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Doktadnosc¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajgca [N]

Sita rozdzielajgca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [°]
Sita dokrecania [N]*

Moment dociggajacy [Nm]*

Cisnienie operacyjne dla przesytu energii [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
FWR80F-00-A
TK 80
29
12
4
170
650
opcjonalnie
1
0.02
0.03
0
0
2.2
1.5
120
6
-06..6
5..+80
8.38
IP44**
0.52

*Przestrzegac sity dociskania elementéw energii!

**tylko w stanie sprzezonym

FWR80L-00-A
TK 80

29

12

4

170

650
opcjonalnie

2.2
1.5

06..6
5..+80
9.97
P44~
0.68
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

D Mocowanie (klient)

Zmieniacz narzedzia

Adapter

@ Tryb reczny / automatyczny
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)
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ELEMENTY ZASILAJACE DO ZMIENIACZA NARZEDZI
ROZMIAR FWR63 / FWR80

» SCHEMAT POLACZEN

WER1000 | |

WER2000 !

WER1000 - -==73

WER2000 - r==1
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