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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA

HRC-03-118505

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Diagram uchopovacej sily

Zobrazuje aritmeticky stcet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovacej
N] Celusti v zavislosti od dfiky Celuste chapadla.
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» TECHNICKE UDAJE

Objednavacie ¢. HRC-03-118505

Vhodné pre typ robot

Multifunkéné tlacidlo

Konstrukcia MRK podla ISO/TS 15066

HRC forma

Vedenie kablov

Typ pohonu

Pripajanie

Snimanie polohy

Analdgova snimanie polohy O ... 10V
Spinaci vystup

Zdvih na celust [mm]

Samozvernost

Uchopovacia sila zavriet (nastavitelny) max. [N]
Uchopovacia sila otvorit (nastavitelny) max. [N]
Uchopovacia sila podla normy ISO/TS 15066 [N]*
Doba zatvarania [s]

Doba otvarania [s]

Cas riadenia [s]

Vlastna hmotnost namontovanej ¢eluste chapadia max. [kg]
Max. dizka uchopovacej éelusti [mm]
Opakovacia presnost +/- [mm]

Prevadzkova teplota [°C]

Napatie [V]

Odber prudu max. [A]

Minimalna draha rozbehu celuste [mm]

Druh krytia potem IEC 60529

Hmotnost [kg]

Universal Robots e-Series / HANWHA HCR with M8 Tool 10
Volne programovatelné / Freedrive
Ano
kolaborativne
vnutorné
elektrické
1/0
integrované
Ano

NPN

10
mechanicka
190

190

<140

0,19

0,19

0,03

0,1

80

0,05

5..+50

24

1

0,5

IP40

0,68

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
mozu posobit okrem uchopovacej sily.
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Mr [Nm] 7
Mx [Nm] 7
My [Nm] 55
Fa [N] 200

*Hodnota, ktord je stanovena podla parametrov uvedenych v norme ISO/TS 15066 pomocou certifikovaného pristroja na meranie sily od spolku DGUV
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» TECHNICKE NAKRESY
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