PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY
SERIA SF-C

» VYHODY VYROBKU

»Sikovny*

» Az o 100 % vacsi vykon ako standardné vyrobky
Vdaka sofistikovanému timeniu koncovych poléh mozete
otacéat viac masy vo velmi kratkom &ase a zvysit tak pro-
dukciu vyrobkov vasho stroja

» Velky stredovy otvor
Znizte rusivé obrysy vo vasej aplikacii tak ulozenim napa-
jacich vedeni priamo cez stred otoCnej priruby

» Viac ako 100 % vacsie radialne zataZenie loZisk ako u
Standardnych vyrobkov

Velkoryso dimenzované loziska zaruduju robustnost,
dlhu zivotnost a maximalny procesnu bezpeénost vasej
aplikacie

» PREHLAD VYHOD

duty hriadel dvojnasobne uloZeny v gul6¢kovych loziskach
- na prevedenie napdjacich vedeni
- vysoké zachytenie sil a momentov

az 8 - nasobne integrované pripojenie vzduchu
- pre prenos tlakového vzduchu bez hadic
- sUprava hadic nemusi byt nata¢ana spolu

nastavitel'na koncova poloha
- koncové polohy nastavitelné o +/- 3°

@ velka, presna upeviovacia priruba
- najjednoduchsie pripojenie dielca
integrované timiée narazov s technolégiou skrutkovej drazky
- nastavitelné timenie koncovych poléh
- vdaka namontovaniu v pneumatickom tlakovom priestore sa zabrani
ohrievaniu

@ Skrtiace skrutkovanie
- pre regulovanie rychlosti (obsiahnuté v objeme dodavky)

Prenos sily

- ozubené tyGe a ozubené koleso

pohon

- dva dvojc¢inné pneumatické valce
- vysoky otacavy moment
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> VLASTNOSTI RADU
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0-180 1,5-2,4 0,6-1,14 IP64
0-180 45-73 1,6-2,6 P64
0-180 13-20 3,7-58 P64
0-180 32-38 8,8-129 P64
0-180 54 -62 15-21,8 P64
0-180 120- 130 27,5-41,1 P64

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZICIl ONLINE

VSetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho Cisla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY
SERIA SF-C

» TAKTO ZARUCITE SPRAVNU OBJEDNAVKU

Objednavacie €.

SF

Plocha vykyvna jednotka

Konstrukéna velkost 50
Konstrukéna velkost 74
Konstrukéna velkost 100
Konstrukéna velkost 125
Konstrukéna velkost 155
Konstrukénd velkost 195
uhol vykyvu 0° - 180° plynule nastavitelny N
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 4-nasobny D4
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 6-nasobny D6
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 8-nasobny D8
uhol vykyvu 90° -90N
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 4-nasobny -90D4
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 6-nasobny -90D6
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 8-nasobny -90D8
uhol vykyvu 180° -180N
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 4-nasobny -180D4
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 6-nasobny -180D6
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 8-nasobny -180D8
Prevedenie: ML (konstrukéna velkost SF50 / SF74 / SF100)
P pri-90° a +90°poloha mechanického a narazy timiaceho pevného dorazu
P 0° poloha oproti k prevedeniu M nezablokovana
P pri tychto jednotkach idu pohanané piesty proti dominantne pdsobiacim dorazovym piestom a

pokracuju ako pri zablokovanej strednej polohe s timenim narazov do koncovej polohy
P zjednodusené riadenie rotacnych pohybov v horizontdlnom
uhol vykyvu -90° - 0° - +90° ML
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 4-nasobny MLD4
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 6-nasobny MLD6
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 8-nasobny MLDS8
prevedeni: M (konstrukéna velkost SF125 / SF155 / SF195)
P vSetky tri polohy mechanického a narazy timiaceho pevného dorazu
P 0° stredna poloha v strede dvoch zarazkovych piestov s integrovanym timi¢om narazu
P vdaka zapadkovému Capu, ktory je posuvany aretacnym piestom v kruhovej drazke zarazkového

piestu, sa vytvara mechanicky pevny doraz
uhol vykyvu -90° — 0° — +90° M
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 4-nasobny MD4
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 6-nasobny MD6
integrovany bezhadicovy privod vzduchu, 8-nasobny MD8
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» PREVEDENIE: ML (KONSTRUKCNA VELKOST SF50 / SF74 / SF100)

» PREVEDENI: M (KONSTRUKCNA VELKOST SF125 / SF155 / SF195)
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PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY
KONSTRUKCNA VELKOST SF50MLD4-C

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Hmotnostny moment zotrvaénosti

[kg m?]  Znazorriuje otakavanu dobu vykyvu v zévislosti k vypocitanému
4 hmotnostnému momentu zotrvacnosti.

1] \ |
[ 1] \ \
0.8
06 — SF50MLD4-C
0.4
0.2
I | \
0 . L
0 0.4 0.8 1.2 1.6 2 [sec]
hodnoty merané pri 6 bar prevadzkového tlaku a
horizontélnej polohe namontovania
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
2 [kus] 4 [kus]
& Vykyvné Skrtiace spéatné ventily O O-Ring
DRVM5X4 COR0020100
1 [kus] m 1 [kus]
’ montazna suprava @ g USB na uvedenie do prevadzky
‘ ANS0067 052650
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
A
NAPAJANIE @ B Q SENZOR
‘“, MFS02-S-KHC-P1-PNP
I ? DS.VH,S . . C——-— Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m -
L Poistné tlakové ventil C—

zastrécka M8

- DSV1-8E
“@J Poistné tlakové ventil s rychlym odvzdugnenim
o
— MFS02-K-KHC-P1-PNP
—_— Senzor magnetického pola priamy, kdbel 5 m

(AT
=R

PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500
Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8

—
@

$8-G-3
Konektor konfekéne pouzitelny priame - zéstréka
M8

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO MONTAZNA SUPRAVA

NJ3-E2
=" induktivny snimad priblizenia - kabel 5 m

Al

KAW500
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

NJ3-E2SK
0-"'"—.‘—

o induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zéstr¢ka M8
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Objednavacie ¢.

Uhol vykyvu [°]

Moment otac¢ania [Nm]

Uhol wkyvu nastavitelny +/- [°]
Priechodny otvor @ [mm]
Zatazenie lozZiska axialne [N]
Zatazenie loZiska radidlne [Nm]
Opakovacia presnost +/- [°]
Prevadzkovy tlak min. [bar]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota min. [°C]
Prevadzkova teplota max. [°C]
Objem valca na cyklus [cm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
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@ Upevnenie vykyvnej jednotky
Napajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ TImice narazov

Upevnenie na strane nastrojov

@ Upevnenie ANS

@ Smer otacania

@ Prikrytie timi¢a nérazov

@ Drézka pre registraciu senzora magnetického pola

Adaptéry

Oto¢né jednotka

@ Otocit pripojenie vzduchu o +90°

Otocit pripojenie vzduchu o -90°

Pripojenie vzduchu, stredna poloha

< o
Ql ©

id

@2x1

Privod vzduchu bez hadic (z vyroby)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Privod vzduchu bez hadic (zo strany stroja)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Energetické napéjanie bez hadic (na strane stroja)
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PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY
SERIA SF-C - OPIS FUNKCIE

Poistny tlakovy ventil - DSV

Zarucuje bezpecné zachovanie sily a polohy pri poklese systémového tlaku

Vdaka integrovanému, odblokovatelnému, dvojitému spatnému ventilu sa zachova systémovy tlak oto¢nej jednotky v pripade nu-
dzového vypnutia. Na zaruc¢enie funkcie musi byt ventil zabudovany ¢o najblizSie k privodu vzduchu oto¢nej jednotky. Pri variante
E su zabudované dve tlacidla, pomocou ktorych sa oto¢néa jednotka méze kontrolovane odvzdusnit.

Eﬁg SENZOR

i

MFS02

i \IH

1-bodové senzory magnetického pola - MFS

Na bezkontaktnu kontrolu polohy piestu

Tieto senzory si namontované v drazke C chapadla a detekuju magnety pripevnené na pieste otocnej jednotky. Aby sa zabezpecilo nasade-
nie pri najroznejsich priestorovych podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial ¢o lezaty MFS02, s priamym kab-
lovym vyvodom, sa v drazke C oto¢nej jednotky takmer Uplne strati, stojaci MFSO1 sa sice stavia vySSie, ma vsak kablovy vyvod, ktory je po-
sunuty 0 90°. Tieto varianty existuju vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym pramenom drétenych laniek a s 0,3 m kablom s konektorom.
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PRIPOJENIA/OSTATNE

Montazna suprava

Montéazna sUprava sa montuje pomocou upeviiovacieho materidlu, ktory sa nachadza v rozsahu dodavky a sluzi ako externy do-
raz. Pomocou externého dorazu sa uskutoc¢riuje odvadzanie sily cez teleso a zabraruje sa pretazeniu ozubenej ty¢e a ozubeného
kolesa. Montazna suprava umozniuje navyse kontrolu koncovych poléh spinacom priblizenia.

Konektor

Na predizenie a sériové pripojenie pripojovacich vedeni pre senzoriku

K dispozicii st kdble s dizkou 5 m s otvorenym prameriom drétenych laniek. Kéble je mozné samostatne skratit podla konkrétnych
potrieb alebo sa mdzu sériovo pripojit s konektormi vo velkostiach M8 a M12.
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