ROZDZIELACZE
SERIA VE

> ZALETY PRODUKTU

» Mechaniczne sterowanie wymuszone

Gwarantuje bezpieczenstwo procesu, poniewaz oddzie-
lony i przeniesiony moze zostac tylko jeden element
obrabiany.

» Tu decyduje klient!

Kontrola za pomocg uktadu czujnikow pola magnetycz-
nego albo czujnika zblizeniowego: W odréznieniu od
rozwigzan typowych klient ma tutaj wolny wybor!

» Bezusterkowa praca ciagta

Nasza bezkompromisowa jakos¢ ,Made in Germany”
gwarantuje do 10 mIn cykli bez konserwaciji.

» CECHY SERII

Rozmiar
VEXX

7‘/“' 10 min cykli bez konserwacji (maks.) (]
10 Mio
+ 0 Czujnik i j

sy jnik indukcyjny °
+§ Czujnik pola magnetycznego (]
P40 | IP40 (]
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Prowadzenie czterokrawedziowe
- Wytrzymaty, do pochtaniania sit i momentéw

Popychacz

- z hartowanej stali szlachetnej

Gniazdo

- Otwor do montazu zindywidualizowanej szczeki rozdzielajacej

@ Blokada
- Zintegrowane, mechaniczne sterowanie wymuszone

Doprowadzanie energii
- mozliwe z kilku stron

(6) Naped

- Dwa sitowniki pneumatyczne o podwdjnym dziataniu

Magnes staty

- wbudowany jako sygnalizator w komorze ttoka

Zintegrowany rowek kontrolny
- Rowek do pozycjonowania czujnikéw pola magnetycznego

» DANE TECHNICZNE

Skok Sita przy wsunieciu Sita przy wysunieciu Masa Klasa IP
Rozmiar [mm] [N] [N] [kal
10 30 40 0.16 IP40
20 65 80 0.3 IP40
40 65 80 0.49 IP40
30 170 220 0.92 IP40
60 170 220 1.5 IP40

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com
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ROZDZIELACZE
ROZMIAR VE10

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
‘;’, moga by¢ przyktadane do popychacza.
-
Mx, S Mr
My,

Fal
Mr [Nm] 3
Mx [Nm] 3
My [Nm] 3
Fa [N] 75

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

Q TECHNIKA SENSOROWA
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GVMS5 o — MF$Q1-S-KHC-P1-PNP
. Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 0,3 m -
Ztacze srubowe proste &— Wiyczka M8

P &

MFS02-K-KHC-P1-PNP

WVM5 — —
Ztacze skrecane katowo-wychylne C—— Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 5 m
! MFS02-S-KHC-P1-PNP
E Q Q TECH NIKA SENSOROWA Ca——-— Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m -
7 Wtyczka M8

KB8-20
Element zaciskowy

(TR0

@ PRZYLACZA/POZOSTALE

NJB-E2 — KAG500

Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewéd 5 m // agcze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo

NJ8-E2S — KAWS500 , .

Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 //' Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m —gniazdo
/ M8

N {8

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 5 m




» Dane techniczne
Nr katalogowy VE10-B

Skok na popychacz [mm]

Sita przy wysunieciu [N]

Sita przy wsunieciu [N]
Hamowanie samoistne

Czas cyklu [s]

Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Cisnienie robocze min. [bar]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza min. [°C]
Temperatura robocza maks. [°C]
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Masa [kg]

10

40

30
Mechaniczny
0.04

0.05
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@ Mocowanie rozdzielacza

@ Zasilanie w energie

@ Mocowanie szczeki

@ Wpust sprawdzajacy czujnika pola
magnetycznego

@ Mocowanie elementu zaciskowego

@ Przytacze powietrza (z lewej strony
wsuwanie/z prawej strony wysuwanie)

Przytacze powietrza (z lewej strony
wysuwanie/z prawej strony wsuwanie)




