ZMIENIACZ NARZEDZIA

SERIA WWR

> ZALETY PRODUKTU

» Pewny chwyt przy spadku cisnienia

Potgczenie mechanizmu sprezynowego i wysokiego
przetozenia gwarantuje bezpieczenstwo maszyny.

> Ekstremalnie niska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

» Nieograniczona r6znorodnos¢ przenosnikow mediow

Niezaleznie od tego, jakie medium klient zamierza trans-
portowac, mamy w tym zakresie bogate doswiadczenie i
na pewno znajdziemy rozwigzanie do kazdego zastoso-
wania!

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

<
3

» Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

» DANE TECHNICZNE

WWR40
WWR50
WWR63
WWR80
WWR100
WWR125
WWR160

Mocowanie elementu zasilajacego

Naped

- Sitownik pneumatyczny o podwdéjnym dziataniu

Zintegrowana sprezyna

@ Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola pozycji tloka

@ Trzpien ryglujacy
- Dopasowany do tulei ryglujacej

Tuleja blokujaca
- Duze pochtanianie momentu

- Przepust powietrza i prozni

@ Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

@ Czes$¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Zintegrowany przepust powietrza

- Pochtaniacz energii przy spadku cignienia

- Za pomoca czujnikdéw pola magnetycznego

- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80
TK 100
TK 125
TK 160

Przeniesienie energii pneumatyczne Przeniesienie energii elektryczne
[Liczba]
4 opcjonalnie
4 opcjonalnie
6 opcjonalnie
6 opcjonalnie
6 opcjonalnie
10 opcjonalnie
10 opcjonalnie

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

10 [kawatek]

O O-ring
COR0070150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @
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2 5 Ztacze srubowe proste

P> Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —
wtyk M8

& ‘Z"{;Isgs)s(frecane katowo-wychylne PRZYLACZA/ POZOSTALE

)
TECHNIKA SENSOROWA all %

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi

——
== ZUB088922
Kontrola pozycji ttoka 1
—— ¢

ALSR13160
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

& NJ8-E2
A ] Indukcyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]

Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hydrauliczne przeniesienie energii
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]
Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]
Pojemnosc¢ cylindra na cykl [cm?]
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Masa [kg]

TK 160
10
500

1.3
0.01
0.02
150
80
2.85
4..10
6
5..+80
97
134
3.8

» Dane techniczne
WWR160F-B

opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

WWR160L-B
TK 160

10

500
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
2.85
4..10

5..+80

132
2.7

WWR160F-B
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)
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Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ELEMENTY ZASILAJACE DO ZMIENIACZA NARZEDZI

ROZMIAR WWR125 / WWR160

» SCHEMAT POLACZEN
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