MANIPULACNY SYSTEM PRE HLAVY VALCOV

Z01SYS114155

» INFORMACIE O PRODUKTE

» VYZVA

> Celna strana ako referenény bod pre véetky typy

> Flexibilna orientécia okolo pozdiznej osi obrobku

» RIESENIE
> Dominantny pracovny zdvih pre jednotny referenény

bod

> Servomechanizmus s vykyvnymi elustami

» OBROBOK

> Do hmotnosti obrobku 150 kg
> Rozmery: 900 x 350 x 150 mm
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> Manipuladny systém sa pouziva na nakladanie a vykladanie

obrabacich centier v ramci vyrobnej linky hlav valcov (6-val-
cove). Z dévodu odliSnej situacie pri nakladani a vykladani
jednotlivych variantov zariadeni v rdmci vyrobnej linky musi
manipulacény systém disponovat schopnostou flexibilného
vykonavania Uprav prislusnej orientacie obrobku. Na tento
Ucel je k dispozicii moznost modulérneho integrovania pne-
umatickych alebo servoelektrickych osi otacania.

> Uchopovanie a vyrovnavanie prostrednictvom vonkaj-
Sich obrysov

[> Vysoka presnost polohy (+0,25 mm)

> Obrysovo orientované uchopovacie prvky

> Dominantny zdvih a vykyvna os s malou volou



» TECHNICKE UDAJE

Vyrobok Hlava valcov (6-valcova)
Uchopovacia technoldgia  Tvarovy styk

Hmotnost obrobku [kg] 150

Hmotnost systému [kg] 122

Typ pohonu Pneumaticky/elektricky

» FUNKCIE POD DROBNOHLADOM

Dominantny valec
Servomechanizmus s vykyvnou celustou

Synchronizécia vykyvnych Celusti
Upinaci prvok
Nastavitelny doraz s timenim

@ Zistovanie obrobku prostrednictvom pruzinového $mykadla

» DALSIE INFORMACIE/KRiZOVE ODKAZY

> Blok valcov > Blok valcov
Z01SYS114154 Z018YS114180
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