VYROVNAVANIE OSI
SERIA ZR1000

» VYHODY VYROBKU

» Nastavitel'na citlivost spuste

Ovladanim tlaku vzduchu mézZete optimalne nastavit
citlivost podla svojej aplikacie.

» Integrované snimace
Pri vychyleni v smere Z vysle volitelny snimac do riadia-
cej jednotky dva uciace signaly.

» Pneumatické blokovanie
Po pneumatickom spusteni je kompenzacia napravy

zablokovana v definovanej koncovej polohe a odolava
vysokym dynamickym zatazeniam.

» VLASTNOSTI RADU

Konstrukéna velkost Verzia
s
% 1 mil. cyklov bez tudrzby (max.) °
+§ Senzor magnetického pola ()
§ S ochranou proti korozii ()
g Tesnenie uzatvarania vzduchom ®
P40 | IP40 (]
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» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

registracia polohy piesta
- pomocou senzorov magnetického pola
- volitelne k dispozicii ako prislusenstvo

Robustné, lahké teleso

- hlinikova zliatina s tvrdym poviakom

- najmensia konstrukéna vyska

- Standardna trieda ochrany IP40
pripojna priruba

- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1
@ blokovaci piest

- jednodinny pneumaticky valec

- s integrovanou pruzinou

- uzamkne os Z

linearne vedenie
- pre zachytenie vysokych sil a momentov
- Vodiace stojany z ocele/ocele pre trvall presnost

velkost
ZR1040
ZR1050
ZR1063
ZR1080
ZR1100
ZR1125
ZR1160
ZR1200

Pripojna priruba podla EN

1SO 9409-1
[mm]
TK 40 8
TK 50 8
TK 63 10
TK 80 10
TK 100 15
TK 125 15
TK 160 20
TK 200 20

zdvih v osi Z

Pridrzna sila Hmotnost
[N] [kgl
250 0,52
500 0,67
1000 1,1
1500 1,8
3000 3,1
4500 5,1
6500 8,9
11500 13

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informécie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST ZR1125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

KAl aurh.

—— 5 m/s?
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» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000036

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE %

P é GVM5
Q‘ Priame skrutkovania

EE

2,5 m/s?

20 —e— 10 m/s?

» Sily a momenty

Zobrazuje maximalne sily a momenty

My@ Mx
Mr
|
Fa
pod tlakom zatvorené
Mr [Nm] 400 400
Mx [Nm] 200 100
My [Nm] 200 100
Fa [N] 4350 4350
» Priehyb
Zatazenie F l

Priehyb a

Vzdialenost L

PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500B4
Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

)

°

WVM5
I uhlové vykyvné skrutkovania

AL A

KAW500B4
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

)

°

a
EH@ SENZOR
o
MFS01-S-KHC-P2-PNP @
[ 2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zastrcka M8
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» Technické udaje

Obiednévacie ¢. ZR1125-A
Pripojna priruba podia EN ISO 9409-1 TK 125
zdvih v osi Z [mm] 15
Pridrznd sila [N] 4500
Sila pruziny [N] 125 ... 160
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,01
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 265
hmotnostny moment zotrvadnosti okolo osi Z [kgcm?] | 205
Povolenia LABS / REACH / RoHS
Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 5,1
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